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NOME: Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia de S&o Paulo.

SIGLA: IFSP

CNPJ: 10882594/0001-65

NATUREZA JURIDICA: Autarquia Federal

VINCULACAO: Secretaria de Educac&o Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educacéo
(SETEC)

ENDERECO: Rua Pedro Vicente, 625 — Canindé — Sdo Paulo/Capital

CEP: 01109-010

TELEFONE: (11) 3775-4502 (Gabinete do Reitor)

PAGINA INSTITUCIONAL NA INTERNET: http://www.ifsp.edu.br

ENDERECO ELETRONICO: gab@ifsp.edu.br

DADOS SIAFI: UG: 158154

GESTAO: 26439

NORMA DE CRIACAO: Lei n° 11.892 de 29/12/2008

NORMAS QUE ESTABELECERAM A ESTRUTURA ORGANIZACIONAL ADOTADA NO PERIODO:
Lei N° 11.892 de 29/12/2008

FUNCAO DE GOVERNO PREDOMINANTE: Educagio


http://www.ifsp.edu.br
mailto:gab@ifsp.edu.br

1.1. Identificacdo do Campus
NOME: Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia de S&o Paulo
Campus Suzano
SIGLA: IFSP - (SZN)
CNPJ: 10.882.594 / 0001-65
ENDERECO: Avenida Mogi das Cruzes, 1501 - Parque Suzano, Suzano/SP.
CEP: 08674-010
TELEFONES: (11) 2146-1813
PAGINA INSTITUCIONAL NA INTERNET: szn.ifsp.edu.br
ENDERECO ELETRONICO: drg.szn@ifsp.edu.br
DADOS SIAFI: UG: 158154
GESTAO: 26439

AUTORIZACAO DE FUNCIONAMENTO: Portaria Ministerial n° 1.170 de 21/09/2010


mailto:drg.szn@ifsp.edu.br

1.2. Identificacédo do Curso

Curso: Engenharia de Controle e Automagéo

Campus Suzano
Modalidade Presencial
Inicio de funcionamento do curso 1° semestre de 2021

Resolucéo de Aprovagéo do Curso no IFSP

Turno Integral

Vagas semestrais N&o aplicavel — Curso anual

Vagas Anuais 40 vagas

N° de semestres 10

Carga Horaria

Minima Obrigatdria 3.759,33 horas

Carga Horaria Optativa 130 horas

Carga Horaria Presencial 3.103,33 horas

Duracao da Hora-aula 50 minutos

Duracdo do semestre 19 semanas
1.3. Misséo

Consolidar uma praxis educativa que contribua para a inser¢do social, a formacao

integradora e a producdo do conhecimento.

1.4. Caracterizacgéo Educacional

A Educacao Cientifica e Tecnolégica ministrada pelo IFSP é entendida como um conjunto
de acbes que buscam articular os principios e aplicagbes cientificas dos conhecimentos
tecnoldgicos a ciéncia, a técnica, a cultura e as atividades produtivas. Esse tipo de formacao é

imprescindivel para o desenvolvimento social da nacdo, sem perder de vista os interesses das
8



comunidades locais e suas insercbes no mundo cada vez definido pelos conhecimentos
tecnoldgicos, integrando o saber e o fazer por meio de uma reflexdo critica das atividades da
sociedade atual, em que novos valores reestruturam o ser humano. Assim, a educagao exercida no
IFSP ndo esté restrita a uma formagdo meramente profissional, mas contribui para a iniciagdo na
ciéncia, nas tecnologias, nas artes e na promog¢do de instrumentos que levem a reflexdo sobre o

mundo, como consta no PDI institucional.

1.5. Historico Institucional

O primeiro nome recebido pelo Instituto foi o de Escola de Aprendizes e Artifices de Sao
Paulo. Criado em 1910, inseriu-se dentro das atividades do governo federal no estabelecimento da
oferta do ensino primario, profissional e gratuito. Os primeiros cursos oferecidos foram os de
tornearia, mecanica e eletricidade, além das oficinas de carpintaria e artes decorativas.

O ensino no Brasil passou por uma nova estruturagdo administrativa e funcional no ano de
1937 e 0 nome da Instituicdo foi alterado para Liceu Industrial de Sdo Paulo, denominacdo que
perdurou até 1942. Nesse ano, através de um Decreto-Lei, introduziu-se a Lei Organica do Ensino
Industrial, refletindo a decisdo governamental de realizar profundas altera¢cdes na organizagdo do
ensino técnico.

A partir dessa reforma, o ensino técnico industrial passou a ser organizado como um
sistema, passando a fazer parte dos cursos reconhecidos pelo Ministério da Educa¢do. Um Decreto
posterior, 0 de n°® 4.127, também de 1942, deu-se a criacdo da Escola Técnica de Sdo Paulo,
visando a oferta de cursos técnicos e de cursos pedagdgicos.

Esse decreto, porém, condicionava o inicio do funcionamento da Escola Técnica de S&o
Paulo a construcdo de novas instalacbes proprias, mantendo-a na situagdo de Escola Industrial de
S&o Paulo enquanto ndo se concretizassem tais condi¢des. Posteriormente, em 1946, a escola
paulista recebeu autorizacao para implantar o Curso de Construcdo de Maquinas e Motores e o de
Pontes e Estradas.

Por sua vez, a denominagdo Escola Técnica Federal surgiu logo no segundo ano do governo
militar, em acéo do Estado que abrangeu todas as escolas técnicas e instituicdes de nivel superior
do sistema federal. Os cursos técnicos de Eletrotécnica, de Eletronica e Telecomunicacbes e de
Processamento de Dados foram, entdo, implantados no periodo de 1965 a 1978, os quais se

somaram aos de Edificacdes e Mecénica, ja oferecidos.



Durante a primeira gestéo eleita da instituicao, apds 23 anos de intervencdo militar, houve
0 inicio da expansao das unidades descentralizadas — UNEDs, sendo as primeiras implantadas nos
municipios de Cubatdo e Sertaozinho.

Ja no segundo mandato do Presidente Fernando Henrique Cardoso, a institui¢cao tornou-se
um Centro Federal de Educagdo Tecnoldgica (CEFET), o que possibilitou o oferecimento de cursos
de graduacdo. Assim, no periodo de 2000 a 2008, na Unidade de Sao Paulo, foi ofertada a
formagé&o de tecndlogos na area da Industria e de Servigos, além de Licenciaturas e Engenharias.

O CEFET-SP transformou-se no Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia de Sdo
Paulo (IFSP) em 29 de dezembro de 2008, através da Lei n®11.892, tendo como caracteristicas e
finalidades: ofertar educacdo profissional e tecnoldgica, em todos os seus niveis e modalidades,
formando e qualificando cidaddos com vistas na atuacdo profissional nos diversos setores da
economia, com énfase no desenvolvimento socioecondmico local, regional e nacional,
desenvolver a educagdo profissional e tecnoldgica como processo educativo e investigativo de
geracdo e adaptacdo de solucBes técnicas e tecnoldgicas &s demandas sociais e peculiaridades
regionais; promover a integracdo e a verticalizacdo da educagéo bésica a educacéo profissional e
educacao superior, otimizando a infraestrutura fisica, os quadros de pessoal e o0s recursos de
gestdo; orientar sua oferta formativa em beneficio da consolidacdo e fortalecimento dos arranjos
produtivos, sociais e culturais locais, identificados com base no mapeamento das potencialidades
de desenvolvimento socioecondémico e cultural no ambito de atuacdo do Instituto Federal,
constituir-se em centro de exceléncia na oferta do ensino de ciéncias, em geral, e de ciéncias
aplicadas, em particular, estimulando o desenvolvimento de espirito critico, voltado a investigacio
empirica; qualificar-se como centro de referéncia no apoio a oferta do ensino de ciéncias nas
instituicbes publicas de ensino, oferecendo capacitacdo técnica e atualizacdo pedagdgica aos
docentes das redes publicas de ensino; desenvolver programas de extensdo e de divulgacio
cientifica e tecnoldgica; realizar e estimular a pesquisa aplicada, a produgdo cultural, o
empreendedorismo, o cooperativismo e o desenvolvimento cientifico e tecnolégico; promover a
producdo, o desenvolvimento e a transferéncia de tecnologias sociais, notadamente as voltadas a
preservacdo do meio ambiente.

Além da oferta de cursos técnicos e superiores, o IFSP — que atualmente conta com 37
campus contribui para o enriquecimento da cultura, do empreendedorismo e cooperativismo e

para o desenvolvimento socioecondmico da regido de influéncia de cada campus. Atua também na
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pesquisa aplicada destinada a elevagdo do potencial das atividades produtivas locais e na

democratizagdo do conhecimento & comunidade em todas as suas representacoes.

1.6. Histdrico do Campus e sua caracterizagdo

O Campus Suzano, edificado em atendimento a Chamada Publica do MEC/SETEC n°
001/2007 - Plano de Expansdo da Rede Federal de Educacao Tecnoldgica — FASE Il, esté localizado
no municipio de Suzano, na Regido Metropolitana da capital e microrregido de Mogi das Cruzes,

com inicio de suas atividades educacionais no 2° semestre de 2010.

Composto por um conjunto edificado de padréo escolar com 11 blocos de edificios, com
area total construida de 18.928,91 mz2. As atuais edificacdes do cAmpus Suzano séo constituidas

basicamente por blocos técnicos administrativos, areas de convivio, restaurante e area de ensino.

Nos blocos técnicos-administrativo estéo as coordenadorias de registro escolar, pesquisa e
inovacdo, extensdo, administrativa, patriménio e manutencdo, tecnologia de informagdo. Além
destas coordenadorias, estdo instaladas neste bloco as coordenarias de area, a direcdo e as

geréncias do cAmpus, bem como o nucleo sociopedagdgico.

Nos blocos de convivio e ensino estdo instaladas as salas de aula, laboratorios, areas de
convivéncia, quadra esportiva, auditério, biblioteca e restaurante, estando todos os ambientes em

pleno funcionamento.

Existe a previsdo da realizacdo da Ultima etapa de construcdo do campus, onde serdo
construidos um ginasio poli esportivo, um auditdrio e mais blocos de salas de aula completando o

projeto original.

Apesar do seu pouco tempo de funcionamento, o caAmpus Suzano vem desenvolvendo suas
atividades de forma integrada aos objetivos da reitoria e anseios da comunidade, buscando
prestar um servico diferenciado na regido, caracterizado pela sustentagdo no tripé ensino,

pesquisa e extensao.

Na vertente de ensino, o campus iniciou suas atividades com a oferta de dois cursos
técnicos, sendo um em automacéo industrial e o outro em comércio nos periodos vespertino e
noturno, conforme consulta publica prévia realizada junto & comunidade local. No ano seguinte, a

oferta foi ampliada conforme previsdo do Plano de Desenvolvimento Institucional do periodo e
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diretrizes da reitoria, através da abertura do curso modular técnico em eletroeletronica e trés
cursos técnicos integrados em parceria com a Secretaria de Educagéo do Estado de S&o Paulo, nas
areas de automacdo industrial, eletroeletronica e administracdo. No ano de 2015, em funcédo de
novos anseios da comunidade, a parceria com o governo estadual foi encerrada em detrimento ao
anseio de ofertarmos cursos integrados realizados totalmente pelo IFSP. Em contrapartida tivemos
a oferta da primeira turma do Curso Superior de Tecnologia em Processos Quimicos com alta

procura pelos estudantes.

Na vertente de pesquisa, desde o inicio de suas atividades, o campus Suzano tem
desenvolvido diversos projetos de iniciacdo cientifica através de seus docentes e estudantes,
sendo véarios deles selecionados para apresentacdo em congressos de iniciacdo cientifica e

exposicéo em eventos regionais.

Na &rea de extensdo o IFSP cAmpus Suzano buscou realizar diversos eventos de integracdo
com a comunidade local bem como de seus alunos, cabendo destaque para a Semana Nacional de
Ciéncias e Tecnologia, as visitas técnicas em empresas e eventos tematicos e a realizacdo de um
grande evento junto & prefeitura de Suzano denominado Feira do Estudante de Orientacdo

Profissional (FEOP).

Além destas atividades, ofertou varios cursos de Formacao Inicial e Continuada, incluindo
as modalidades Pronatec e Mulheres Mil. Estes cursos abordaram os temas: desenho técnico
mecanico, desenho auxiliado por computador, matemética basica, metrologia, pneumatica,
auxiliar administrativo, auxiliar de RH, operador de caixa, agente de inspecdo da qualidade,

informética e quimica.

A economia do municipio é fortemente caracterizada por atividades industriais, abrigando
inimeras fabricas de grande porte, tanto de capital nacional quanto estrangeiro, destacando-se:
NSK, Cia. Suzano de Papel e Celulose, Nadir Figueiredo, International Paper, Metalurgica Uliana,

Kimberly-Clark, EcoLab, Sanofi-Aventis, Clariant, Komatsu, Manikraft e Inebras.

Como antigo distrito de Mogi das Cruzes e hoje emancipado politicamente desde 1948, o
municipio de Suzano é atualmente uma das principais cidades do Alto Tieté e da regido
metropolitana de S&o Paulo. Sua histéria confunde-se com a historia da Estrada de Ferro Central
do Brasil, cuja estagdo local serviu como ponto de partida para o vilarejo, a época conhecido como
Vila de Piedade/Vila da Concérdia. E atualmente um dos 39 municipios que compdem a Regi&o
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Metropolitana de S&o Paulo (RMSP), situado na sub-regido leste da RMSP e distante 42 km da
capital paulista. A sub-regido em que o municipio esta inserido é denominada Alto do Tieté,
composta pelas cidades de Aruja, Biritiba Mirim, Ferraz de Vasconcelos, Guararema,

Itaquaquecetuba, Mogi das Cruzes, Pod, Salesopolis e Santa Isabel.

A localizacdo geogréfica do municipio de Suzano é privilegiada, aproximadamente 50 Km,
da capital S&o Paulo, 30 minutos do Aeroporto Internacional de Guarulhos (Cumbica)
considerando o facil acesso a regido do ABC e litoral paulista, tendo em vista o complexo de
rodovias que passa pela cidade e a sua infraestrutura de transporte que conta com trens
(passageiros e de carga) e Onibus. Além destes fatores, Suzano tem acesso ao Rodoanel — trecho
leste o que coloca a cidade como um importante polo logistico e empresarial. O municipio limita-
se ao norte com Itaquaquecetuba, ao sul com Santo André e Rio Grande da Serra, ao leste com
Mogi das Cruzes e a oeste com Po4, Ferraz de Vasconcelos e Ribeirdo Pires.

A cidade esta distribuida em uma éarea territorial de 206,236 km2, com uma populagdo
estimada de 297.637 habitantes (IBGE 2019) e PIB per capita de R$ 37.009,04 e indice de
Desenvolvimento Humano Municipal (IDHM) de 0,765. Total de receitas realizadas [2017] R$
754.545,29 (x1000) O Produto Interno Bruto (PIB) de R$ 10,76 bilhdes, coloca a cidade de Suzano
na posicdo 922 cidade mais rica do Pais, esse numero tem como base o ano de 2017

(https://cidades.ibge.gov.br/brasil/sp/suzano/panorama).

Suzano esta entre as maiores arrecadacdes do estado de Sdo Paulo, demonstrando sua relevancia

econdmica para o estado conforme Tabela 1.

Tabela 1. Atividade Econdmica no Estado de Sao Paulo

Atividade econdmica Posicéo Valor unidade (R$ x1000)
Industria 20° 3962427,33
Agropecuéaria 190 234420,62
Administracdo, educacdo, salde e seguridade 29° 993290,21
social

Fonte:https://cidades.ibge.gov.br/brasil/sp/séo-
paulo/pesquisa/38/47001?tipo=ranking&localidade2=355250 &indicador=47006
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O municipio de Suzano possui atualmente 75 escolas municipais, dedicadas a educagéo
infantil, creches e ensino fundamental; 47 escolas estaduais destinadas ao ensino médio; 46
escolas particulares, dedicadas ao ensino fundamental e médio; um Edificio do SESI com ensino
fundamental e médio e ainda uma unidade do SENAI com formagdo profissionalizante. O
municipio conta com duas faculdades: Unisuz — com cursos superiores de Administragdo, Ciéncias
Contébeis, Direito, Pedagogia e Educagdo Fisica e a Faculdade Piaget com cursos Superiores de
Engenharia Civil, Ambiental, Gestdo de RH, Pedagogia, Enfermagem, Farmacia, Educacao Fisica,

Fisioterapia, Nutri¢cdo, Ciéncias contabeis, e Direito.

Em Suzano o Instituto Federal é a Unica escola publica com curso superior gratuito. Se a
analise for ampliada, pode-se verificar mais duas unidades da Faculdade de Tecnologia (FATEC) do

governo do estado de S&o Paulo, nas cidades que pertencem a micro regido de Mogi das Cruzes.

Ao considerar os dados apresentados, nota-se que o cenario coloca a cidade de Suzano em
uma posicdo de destaque, segundo maior PIB per capita da regido do Alto Tieté. As perspectivas
sdo positivas, principalmente com a futura al¢a de descida do Rodoanel e a atual finalizagdo das
obras viaria da marginal do Rio Una, facilitando assim o escoamento da producdo e ampliando a
infraestrutura do municipio. Além disso, nota-se a potencial demanda por cursos superiores
gratuitos, considerando os dados educacionais, em especial em cursos de engenharia na area de

controle e automagcéo de processos pelo fato de possuir um forte parque industrial.
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2. JUSTIFICATIVA E DEMANDA DE MERCADO

O desenvolvimento tecnoldgico, aliado a alta competitividade do mercado, impulsiona o
setor industrial para a utilizacdo intensiva de tecnologias ligadas & eletrdnica, mecéanica e a

informatica.

Na Industria de transformacdo ou de forma geral, a aplicagdo dessas tecnologias
possibilitou a criacdo de novas oportunidades para o processo de automagdo com consequéncias
bastante significativas para a altera¢do do trabalho humano, implicando em outras formas de

organizagéo e controle da produgéo e dos processos de trabalho.

Neste contexto, as industrias, visando aumentar sua competitividade dentro do mercado
interno e externo, vém substituindo seus equipamentos e maquinério, que eram operados por
vérios funcionérios, por equipamentos totalmente automatizados. Este processo promove a
crescente adocdo de produtos tecnoldgicos, nas diversas fases de fabrica¢do de produtos, desde
os projetos (Desenho Auxiliado por Computador - CAD), até a manufatura (Manufatura Auxiliada
por Computador — CAM). Também s&o aplicados no controle de processos e na automacédo
industrial, com utilizaco de sensores, atuadores e Controladores Légico Programéaveis (CLP), na
utilizacdo de maquinas automatizadas (Comando Numérico Computadorizado - CNC), bracos
mecanicos programéveis e robds e na integragdo do sistema de manufatura (Manufatura
Integrada por Computador — CIM). Dessa forma, realizar o controle dos processos e automacao
industrial é imprescindivel na melhoria dos sistemas de forma inovadora e respeitando a

sustentabilidade do meio ambiente.

O entendimento dos sistemas de automagdo da manufatura, bem como da integracio
entre eles, exige uma formagdo multidisciplinar. O Engenheiro de Controle e Automagéo, tendo
em vista o inter-relacionamento entre as grandes areas de conhecimento (Mecénica, Elétrica,
Eletrénica e Computacdo), deve ter uma soélida formagdo bésica, com predomindncia em
Matematica, Fisica e Informatica; conhecimentos especializados em automagdo da manufatura,
informética industrial, robotica e controle de processos. Ao lidar com méquinas “inteligentes”, o
trabalho torna-se cada vez mais abstrato e dependente da capacidade humana de lidar com

simbolos e nimeros.
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Os requisitos relacionados as competéncias comportamentais e as atitudes dos
trabalhadores sdo fortemente condicionados pelas caracteristicas desse novo modelo de
organizagdo do trabalho que exige relagbes mais integradas e valorativas, baseadas na
responsabilidade, na capacidade de trabalhar em grupo, engajamento e lideranga. E crescente a
demanda por profissionais com formacdo adequada para atuacdo nas diversas indistrias com
algum tipo de automacdo na linha de producdo, como Automobilistica, Eletroeletrénica,
Eletroquimica, Metallrgica, Téxtil, Empresas de Informética, Parques de Alta Tecnologia. O
municipio, quase metade do Produto Interno Bruto gerado no municipio de Suzano provém das

industrias, mercado alvo da Engenharia de Controle e Automagéo.

Conforme indicam os dados do Ministério do Trabalho o nimero de empregos formais em
janeiro de 2019, a cidade de Suzano registrou a admissdo de 16991 funcionérios na Industria de
Transformacéo, (fonte: http://bi.mte.gov.br/bgcaged/caged_perfil_municipio/index.php consulta
em 26/08/2019) justificando a demanda neste segmento profissional, conforme mostra a Tabela

2.

Tabela 2: Movimentagéo Profissional em Suzano

Segmento Admissoes
1 - EXTRATIVISMO MINERAL 39
2 — INDUSTRIA DE TRANSFORMACAO 16991
3—SERV. IND. UP. 1255
4 - CONSTR CIVIL 1611
5 — COMERCIO 12465
6 — SERVICOS 21256
7 - ADM PUBLICA 253
8 - AGROPECUARIA 678

Fonte: CAGED - 2019
16


http://bi.mte.gov.br/bgcaged/caged_perfil_municipio/index.php

Durante esta andlise foi identificado que ndo existe curso superior gratuito na area de
controle e processos industriais ofertados por outras instituicdes no municipio. Ampliando a
analise para a micro regido de Mogi das Cruzes verifica-se a demanda do curso de Engenharia de
Controle e Automacéo de ensino publico e gratuito para a populagdo, justificando a oferta deste

curso para a comunidade de Suzano e entorno.

A oferta deste curso foi apresentada a duas audiéncias publicas sendo a primeira realizada
em 04/09/2017 e a segunda em 17/09/2017, ambas foram aprovadas pela comunidade local e
incluida no Plano de Desenvolvimento Institucional do cAmpus Suzano (PDI 2019-2023), validada
pelo Conselho Superior (CONSUP) em 12 de marco de 2019. A proposta visa a oferta anual de 40

vagas para o Curso de Engenharia de Controle e Automacao no periodo Integral.
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Neste tdpico sdo descritos os objetivos, sendo o primeiro o objeto geral que descreve as
competéncias do egresso do curso de engenharia e na sequéncia o objetivo especifico que
descreve as competéncias especificas do egresso do curso de engenharia de controle e

automacao.

3.1. Objetivo Geral (Competéncias Gerais)

O curso de graduagdo em Engenharia propicia aos seus egressos, ao longo da formacéo, de acordo

com artigo 4° da Resolugdo CNE/CES n° 2, de 24 de abril de 2019, as seguintes competéncias gerais:
I.  Formular e conceber solugdes desejaveis de engenharia, analisando e compreendendo 0s
usuarios dessas solucgdes e seu contexto:

a. Ser capaz de utilizar técnicas adequadas de observacdo, compreensao, registro e
analise das necessidades dos usudrios e de seus contextos sociais, culturais, legais,
ambientais e econdmicos;

b. Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de engenharia, considerando o
usuario e seu contexto, concebendo solugdes criativas, bem como o uso de técnicas
adequadas.

[l.  Analisar e compreender os fenémenos fisicos e quimicos por meio de modelos simbdlicos,
fisicos e outros, verificados e validados por experimentacgao:

a. Ser capaz de modelar os fenbmenos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as
ferramentas matematicas, estatisticas, computacionais e de simulacdo, entre
outras;

b. Prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos;

c. Conceber experimentos que gerem resultados reais para o0 comportamento dos
fendmenos e sistemas em estudo;

d. Verificar e validar os modelos por meio de técnicas adequadas.

[ll.  Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servi¢cos), componentes ou
processos:

a. Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e viaveis, técnica e
economicamente, nos contextos em que serdo aplicadas;

b. Projetar e determinar os parametros construtivos e operacionais para as solucdes

de Engenharia;
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C.

Aplicar conceitos de gestdo para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar

projetos e servicos de Engenharia.

IV.  Implantar, supervisionar e controlar as solugdes de Engenharia:

a.

Ser capaz de aplicar os conceitos de gestdo para planejar, supervisionar, elaborar e
coordenar a implantagéo das solugdes de Engenharia;

Estar apto a gerir, tanto a forga de trabalho quanto os recursos fisicos, no que diz
respeito aos materiais e a informacao;

Desenvolver sensibilidade global nas organizagées;

Projetar e desenvolver novas estruturas empreendedoras e solugbes inovadoras
para os problemas;

Realizar a avaliacdo critico-reflexiva dos impactos das solu¢bes de Engenharia nos

contextos social, legal, econdmico e ambiental.

V. Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e gréafica:

a.

Ser capaz de expressar-se adequadamente, seja na lingua patria ou em idioma
diferente do Portugués, inclusive por meio do uso consistente das tecnologias
digitais de informag&o e comunicacéo (TDICs), mantendo-se sempre atualizado em

termos de métodos e tecnologias disponiveis.

VI.  Trabalhar e liderar equipes multidisciplinares:

a.

Ser capaz de interagir com as diferentes culturas, mediante o trabalho em equipes
presenciais ou a distancia, de modo que facilite a construcdo coletiva;

Atuar, de forma colaborativa, ética e profissional em equipes multidisciplinares,
tanto localmente quanto em rede;

Gerenciar projetos e liderar, de forma proativa e colaborativa, definindo as
estratégias e construindo o consenso Nos grupos;

Reconhecer e conviver com as diferengas socioculturais nos mais diversos niveis em
todos os contextos em que atua (globais/locais);

Preparar-se para liderar empreendimentos em todos os seus aspectos de produgéo,

de financas, de pessoal e de mercado.

VIl.  Conhecer e aplicar com ética a legislacdo e os atos normativos no &mbito do exercicio da

profisséo:

a.

Ser capaz de compreender a legislacdo, a ética e a responsabilidade profissional e

avaliar os impactos das atividades de Engenharia na sociedade e no meio ambiente;
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b. Atuar sempre respeitando a legislacéo, e com ética em todas as atividades, zelando
para que isto ocorra também no contexto em que estiver atuando.

VIIl.  Aprender de forma autonoma e lidar com situag¢oes e contextos complexos, atualizando-se
em relagdo aos avancgos da ciéncia, da tecnologia e aos desafios da inovagao:

a. Ser capaz de assumir atitude investigativa e autdnoma, com vistas a aprendizagem
continua, & producdo de novos conhecimentos e ao desenvolvimento de novas
tecnologias;

b. Aprender a aprender.

IX.  Estimular competéncias visando a criatividade, inovagdo, empreendedor e a
responsabilidade de sua préatica profissional.

a. Ser capaz de produzir ferramentas, técnicas e conhecimentos cientificos e/ou
tecnoldgicos inovadores na area, buscando alcancar metodologias que melhor se
apliquem a cada agdo, estabelecendo a indissociabilidade de conhecimento
cientifico/tecnoldgico e sociedade;

b. Ser capaz de empreender na area de engenharia, reconhecendo oportunidades e
resolvendo problemas de forma transformadora, agregando valor & sociedade,
preconizando o didlogo entre os conhecimentos cientificos, tecnoldgicos, sociais e
humanisticos e os conhecimentos e habilidades relacionados ao trabalho;

c. Entender a importancia e a responsabilidade da sua pratica profissional, agindo de
forma ética, sustentavel e socialmente responsavel, respeitando aspectos legais e
normas envolvidas. Observar direitos e propriedades intelectuais inerentes a

producdo e a utilizagdo.

3.2. Objetivo(s) Especifico(s)

Os objetivos especificos esperados dos egressos dos cursos de Engenharia de Controle e
Automacdo segundo as competéncias gerais anteriormente descritas, e em acordo com a
habilitacdo ou énfase do curso, elencadas a seguir:

| - Identificar, formular e resolver problemas de Engenharia de Controle e Automagéo;

Il - Conceber e conduzir experimentos e interpretar resultados;

[l - Modelar, simular, analisar, controlar e automatizar sistemas;

IV - Analisar, comparar e especificar materiais, componentes, dispositivos e equipamentos;

V - Projetar, desenvolver, implementar, integrar e otimizar sistemas, produtos e processos;
20



VI - Planejar, elaborar, coordenar e supervisionar projetos e servicos de Engenharia;

VIl -Inspecionar, operar e avaliar criticamente processos e sistemas e realizar sua
manutencéo;

VIII - Desenvolver e/ou utilizar novos recursos, ferramentas e técnicas;

IX - Aplicar conceitos de administracdo, economia e gestdo em Engenharia;

X - Avaliar o impacto das atividades da Engenharia no contexto social e ambiental, bem
com 0s que garantam a seguranga e ergonomia;

XI - Utilizar novos recursos e préaticas de seguranca da informacao;

Xl - Elaborar textos técnicos e cientificos de acordo com as normas e regras vigentes;

XIll - Estar apto para avaliar o impacto das atividades da Engenharia de Controle e Automacéo,
considerando os principais aspectos politicos, econdmicos, sociais, ambientais e culturais da
sociedade atual.
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4. PERFIL PROFISSIONAL DO EGRESSO

Em sintonia com os Fundamentos Politico Pedagdgicos dos Institutos Federais, conforme
Diretrizes Curriculares Nacionais do Curso de Graduagdo em Engenharia - Resolugdo CNE/CES n° 2,
de 24 de abril de 2019 e Resolugdo CONFEA n° 218, de 29 de junho de 1973, os profissionais
egressos dos cursos Bacharelados em Engenharia do Instituto Federal de S&o Paulo devem agregar
a sua formacdo académica os principais aspectos politicos, econémicos, sociais, ambientais e
culturais da sociedade atual.

O Curso Superior em Engenharia de Controle e Automag&o visa & formagdo omnilateral
(trabalho-ciéncia-cultura) dos graduandos, de forma que seu egresso seja um profissional com
formag&o técnica, tecnoldgica, humana, cidadd, com qualificacdo para o mundo do trabalho e
capacidade de manter-se em desenvolvimento e atualizagéo.

Além de sodlida formacdo técnica e tecnoldgica, o egresso tem um perfil generalista,
humanista, critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético. E comprometido com uma sociedade
democrética e socialmente justa e ser capaz de compreender processos produtivos e o seu papel
dentro deles, incluindo as relagdes sociais.

O profissional formado aplica e desenvolve novas tecnologias com atuagdo inovadora e
empreendedora, reconhece as necessidades dos usuarios e prop8e solugbes aos problemas a
partir delas. Atua com senso critico e de modo criativo no desenvolvimento de projetos e solu¢des
de Engenharia. Aplica em sua prética profissional aspectos transversais globais, politicos,
econdmicos, sociais, ambientais, culturais e de seguranca e saude no trabalho.

O egresso do curso de Engenharia do Instituto Federal de Sdo Paulo atua nas novas
demandas da sociedade e do mundo do trabalho, e se adapta a elas, com postura isenta de
qualquer tipo de discriminagdo, comprometida com a responsabilidade social e o
desenvolvimento sustentével.

Além da formacéo pessoal, o bacharel é capaz de ocupar postos de comando e de lideranca
técnica no ambiente de trabalho, enfrentando as mais diversas dificuldades sem receios, com
confianga em suas potencialidades, demonstrando capacidade de investigacdo, inovagdo e
permanente atualizagdo.

De acordo com os Referenciais Nacionais dos Cursos de Engenharia, o Engenheiro de

Controle e Automacdo € um profissional de formacdo generalista, que atua no controle e
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automacdo de equipamentos, processos, unidades e sistemas de producdo. Em sua atuagéo,
estuda, projeta e especificar materiais, componentes, dispositivos ou equipamentos elétricos,
eletromecanicos, eletrdnicos, magnéticos, opticos, de instrumentacdo, de aquisi¢do de dados e de
méaquinas elétricas. Planeja, projeta, instala, opera e mantém sistemas de medi¢do e
instrumentacdo eletroeletrdnica, de acionamentos de méaquinas, de controle e automacéo de
processos, de equipamentos dedicados, de comando numérico e de maquinas de operagdo
autébnoma. Projeta, instala e mantém robés, sistemas de manufatura e redes industriais. Coordena
e supervisiona equipes de trabalho, realiza estudos de viabilidade técnico-econdmica, executa e
fiscaliza obras e servicos técnicos e efetua vistorias, pericias e avaliagdes, emitindo laudos e
pareceres técnicos. Em suas atividades, considera aspectos referentes a ética, & seguranca, a

legislagédo e aos impactos ambientais.

4.1. ARTICULAGAO DO PERFIL DO EGRESSO COM O ARRANJO PRODUTIVO LOCAL

O Engenheiro de Controle e Automacao visa a formacdo omnilateral (trabalho-ciéncia-
cultura) onde se aplica e desenvolve novas tecnologias respeitando o meio ambiente com atuagéo
inovadora, empreendedora e comprometida com a sociedade local e regional. Reconhece as
necessidades do arranjo produtivo local porque a cidade de Suzano possui um consideravel
Parque produtivo industrial, segundo IBGE (https://cidades.ibge.gov.br/brasil/sp ), a cidade esta
classificada entre as 20 maiores economia do setor industrial do estado de S&o Paulo. Suzano
movimenta um Produto Interno Bruto (PIB) no valor de R$ 10,76 bilhGes, e coloca o municipio na
posicdo 922 cidade mais rica do Pais (https://cidades.ibge.gov.br/brasil/sp/suzano/panorama).
Pelo fato de Suzano abrigar empresas de grande porte como a Companhia Suzano de Papel e
Celulose, Rolamentos NSK, Fabrica Nadir Figueiredo, Fabrica de celulose International Paper,
Metalurgica Uliana, Kimberly-Clark, Industria quimica EcolLab, Industria farmacéutica Sanofi,
Empresa quimica Clariant, Fabrica de tratores Komatsu, Fabrica de papel Manikraft, Fabrica de
escovas industriais Inebras entre outras de grande porte, pequenas e microempresas. A cidade e a
regido do Alto Tiete, possui uma forte demanda de profissionais capacitados na &rea de
Engenharia de Controle e Automagédo de processos para dar continuidade ao crescimento das
empresas do municipio, h4 doze quildmetros de Suzano situa a cidade de Mogi das Cruzes

marcando outro expoente polo industrial da regido do alto tiete.
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4.2. COMPETENCIAS E HABILIDADES

O curso de graduacdo em Engenharia propicia aos seus egressos, ao longo da formagéo, de

acordo com artigo 4° da Resolugdo CNE/CES n° 2, de 24 de abril de 2019, as seguintes

competéncias gerais:

| - Formular e conceber solugbes desejveis de engenharia, analisando e compreendendo

0s usudrios dessas solucdes e seu contexto:

a. Ser capaz de utilizar técnicas adequadas de observagdo, compreensao, registro e

b.

analise das necessidades dos usuarios e de seus contextos sociais, culturais, legais,
ambientais e econémicos;
Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de engenharia, considerando o

usuario e seu contexto, concebendo solugdes criativas, bem como o uso de técnicas

adequadas.

Il - Analisar e compreender os fendmenos fisicos e quimicos por meio de modelos

simbdlicos, fisicos e outros, verificados e validados por experimentacéo:

a.

Ser capaz de modelar os fenbmenos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as
ferramentas matematicas, estatisticas, computacionais e de simulacao, entre

outras;
Prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos;

Conceber experimentos que gerem resultados reais para 0 comportamento dos

fendbmenos e sistemas em estudo;

Verificar e validar os modelos por meio de técnicas adequadas.

[l - Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou

processos:

a.

Ser capaz de conceber e projetar soluces criativas, desejaveis e viveis, técnica e

economicamente, nos contextos em que serdo aplicadas;

Projetar e determinar os parametros construtivos e operacionais para as solugdes

de Engenharia;
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c. Aplicar conceitos de gestdo para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar

projetos e servicos de Engenharia.

IV - Implantar, supervisionar e controlar as solugdes de Engenharia:

a. Sercapaz de aplicar os conceitos de gestéo para planejar, supervisionar, elaborar e
coordenar a implantagédo das solugdes de Engenharia;

b. Estar apto a gerir, tanto a forca de trabalho quanto os recursos fisicos, no que diz
respeito aos materiais e a informacao;

c. Desenvolver sensibilidade global nas organizagdes;

d. Projetar e desenvolver novas estruturas empreendedoras e solugdes inovadoras
para os problemas;

e. Realizar a avaliagdo critico-reflexiva dos impactos das solugdes de Engenharia nos

contextos social, legal, econdémico e ambiental.

V - Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e gréafica:
a. Ser capaz de expressar-se adequadamente, seja na lingua patria ou em idioma
diferente do Portugués, inclusive por meio do uso consistente das tecnologias
digitais de informacé&o e comunicagéo (TDICs), mantendo-se sempre atualizado em

termos de métodos e tecnologias disponiveis.

VI - Trabalhar e liderar equipes multidisciplinares:

a. Sercapaz de interagir com as diferentes culturas, mediante o trabalho em equipes
presenciais ou a distancia, de modo que facilite a construcéo coletiva;

b. Atuar, de forma colaborativa, ética e profissional em equipes multidisciplinares,
tanto localmente quanto em rede;

c. Gerenciar projetos e liderar, de forma proativa e colaborativa, definindo as
estratégias e construindo o consenso nos grupos;

d. Reconhecer e conviver com as diferengas socioculturais nos mais diversos niveis em
todos os contextos em que atua (globais/locais);

e. Preparar-se para liderar empreendimentos em todos os seus aspectos de producdo,

de financas, de pessoal e de mercado.
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VII - Conhecer e aplicar com ética a legislacdo e os atos normativos no &mbito do exercicio

da profisséo:

a.

Ser capaz de compreender a legislacéo, a ética e a responsabilidade profissional e
avaliar os impactos das atividades de Engenharia na sociedade e no meio ambiente;
Atuar sempre respeitando a legislacdo, e com ética em todas as atividades, zelando

para que isto ocorra também no contexto em que estiver atuando.

VIl - Aprender de forma autdnoma e lidar com situacbes e contextos complexos,

atualizando-se em relacdo aos avangos da ciéncia, da tecnologia e aos desafios da

inovacao:

a.

Ser capaz de assumir atitude investigativa e autbnoma, com vistas a aprendizagem
continua, & producdo de novos conhecimentos e ao desenvolvimento de novas
tecnologias;

Aprender a aprender.

IX - Empregar a criatividade, inovacdo, empreendedorismo e a responsabilidade de sua

pratica profissional.

a.

b.

C.

Ser capaz de produzir ferramentas, técnicas e conhecimentos cientificos e/ou
tecnoldgicos inovadores na area, buscando alcangar metodologias que melhor se
apliquem a cada agéo, estabelecendo a indissociabilidade de conhecimento
cientifico/tecnoldgico e sociedade;

Ser capaz de empreender na &rea de engenharia, reconhecendo oportunidades e
resolvendo problemas de forma transformadora, agregando valor & sociedade,
preconizando o dialogo entre os conhecimentos cientificos, tecnoldgicos, sociais e
humanisticos e os conhecimentos e habilidades relacionados ao trabalho;
Entender a importancia e a responsabilidade da sua prética profissional, agindo de
forma ética, sustentével e socialmente responsavel, respeitando aspectos legais e
normas envolvidas. Observar direitos e propriedades intelectuais inerentes a

producdo e a utilizagdo.
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Para acesso ao curso Engenharia de Controle e Automacdo, o estudante devera ter

concluido o ensino médio ou equivalente.

O ingresso ao curso sera por meio do Sistema de Selecdo Unificada (SISU), de
responsabilidade do MEC, e processos simplificados para vagas remanescentes, por meio de edital

especifico, a ser publicado pelo IFSP no endereco eletrdnico www.ifsp.edu.br.

Outras formas de acesso previstas sdo: reopc¢do de curso, transferéncia externa e outras

definidas pela Organizacao Didatica do IFSP.
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6. ORGANIZAGAO CURRICULAR

O curso de Engenharia de Controle e Automacdo é oferecido no periodo integral, de
segunda-feira a sexta-feira. O curso de Engenharia de Controle e Automag&o esté estruturado para
integralizacdo em 10 semestres. Sua carga horaria total € de 3.759,33 horas, sendo 3.103,33 horas
em disciplinas, 160 horas para Estagio, 376 horas para Projetos de Extensdo e 120 horas para
Trabalho de Conclusdo do Curso (TCC). O Estégio Supervisionado (ES), é obrigatorio, podera ser
realizado a partir do sexto semestre do curso, totalizando 160 horas. E oferecida, também, a
possibilidade de convalidacdo de carga horaria de Atividades Complementares (AC), de carater

facultativo, totalizando 130 horas.

Todas as disciplinas sdo obrigatorias, com excecdo de LIBRAS (Lingua Brasileira de Sinais),

de carater optativo, de 31,67 horas, com oferta garantida em pelo menos um semestre do curso.

Dependendo da opgdo do estudante em realizar os componentes curriculares nao
obrigatorios ao curso, disciplina de Libras e atividades complementares, tém-se as possiveis cargas

horérias apresentadas na tabela a seguir:

Cargas Horarias possiveis para o curso Engenharia de Controle e Automacdo| Total de
horas

Disciplinas obrigatérias 3.103.33h

Carga horaria minima: 3.759,33 h

Disciplinas obrigatorias + TCC + Estagio + Projeto de Extenséo

Disciplinas obrigatorias + TCC + Estagio + Projeto de Extensdo + LIBRAS 3.791,00

Carga horaria maxima: 3.921,00

Disciplinas obrigatorias + TCC + Estdgio + Projeto de Extensdo + LIBRAS +

Atividades Completares

Tabela 1: Carga Horéaria do Curso de Engenharia de Controle e Automacéo

6.1. Estagio Curricular Supervisionado

O Estdgio Curricular Supervisionado é obrigatorio considerado o ato educativo
supervisionado envolvendo diferentes atividades desenvolvidas no ambiente de trabalho, que visa

a preparacdo para o trabalho produtivo do educando, relacionado ao curso que estiver
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frequentando regularmente. Assim, o estagio objetiva o aprendizado de competéncias proprias da
atividade profissional e a contextualizacdo curricular, objetivando o desenvolvimento do

educando para a vida cidadé e para o trabalho.

Para realizagdo do estagio, deve ser observado o Regulamento de Estégio do IFSP, Portaria

n° 1204, de 11 de maio de 2011, elaborada em conformidade com a Lei do Estagio (N°

11.788/2008), dentre outras legislagdes, para sistematizar o processo de implantagédo, oferta e

supervisdo de estégios curriculares.

O Estagio Supervisionado (ES) € uma componente curricular obrigatéria do curso
Engenharia de Controle e Automagéo do IFSP - Campus Suzano. No entanto, tendo a opgéo de
fazé-lo, no IFSP - Campus Suzano oferece, por meio de suas coordenadorias e regulamentos

especificos, supervisdo escolar para os alunos interessados.

Durante o periodo de estagio caberd ao aluno estagiario atuar/acompanhar em uma ou
mais frentes da formacéo da Engenharia de Controle e Automagéo em a¢des como: acompanhar o
desenvolvimento de projetos de engenharia, automagéo e otimizacdo de processos industriais;
inspecéo e supervisdo de servi¢os industriais automatizados; controle de processos de fabricacéo;
sistemas de controle e gestdo da qualidade e meio ambiente; execucédo de projetos de automagéo
industrial; instalacdo, manutencéo e integragdo de processos industriais automatizados; realizar
procedimentos de ensaios de laboratorio; fazer o desenho de layout, diagramas, componentes e
sistemas de automacdo, segundo as normas técnicas de desenho; trabalhos em equipes ligadas a
robdtica, comando numérico computadorizado, sistemas flexiveis de manufatura, desenho

auxiliado por computador (CAD) e manufatura auxiliada por computador (CAM).

Para a integralizacdo do estagio supervisionado no curriculo do curso de Engenharia de
Controle e Automacéo, do IFSP - Campus Suzano, sera exigido a carga horaria minima de 160

(cento e sessenta) horas, que poderé ser realizada a partir do sexto semestre do curso.

O estégio devera ter acompanhamento efetivo pelo Professor Orientador da instituicdo de
ensino e pelo supervisor da parte concedente. A resolucdo N.© 402/08, de 09 de dezembro de
2008, Art. 26, em consonancia com a Lei n® 11.788, prevé que o acompanhamento do processo de
ensino e aprendizagem deve ser realizado por meio de um servigo especifico de estégio, da

instituicdo de ensino. Este servigo deve ser efetivado por meio de relatdrios de acompanhamento
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e de avaliagdo de estagio, elaborados pelo estagiario e validado pela parte concedente e pelo

Professor Orientador.

Para o inicio do ES deve-se firmar um Termo de Compromisso individual por aluno entre o
IFSP — Campus Suzano e a empresa concedente. A partir do Termo de Compromisso o aluno deve
elaborar, com o auxilio do Professor Orientador, um Relatorio de Planejamento do Estagio
Supervisionado. Neste Relatorio de Planejamento do Estdgio Supervisionado devem-se constar as
atividades previstas, com suas respectivas cargas horarias, e ser assinado pelo aluno, Professor

Orientador e supervisor da empresa concedente.

Durante o Estégio Supervisionado, a execucdo das atividades planejadas no Relatério de
Planejamento do Estagio Supervisionado sera avaliada por meio de Formulario de
Acompanhamento do Estagio Supervisionado. Estes formularios serdo elaborados pela Institui¢do
de Ensino, indicando as atividades (praticas no trabalho) que serdo avaliadas pelas empresas.
Critérios como: conhecimentos, atitudes e valores constardo do Formulario de Acompanhamento
do Estagio Supervisionado. Este formulario, através dos critérios citados, serd um instrumento de

orientagdo ao professor responsavel sobre o desempenho do aluno contexto empresa.

Ao término do ES o aluno deverd entregar o Relatério Final do Estagio Supervisionado, que
deverd ser elaborado durante a execugdo do estagio com o auxilio do Professor Orientador. Neste
relatério o aluno devera descrever as atividades desenvolvidas no periodo, analisando, concluindo

e apresentando sugestdes para o aperfeicoamento dessas atividades.

O Professor Orientador do Estagio Supervisionado, baseando-se nos Formularios de
Acompanhamento do Estagio Supervisionado e no Relatério Final do Estagio Supervisionado,
realizados pelo estudante, emitira um parecer na Ficha de Aproveitamento Profissional do Estégio,
a fim de validar os resultados do trabalho realizado na empresa pelo aluno. Desta forma, a
conclusdo do estagio se dard pelo preenchimento e assinaturas dos responsaveis legais pelo
estagio definidos pelo IFSP — Cdmpus Suzano em acordo com a empresa. Esta documentagéo
deverd ser encaminhada ao setor responsavel pela documentacdo do aluno, para os devidos
registros e arquivamento. Maiores informacdes acessem:

http://szn.ifsp.edu.br/portal2/arquivos/static/ CEX/Estagios/Portaria_n1204_Estagio_Curricular.pdf
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6.2. Trabalho de Concluséo de Curso (TCC)

O Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC) tem por objetivos consolidar os conhecimentos
construidos ao longo do curso em um trabalho, possibilitando, ao estudante, o aprofundamento e
a articulacdo entre teoria e prética, desenvolver a capacidade de sintese das vivéncias do
aprendizado e incentivar os alunos no estudo de problemas locais, regionais e nacionais, buscando

apontar possiveis solu¢des no sentido de integrar a instituico de ensino e a sociedade.

O TCC é um componente curricular obrigatério do curso de Engenharia de Controle e
Automacéo do campus Suzano do IFSP, sendo destinada a carga horéria curricular de 120 (cento e
vinte) horas. As disciplinas de Metodologia de Pesquisa Cientifica, disciplinas de Projeto de
Controle e Automacéo 1 e Projeto de Controle e Automagdo 2, respectivamente, subsidiam a
realizacdo do TCC conforme definido em seus planos de ensino e auxilio da pesquisa tecnoldgica. A
elaboracdo do TCC serd iniciada a partir do nono semestre do curso, de modo concomitante a

disciplina Projeto de Controle e Automagéo 1 .

O projeto do TCC devera contemplar a realizacdo e finalizagdo de um trabalho técnico-
cientifico (elaboragéo de protétipos, pesquisa cientifica, desenvolvimento de softwares) no &mbito
de graduacdo, que aborde assuntos diretamente ligados ao curso. Serdo definidos professores

orientadores do TCC na disciplina de Projeto de Controle e Automagéo 1.

A orientacdo do professor responsavel seré realizada por meio de encontros periodicos
para apresentacdo e discussdo do projeto, bem como através da utilizacdo de laboratérios e
equipamentos necessarios ao trabalho. Para a aprovacéo final do TCC, havera uma defesa perante
uma banca composta por trés professores, sendo um dos membros, o professor orientador. Ao
final da defesa, a banca decidira pela aprovacdo ou reprovacdo do trabalho do aluno. A
regulamentacdo dos requisitos e procedimentos para a defesa do TCC foi elaborado pelo Nucleo
Docente Estruturante (NDE) disponivel no site da instituicdo, e as monografias serdo armazenadas

no formato digital, repositorio e/ou impresso na biblioteca do Campus Suzano.

Os professores orientadores serdo responsaveis pela supervisao dos alunos na realizacéo e
apresentacdo do TCC. Os critérios, normas e orientacBes para elaboracdo e aprovacdo dos

trabalhos de concluséo deste curso da Engenharia de Controle e Automagéo estéo no link

https://drive.google.com/file/d/1Sq6AUz9VseyliCeDrB_RCf4hmllrgWXV/view?usp=sharing
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6.3. Projeto de Extenséao

O Projeto de Extenséo de acordo com a Resolugdo CNE/CES 7/2018, publicada no DOU de
18/02/2019. A Extensdo na Educagéo Superior Brasileira aprovada no Plano Nacional de Educagéo
(PNE 2014 - 2024) estabelece as diretrizes para a implantacdo do projeto de extensdo no curso
superior. O Projeto de Extensdo deve integrar a matriz curricular e a organiza¢cdo da pesquisa,
constituindo-se em processo interdisciplinar, politico educacional, cultural, cientifico, tecnoldgico,
que promova a interagdo transformadora entre as instituicdes de ensino superior e outros setores
da sociedade, por meio da producéo e aplicagdo do conhecimento, em articulagdo permanente

COmM 0 ensino e a pesquisa.

Conforme Art.4°. da Resolugdo CNE/CES 7/2018, as atividades de extensdo devem compor
10% do total da carga horaria do curso, portanto o Projeto de Extensdo contempla uma carga
horaria de 376 horas uma vez que o Curso de Engenharia de Controle e Automagéo possui uma

carga minima de 3.759,33 horas.

Segundo Art.5° da Resolugdo CNE/CES/2018, Estruturam a concep¢do e a préatica das
Diretrizes da Extensdo na Educacéo Superior: |) - a interacéo dialdgica da comunidade académica
com a sociedade por meio da troca de conhecimentos, da participa¢cdo e do contato com as

questdes complexas contemporaneas presentes no contexto social.

Desta forma, garantindo a atividade extensionista o campus Suzano visa como
possibilidade de desenvolver as atividades académicas com a sociedade por meio de convénios
com empresas da regido, e parcerias com a prefeitura municipal de Suzano, e a possivel oferta de
curso preparatdrio para o vestibular (cursinho popular) para a comunidade carente, ministrado
por alunos da Engenharia de Controle e Automacdo com orientacdo de docentes da éarea.
Contudo, a regulamentacdo do Projeto de Extensdo esta em desenvolvimento pelo IFSP e esta

parte pode estar fundamentada nesta atrativa.

O projeto de extensao pode ser realizado de forma individual ou em grupo de acordo com
complexidade do projeto, cabendo ao professor orientador do projeto em anuéncia do colegiado

do Curso de Engenharia e Controle e Automacéo, dimensionar o nimero de alunos por projeto.
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Segundo Art.12 da Resolucdo CNE/CES 7/2018, paragrafo Unico, os estudantes, devera ser
permitido participar de quaisquer atividades de extensdo, mantidas pelas instituicbes de ensino

superior, respeitando os eventuais pré-requisitos especificados nas normas pertinentes.

6.4. Atividades Complementares- ACs

As Atividades Complementares tém a finalidade de enriquecer o processo de
aprendizagem, privilegiando a complementacgéo da formagéo social do cidadédo e permitindo, no
ambito do curriculo, o aperfeicoamento profissional, agregando valor ao curriculo do estudante.
Diante da necessidade de se estimular a pratica de estudos independentes, transversais,
opcionais, interdisciplinares, de permanente e contextualizada atualizagdo profissional, as
atividades complementares visam uma progressiva autonomia intelectual, em condi¢cbes de
articular e mobilizar conhecimentos, habilidades, atitudes, valores, para coloca-los em pratica e

dar respostas originais e criativas aos desafios profissionais e tecnolégicos.

Para o curso de Engenharia de Controle e Automacdo as atividades complementares séo
optativas e podem ser realizadas ao longo de todo o do curso de graduacédo, durante o periodo de
formagéo, totalizando 130 horas, a serem incorporadas na integralizacdo da carga horaria do

curso.

Para ampliar as formas de aproveitamento, assim como estimular a diversidade destas
atividades, apresenta-se o Regulamento das Atividades Complementares do Curso de Engenharia
de Controle e Automacdo do IFSP cdmpus Suzano disponivel em formato digital no site da
instituicdo e impresso na biblioteca, com algumas possibilidades de realizacdo de atividades

complementares.

Tabela 6 - Atividades complementares e suas cargas horarias

Carga
horéria Carga
Atividade max. hqra_lrla Documento comprobatério
por cada | méaxima
atividad | no total
e

Minicurso em lingua estrangeira — ) 130 h Certificado de participagéo,
Matérias de Engenharia com nota e frequéncia.
Disciplina de outro curso ou ) 40h Certificado de participagéo,
instituicdo com nota e frequéncia.
Eventos cientificos: congresso, 6h 30h Certificado de participacio
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simposio, seminario, conferéncia,
debate, workshop, jornada, férum,
oficina, etc.

Curso de extensdo, aprofundamento,

Certificado de participagéo,

aperfeicoamento e/ou - 40h com nota e frequéncia, se for o
complementacdo de estudos caso
Seminério e/ou palestra 4h 20h Certificado de participacio
Relatdrio com assinatura e
Visita Técnica - 10h carimbo do responséavel pela
visita.
Ouvinte em defesa de TCC, ) 5h Relatério com assinatura e
monografia, dissertacio ou tese carimbo do responsével.
. . L Relatdrio final ou produto,
Pesquisa de Iniciagdo Cientifica, x .
L - 40h com aprovacéo e assinatura do
estudo dirigido ou de caso .
responsavel.
Desenvolvimento de Projeto Relatorio f|~nal ou produto,
. - 40h com aprovacao e assinatura do
Experimental ;
orientador.
Apresentacdo de trabalho em evento e
P e ¢ - 40h Certificado
cientifico
Publicacdo de resumo em anais ou de - .
licag d . . o, . d - 20 h Copia da publicagdo
artigo em revista cientifica
o . Relatorio aprovado e assinado
Pesquisa bibliografica supervisionada - 20 h orio aprovad ©
pelo supervisor
Resenha de gbra riecente na area do ) 10h Divulgacio da resenha
curso (sob orientagao)
Campanha e/ou trabalho de acéo Relatdrio das atividades
social ou extensionista como - 30h desenvolvidas aprovado e
voluntario assinado pelo responsavel.
Relatdrio das atividades
Monitoria - 40h desenvolvidas aprovado e
assinado pelo responsavel.
Docéncia em minicurso, palestra e ) 20h Relatério das atividades
oficina desenvolvidas e declaragéo.
Representacdo Estudantil - 20h Declaragéo da instituicao
Participacdo em Grémio Estudantil x S
pagao © d / - 10h Declaracdo da instituicao

Centro Académico

* Qutras atividades que nédo estiverem relacionadas poder&o ser analisadas pelo NDE, Colegiado
de Curso ou pelo Coordenador para validagao.
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6.5. Estrutura Curricular

INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SAO PAULO Carga Horaria Minima
(Criacédo: Lei n®11.892, de 29/12/2008) do Curso:
. Campus Suzano 3.759,33 h
Estrutura Curricular Inicio do Curso:
Curso Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacéao 1° Semestre de 2021.
Base Legal: Lei 9.394/96 e Resolucdo CNE n° 2 de 24 de Abril de 2019 Aulas de 50 min.
Resolugédo de autorizagédo do curso no IFSP: n° 19 z:g:;arse-por
Parecer CONEN de autorizacédo: n°
Semestre Componente Curricular Codigo T/P | n°Prof. AUIES PED UGHE] Total Horas
Semana Aulas
1 |Calculo Diferencial e Integral para Engenharias 1 CALS1 T 1 4 76 63,33
2 |Geometria Analitica GEAS1 T 1 2 38 31,67
3 |Fisica para Engenharias 1 FISS1 T 1 4 76 63,33
4 |Laboratério de Fisica para Engenharias 1 FEXS1 P 2 2 38 31,67
- 5 |Quimica Geral para Engenharias QUIS1 T/P 2 4 76 63,33
6 |Desenho Técnico DESS1 T/P 2 2 38 31,67
7 |Comunicacdo e Expresséo - Inglés 1 INGS1 T 1 2 38 31,67
8 |Saude e Seguranga do Trabalho SSTS1 T 1 2 38 31,67
9 |Metodologia de Pesquisa Cientifica METS1 T 1 2 38 31,67
Subtotal 24 456 380
1 |Calculo Diferencial e Integral para Engenharias 2 CALS2 T 1 4 76 63,33
2 |Algebra Linear ALGS2 T 1 2 38 31,67
3 |Fisica para Engenharias 2 FISS2 T 1 4 76 63,33
4 |Laboratorio de Fisica para Engenharias 2 FEXS2 P 2 2 38 31,67
o~ 5 |Resisténcia dos Materiais RESS2 T 1 4 76 63,33
6 |Logica de Programacéo LOGS2 P 2 4 76 63,33
7 |Comunicacdo e Expresséo - Inglés 2 INGS2 T 1 2 38 31,67
8 |Metrologia MTRS2 T/P 2 2 38 31,67
Subtotal 24 456 380
1 |Calculo Diferencial e Integral para Engenharias 3 CALS3 T 1 4 76 63,33
2 |Eletricidade e Magnetismo ELES3 T 1 2 38 31,67
3 |Desenho Auxiliado por Computador DACS3 T/P 2 2 38 31,67
- 4 |Programacéo Orientada a Objetos POOS3 P 2 4 76 63,33
5 |Elementos de Maquinas ELMS3 T 1 4 76 63,33
6 |Tecnologia dos Materiais TCMS3 T 1 4 76 63,33
7 |Mecanica Geral MEGS3 T 1 4 76 63,33
Subtotal 24 456 380
1 |Circuitos Elétricos 1 CIRS4 T/P 2 4 76 63,33
2 |Eletrénica Digital ELDS4 T/P 2 4 76 63,33
3 |Ensaios dos Materiais ESMS4 T/P 2 2 38 31,67
4 |Estrutura de Dados e Banco de Dados EDBS4 P 2 4 76 63,33
< 5 |Calculo Numérico CANS4 T 1 2 38 31,67
6 |Meio Ambiente e Sustentabilidade MASS4 T 1 2 38 31,67
7 |Humanidades e Ciéncias Sociais HUMS4 T 1 2 38 31,67
8 |Fendbmenos de Transporte FETS4 T/P 2 4 76 63,33
Subtotal 24 456 380
1 |Circuitos Elétricos 2 CIRSS5 T/P 2 4 76 63,33
2 |Eletrébnica Analégica ELASS T/P 2 4 76 63,33
3 |Converséao de Energia COESS5 T/P 2 4 76 63,33
7o) 4 |Sistemas Hidraulicos e Pneumaticos SHPS5 T/P 2 4 76 63,33
5 |Instrumentacgéo Industrial INSS5 T/P 2 2 38 31,67
6 |Modelagem Matematica de Sistemas MODS5 T 1 4 76 63,33
Subtotal 22 418 348,33
1 |Sistemas de Controle 1 SICS6 T 1 4 76 63,33
2 |Modelagem de Sistemas a Eventos Discretos SEDS6 T 1 4 76 63,33
3 |Eletrénica de Poténcia ELPS6 T/P 2 4 76 63,33
© 4 |Acionamentos Elétricos ACIS6 T/P 2 2 38 31,67
5 |Materiais para Eletro-eletrénica MATS6 T 1 2 38 31,67
6 |Processos de Fabricagédo PFSS6 T 1 2 38 31,67
7 |Estatistica para Engenharia ESTS6 T 1 2 38 31,67
Subtotal 20 380 316,67
1 |Sistemas de Controle 2 SICS7 T 1 4 76 63,33
2 |Mecanismos MECS7 T 1 4 76 63,33
_ 3 |Microcontroladores MICS7 T/P 2 4 76 63,33
4 |Controlador Légico Programawvel CLPS7 T/P 2 4 76 63,33
5 |Manufatura Auxiliada por Computador MACS7 T 1 4 76 63,33
Subtotal 20 380 316,67
1 |Sistemas de Controle 3 SICS8 T 1 4 76 63,33
2 |Robdética ROBSS8 TP 2 4 76 63,33
3 |Sistemas Microcontrolados SMCS8 T/P 2 4 76 63,33
o 4 |Redes Industriais e Sistemas Supervisorios RISS8 T/P 2 4 76 63,33
5 |Sistemas Flexiveis de Manufatura SFMSS8 T/P 2 2 38 31,67
6 |Empreendedorismo e Engenharia Econémica EMGS8 T 1 2 38 31,67
Subtotal 20 380 316,67
1 |Projeto de Controle e Automacgéao 1 PCAS9 T/P 2 4 76 63,33
2 |Instalagdes Elétricas Industriais IELS9 T 1 2 38 31,67
. 3 |Gestdo de Operagdes Industriais GOIS9 T 1 4 76 63,33
4 |Seminario de Projeto de Extensé&o SEXS9 T 1 2 38 31,67
5 |Introducéo a Inteligéncia Artificial IIAS9 T 1 2 38 31,67
Subtotal 14 266 221,67
o 1 [Projeto de Controle e Automacé&o 2 [ Pcalo [ T/P 2 4 76 63,33
— Subtotal 4 76 63,33
TOTAL ACUMULADO DE AULAS (h/a) 3724
TOTAL ACUMULADO DE HORAS (h) 3103,33
TRABALHO FINAL DE CURSO (h) (Obrigatorio) 120
PROJETO DE EXTENSAO (h) (Obrigatério) | | 376
ESTAGIO SUPERVISIONADO (h) (Obrigatorio) 160
CARGA HORARIA TOTAL MINIMA 3.759,33
Libras (Optativa) | Liemo [ T/P 1 2 38 31,67
ATIVIDADES COMPLENTARES (Optativas) 130
CARGA HORARIA TOTAL MAXIMA 3921
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Nota-se que a disciplina de Comunicagdo e Expressdo (Inglés) esta sendo oferecida no
primeiro e segundo semestres devido a grande necessidade dos alunos do curso a familiarizarem

com a lingua inglesa para leitura de manuais, artigos cientificos.

A disciplina de Metodologia da Pesquisa Cientifica é oferecida no primeiro semestre para
que os alunos possam redigir os relatorios de acordo com os padrdes cientificos para utilizar nas
aulas préticas de laboratério, e tem como base ensinar o discente a metodologia de pesquisa

cientifica.

Do primeiro ao quarto semestres, as disciplinas foram sequenciadas para fornecer um forte
embasamento matematico, os principios da fisica, as bases da l6gica computacional, algoritmo e

programacao.

Do quinto ao nono semestre sdo disciplinas de formagéo mesclando disciplinas especificas
e profissionalizantes. A teoria aplicada a pratica em laboratérios envolvendo a modelagem de
sistemas de variaveis continua e sistemas a eventos discretos, envolvendo os sistemas mecanicos,

pneumaticos, hidraulicos, eletroeletronico entre outros.

No nono e decimo semestres as disciplinas de Projeto de Controle e Automacéo 1 e Projeto
de Controle e Automagéo 2 tém como base subsidiar o aluno na elaboragéo e desenvolvimento do
TCC, oferecendo os conceitos globais e direcionando-o ao desenvolvimento do seu projeto de

Engenharia para a conclusédo do curso.

No decimo semestre foi alocado uma Unica disciplina (Projeto de Controle e Automagéo 2),
permitindo assim, um maior tempo para o aluno realizar o estagio obrigatorio, atividades de

extensdo e outras atividades fora do campus.

Tendo em vista a internacionaliza¢cdo do curso, poderdo ser oferecidos minicursos em

linguas estrangeiras em inglés ou espanhol, como atividades complementares.

6.6. Representacao Grafica do Perfil de Formacéo

Para o curso de Engenharia de Controle e Automag¢do hd uma sequencial entre as
disciplinas para que o aluno compreenda e tenha um melhor aproveitamento nos conteldos

ministrados.
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Atendendo a legislagdo vigente e ao completar, com éxito, as componentes curriculares
dos dez semestres letivos, o estigio supervisionado, o Projeto de extensdo e aprovagdo do
Trabalho de Conclus&o de Curso, o aluno fard jus ao diploma do Curso de Engenharia de Controle

e Automacao.

A seguir é apresentado de forma gréfica, todas as disciplinas, por semestre para formagao
do aluno. Nao haverd pré-requisitos para cursar as disciplinas para ndo inviabilizar o percurso

formativo dos estudantes ou prejudicar a evolugéo e a integralizacéo do curso.
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Figura 1: Disciplinas do Curso de Engenharia de Controle e Automacao

1°. Semestre

2°, Semestre

3°. Semestre

40, Semestre

50. Semestre

6°. Semestre

7°. Semestre

8°. Semestre

9°. Semestre

10°.Semestre

Célculo Dif. | || Calculo Dif. | || Calculo Dif. Calculo Modelagem
Int. Eng.1 Int. Eng.2 Int. Eng.3 Numérico Mat. Sistema
Geometria Algebra Mecénica Fendmeno Sistemas
Analitica 7| Linear " Geral de Transp. Hidra/Pneu
Quimica | | Resisténcia || Elementos Ensaios dos

Geral / Eng. Materiais Magquinas Materiais

Fisica para | || Fisica para | || Eletricidade

Engs. 1 Engs. 2 Eletromag.

Laboratdrio | | | Laboratorio | || Tecnolog.

Fisica 1 Fisica 2 Materiais

Desenho || Metrologia || Desenho i
Técnico Aux. Comp.

Metodolog. L

Pesqg.Cientifi | [

Comunica. Comunica.

Expresséo 1 Expressao 2

Saude Seg
Trabalho

Mecanismos

Projeto
Contr. Aut.1

Projeto
Contr. Aut.2

Estatistica
Para Eng.

Materiais Redes Ind.e Seminario
| Eletro-eletr Sist.Superv. Proj. Ext.
Processos | | Manufatura || Sist.  Flex.
|| Fabricacéo Aux. Comp Manufatura

Amarelo — Basico
Marrom — Mecanica
Verde —Elétrica
Azul — Informatica

Roxo — gestdo

Laranja- Multidisciplinar

38




6.7. Pré-requisitos

Como citado no item anterior ndo ha pré-requisitos para cursar as disciplinas
para ndo criar barreiras no percurso formativo dos estudantes, prejudicando a

evolucéo e a integralizagéo do curso.

6.8. Educagéo em Direitos Humanos

A Educacdo em direitos Humanos, de acordo com a Resolugdo CNE/CP n° 1, de
30 de maio de 2012, tem como objetivo central a formagdo para a vida e para
convivéncia, no exercicio cotidiano dos Direitos Humanos como forma de vida e de
organizacdo social, politica, econdmica e cultural nos niveis regionais, nacionais e
planetério, sendo tratada especificamente no componente curricular de Humanidades
e Ciéncias Sociais, vista a possibilidade da discusséo dos direitos humanos no contexto
da atual sociedade da informagdo, abordando as complexas relagdes entre ciéncia,
tecnologia e desenvolvimento social, bem como em atividades extracurriculares como

apresentacoes, a¢des coletivas, projetos de pesquisa, ensino ou extensdo entre outros.

6.9. Educagio das Relagbes Etnico-Raciais e Histdria e Cultura Afro-Brasileira e
Indigena

Conforme determinado pela Resolucdo CNE/CP N° 01/2004, que institui as
Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educagdo das Relages Etnico-Raciais e para o
Ensino de Histéria e Cultura Afro-Brasileira e Africana, as instituicdes de Ensino
Superior incluirdo, nos conteudos de disciplinas e atividades curriculares dos cursos
que ministram a Educagio das Relagbes Etnico-Raciais, bem como o tratamento de
questdes e temdticas que dizem respeito aos afrodescendentes e indigenas,
objetivando promover a educagdo de cidaddos atuantes e conscientes, no seio da
sociedade multicultural e pluriétnica do Brasil, buscando relagdes étnico-sociais

positivas, rumo a constru¢do da nagdo democratica.

Visando atender a essas diretrizes, além das atividades que podem ser
desenvolvidas no campus envolvendo esta temaética, a disciplina Humanidades e

Ciéncias Sociais apresenta, como um de seus contetdos, a influéncia da cultura afro-
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brasileira e indigena no desenvolvimento econdmico-social atual, na perspectiva da

Ciéncia e da Tecnologia.

6.10. Educagdo Ambiental

Considerando a Lei n° 9.795/1999, que indica que “A educacdo
ambiental € um componente essencial e permanente da educacdo nacional, devendo
estar presente, de forma articulada, em todos os niveis e modalidades do processo
educativo, em carater formal e ndo-formal”, determina-se que a educagdo ambiental
serd desenvolvida como uma prética educativa integrada, continua e permanente
também no ensino superior, conforme a disciplina de Meio Ambiente e
Sustentabilidade que leva os discentes a compreender melhor 0s conceitos
relacionados & preservacdo ambiental e sustentabilidade e economia circular.
Identificar os aspectos e impactos ambientais relacionados a produtos e processos.
Compreender a legislacdo ambiental.  Aplicar técnicas para mitigar os impactos
ambientais ao longo do ciclo de vida do produto (projeto de produto e processo,
fabricagéo, prestacédo de servigos, instalacéo e descarte) bem como a articulagéo desta
temética com o controle e automacdo. Conhecer normas de gestdo relacionadas a
preservacdo ambiental e sustentabilidade.

Com isso, prevé-se neste curso a integragdo da educagdo ambiental as
disciplinas do curso de modo transversal, continuo e permanente (Decreto N°
4.281/2002), por meio da realizacdo de atividades curriculares e extracurriculares,
desenvolvendo-se este assunto de forma direta nas disciplinas Salude e Seguranca do
Trabalho e Empreendedorismo e Engenharia Econémica , de forma transversal nas
disciplinas Processos de Fabricacdo e Projeto de Controle e Automacdo 1, além da
realizacdo de palestras, apresentagdes, programas, acdes coletivas, dentre outras

possibilidades.

6.11. Lingua Brasileira de Sinais (Libras)

De acordo com o Decreto 5.626/2005, a disciplina “Libras” (Lingua Brasileira de
Sinais) é inserida como disciplina optativa do curso de Engenharia de Controle e
Automagcéo. Esta disciplina justifica-se considerando o contexto social e do mundo do

trabalho contemporaneo caracterizado por maior inser¢éo de pessoas com deficiéncia,
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incluindo surdos, o que facilitaria a atuacdo do Engenheiro em suas interacdes

profissionais.

6.12. Prevencédo a Incéndio e Desastres em estabelecimentos (Lei 13425)

De acordo com a Lei numero 13.425, de 30 de marco de 2017. A disciplina
Salde e Seguranga do Trabalho, ministrada no primeiro semestre do curso de
Engenharia de Controle e Automacdo, contempla no contetdo curricular essa Lei
estabelecendo as diretrizes gerais sobre medidas de prevencdo e combate a incéndio e

a desastres em estabelecimentos, edificacbes e &reas de reunido de publico.
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7. METODOLOGIA

Neste curso, os componentes curriculares apresentam diferentes atividades
pedagdgicas para trabalhar os conteddos e atingir os objetivos. Assim, a metodologia
do trabalho pedagdgico com os contetdos apresenta grande diversidade, variando de
acordo com as necessidades dos estudantes, o perfil do grupo/classe, as
especificidades da disciplina, o trabalho do professor, dentre outras variaveis, podendo
envolver: aulas expositivas dialogadas, com apresentacdo de slides/transparéncias,
explicagdo dos conteudos, exploracdo dos procedimentos, demonstragdes, leitura
programada de textos, analise de situacdes-problema, esclarecimento de ddvidas e
realizacdo de atividades individuais, em grupo ou coletivas. Aulas praticas em
laboratorio. Projetos, pesquisas, trabalhos, seminérios, debates, painéis de discusséo,
sociodramas, estudos de campo, estudos dirigidos, tarefas, orientagédo individualizada.

Além disso, prevé-se a utilizagdo de recursos tecnoldgicos de informagéo e
comunicacdo (TICs), tais como: gravagdo de &udio e video, sistemas multimidias,
robdtica, redes sociais, foruns eletrdnicos, blogs, chats, videoconferéncia, softwares,
suportes eletrénicos, Ambiente Virtual de Aprendizagem (Ex.: Moodle), & medida que
os mesmos forem disponibilizados no Campus; sendo que o campus conta com um
estudio de gravacdo para producdo de material educacional audiovisual que possui
uma moderna infraestrutura.

A cada semestre, o professor planejard o desenvolvimento da disciplina,
organizando a metodologia de cada aula / contetdo, de acordo as especificidades do
plano de ensino. As praticas de interdisciplinaridade sdo estimuladas de forma a
promover uma maior integracdo curricular, metodoldgica e avaliativa. O
desenvolvimento de projetos nas disciplinas Projeto de Controle e Automagéo 1 e
Projeto de Controle e Automacéo 2 e Metodologia de Pesquisa Cientifica sdo estimulos
como base para a integragao das disciplinas.

Considerando o atendimento de alunos com necessidades especificas para o
aprendizado, o curso prevé a acessibilidade metodoldgica construida em conjunto pelo
corpo docente, com vista ao atendimento do perfil desses alunos com a utilizacédo de

métodos e técnicas de estudos que busquem a eliminacdo de barreiras para a

42



aprendizagem. Nessa perspectiva, a acessibilidade metodolégica considera a
diversidade de caracteristicas dos alunos para que possam ultrapassar 0s obstaculos
no processo ensino-aprendizagem. O campus de Suzano possui alguns recursos para a
implementacéo da acessibilidade metodoldgica como, por exemplo, o NAPNE (Nucleo
de Atendimento as Pessoas com Necessidades Educacionais Especificas) que suporta
os discentes que necessitam de traducdo em LIBRAS e o PEl (Plano Educacional
Individualizado), construido em conjunto com a Coordenadoria Sociopedagdgica do
campus e docentes a partir das necessidades demandadas pelos alunos.

O curso de Engenharia de Controle e Automag&o € composto de aulas que que
podem ser classificadas, segundo a abordagem metodoldgica adotada, em 3
categorias:

|.  Teorica — Aula onde o conteudo é tratado exclusivamente em sala de
aula;

Il.  Teorica/Pratica — Aula onde os conceitos tedricos do componente sdo
transmitidos aos alunos em sala de aula e a verificagdo destes conceitos
acontecem em atividades praticas contabilizadas dentro da carga
horéria do componente, com supervisdo do docente;

[ll.  Praticas - Aulas com carga horéria exclusivamente para o

desenvolvimento de atividades praticas com supervisdo do docente.
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Conforme indicado na LDB - Lei 9394/96 - a avaliagdo do processo de
aprendizagem dos estudantes deve ser continua e cumulativa, com prevaléncia dos
aspectos qualitativos sobre os quantitativos e dos resultados ao longo do periodo
sobre os de eventuais provas finais. Da mesma forma, no IFSP é previsto pela
“Organizacdo Didatica” que a avaliagdo seja norteada pela concepcdo formativa,
processual e continua, pressupondo a contextualizacdo dos conhecimentos e das
atividades desenvolvidas, a fim de propiciar um diagnéstico do processo de ensino e
aprendizagem que possibilite ao professor analisar sua pratica e ao estudante
comprometer-se com seu desenvolvimento intelectual e sua autonomia.

Os procedimentos de acompanhamento e de avaliagdo, utilizados nos
processos de ensino-aprendizagem, precisam atender a concepg¢do do curso definida
no PPC, permitindo o desenvolvimento e a autonomia do discente de forma continua e
efetiva. Além disso, tais procedimentos devem resultar em informagdes sistematizadas
e disponibilizadas aos estudantes, com mecanismos que garantam sua natureza
formativa.

Assim, os componentes curriculares do curso devem prever que as avaliagdes
terdo carater diagndstico, continuo, processual e formativo e serdo obtidas mediante a
utilizacdo de vérios instrumentos, inclusive, desenvolvidos em ambientes virtuais de
aprendizagem Moodle, tais como:

a. Exercicios;

b. Trabalhos individuais e/ou coletivos;
c. Fichas de observacoes;

d. Relatorios;

e. Autoavaliagéo;

f. Provas escritas;

g. Provas préticas;

h. Provas orais;

i. Seminarios;

J. Projetos interdisciplinares e outros.
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Os processos, instrumentos, critérios e valores de avaliagdo adotados pelo
professor serdo explicitados aos estudantes no inicio do periodo letivo, quando da
apresentacdo do Plano de Ensino do componente. Ao estudante, serd assegurado o
direito de conhecer os resultados das avaliagbes mediante vistas dos referidos
instrumentos, apresentados pelos professores como etapa do processo de ensino e
aprendizagem.

A avaliacdo se constitui em um processo continuo, sistematico e cumulativo,
composto por uma gama de atividades avaliativas, tais como: pesquisas, atividades,
exercicios e provas, articulando os componentes didaticos (objetivos, contetdos,
procedimentos metodoldgicos, recursos didaticos) e permitindo a unidade entre teoria
e prética e o alcance das competéncias e habilidades previstas.

Os docentes deverdo registrar no diario de classe, no minimo, dois
instrumentos de avaliagdo.

A avaliagdo dos componentes curriculares deve ser concretizada numa
dimensao somativa, expressa por uma Nota Final, de O (zero) a 10 (dez), com uma casa
decimal, a excecdo dos estagios, trabalhos de conclusdo de curso, ACs e componentes
com caracteristicas especiais.

O resultado das atividades complementares, do estagio, do trabalho de
conclusao de curso e dos componentes com caracteristicas especiais é registrado no
fim de cada periodo letivo por meio das expressdes “cumpriu” / “aprovado” ou “ndo
cumpriu” / “retido”.

Os critérios de aprovacdo nos componentes curriculares, envolvendo
simultaneamente frequéncia e avaliagdo, para os cursos da Educagdo Superior de
regime semestral, sdo a obtencdo, no componente curricular, de nota semestral igual
ou superior a 6,0 (seis) e frequéncia minima de 75% (setenta e cinco por cento) das
aulas e demais atividades.

Fica sujeito a Instrumento Final de Avaliagdo o estudante que obtenha, no
componente curricular, nota semestral igual ou superior a 4,0 (quatro) e inferior a 6,0
(seis) e frequéncia minima de 75% (setenta e cinco por cento) das aulas e demais
atividades. Para o estudante que realiza Instrumento Final de Avaliagdo, para ser

aprovado, deverd obter a nota minima 6,0 (seis) nesse instrumento. A nota final
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considerada, para registros escolares, serd a maior entre a nota semestral e a nota do
Instrumento Final.
As especificidades avaliativas de cada componente curricular se encontram nos

planos de aula.

Todas as disciplinas do curso de Engenharia de Controle e Automagéo seréo
presenciais, ndo havendo, portanto, disciplinas na modalidade semipresencial ou a

distancia.
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10. ATIVIDADES DE PESQUISA

De acordo com o Inciso VIII do Art. 6 da Lei No 11.892, de 29 de dezembro de
2008, o IFSP possui, dentre suas finalidades, a realizacdo e o estimulo & pesquisa
aplicada, a producdo cultural, ao empreendedorismo, ao cooperativismo e ao
desenvolvimento cientifico e tecnoldgico. So seus principios norteadores, conforme
seu Estatuto: (I) compromisso com a justica social, a equidade, a cidadania, a ética, a
preservacdo do meio ambiente, a transparéncia e a gestdo democratica; (Il)
verticalizacdo do ensino e sua integracdo com a pesquisa e a extensdo; (1) eficacia nas
respostas de formagéo profissional, difusdo do conhecimento cientifico e tecnoldgico e
suporte aos arranjos produtivos locais, sociais e culturais; (IV) inclusdo de pessoas com
necessidades educacionais especiais e deficiéncias especificas; (V) natureza publica e
gratuita do ensino, sob a responsabilidade da Uni&o.

No IFSP, as atividades de pesquisa séo conduzidas, em sua maior parte, por meio
de grupos de pesquisa cadastrados no Conselho Nacional de Desenvolvimento
Cientifico e Tecnoldgico (CNPQ), nos quais pesquisadores e estudantes se organizam
em torno de indmeras linhas de investigacdo

Os docentes, por sua vez, desenvolvem seus projetos de pesquisa Sob
regulamentacfes responsdveis por estimular a investigacdo cientifica, defender o
principio da indissociabilidade entre ensino, pesquisa e extensdo, viabilizar a captacdo
de recursos em agéncias de fomento, zelar pela qualidade das atividades de pesquisa,
entre outros principios.

O IFSP mantém continuamente a oferta de bolsas de iniciagdo cientifica por
meio de diferentes programas: PIBIFSP - Programa Institucional de Bolsas de Inicia¢do
Cientifica do IFSP, PIBIC - Programa Institucional de Bolsas de Inicia¢do Cientifica do
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnol6gico/CNPq, PIBITI -
Programa Institucional de Bolsas de Iniciacdo em Desenvolvimento Tecnoldgico e
Inovacdo do Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico/CNPq e o
fomento para participagdo em eventos académicos, com a finalidade de estimular o
engajamento estudantil em atividades dessa natureza. Os docentes desenvolvem as

pesquisas de acordo com regulamentagdes que almejam estimular a investigacdo
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cientifica, defender o principio da indissociabilidade entre ensino, pesquisa e extensao,
viabilizar a captacdo de recursos em agéncias de fomento, zelar pela qualidade das
atividades de pesquisa, entre outros principios. No Campus Suzano, ha oito grupos de
pesquisa cadastrados no CNPq: “Avaliacdo de Proficiéncia em Lingua Estrangeira”,
“Gestdo Estratégica de Negocios”, “GPECE - Grupo de Pesquisa em Estudos
Curriculares e Ensino”, “Grupo de Pesquisa Modelagem e Controle de Sistemas
Produtivos”, “Grupo de Pesquisa em Reconhecimento de Padrbes em Imagens”,
“NAPOLE - Nucleo Avangado de Producéo, Operaces, Logistica e Estratégia”, “Nucleo
de Pesquisa em Operacdes Comportamentais” e “Tecnologia de Alimentos e
Reaproveitamento de Residuos Agroindustriais”. A participacdo dos discentes dos
cursos técnicos (concomitantes ou subsequentes e integrados) e dos cursos superiores
em projetos de iniciacdo cientifica ocorre por meio de bolsas (PIBIFSP) ou
voluntariamente (Programa Institucional Voluntario de Iniciacdo Cientifica e ou
Tecnoldgica do IFSP). Ressalta-se que os projetos de iniciagdo cientifica sdo avaliados
pelo Comité de Pesquisa - COMPESQ do Campus Suzano e que as pesquisas que
envolvem seres humanos sio amparadas pelo Comité de Etica em Pesquisa (CEP-IFSP).
O cdmpus também incentiva a participa¢do dos discentes em eventos cientificos, por
meio da liberacdo de recursos disponiveis no custeio de atividades cientifico-

académicas, tais como inscrigbes em eventos cientificos, diarias e passagens.
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11. ATIVIDADES DE EXTENSAO

A Extensdo € um processo educativo, cultural e cientifico que, articulado de forma
indissocidvel ao ensino e a pesquisa, enseja a relacdo transformadora entre o IFSP e a
sociedade. Compreende ac¢bes culturais, artisticas, desportivas, cientificas e

tecnoldgicas que envolvam a comunidades interna e externa.

As acles de extensdo sdao uma via de mao dupla por meio da qual a sociedade é
beneficiada através da aplicagdo dos conhecimentos dos docentes, discentes e técnico-
administrativos e a comunidade académica se retroalimenta, adquirindo novos

conhecimentos para a constante avaliacdo e revigoramento do ensino e da pesquisa.

Deve-se considerar, portanto, a incluséo social e a promocdo do desenvolvimento
regional sustentdvel como tarefas centrais a serem cumpridas, atentando para a
diversidade cultural e defesa do meio ambiente, promovendo a interagdo do saber
académico e o popular. Sdo exemplos de atividades de extensdo: eventos, palestras,

cursos, projetos, encontros, visitas técnicas, entre outros.

A natureza das agOes de extensdo favorece o desenvolvimento de atividades que
envolvam a Educacdo das RelacBes Etnico-Raciais e para o Ensino de Historia e Cultura
Afro-Brasileira e Africana, conforme exigéncia da Resolu¢do CNE/CP n°® 01/2004, além

da Educagéo Ambiental, cuja obrigatoriedade esta prevista na Lei 9.795/1999.

Estdo previstas visitas técnicas a inddstrias, almejando a interacdo entre teoria
e prética. Visitas a feiras nas &reas de mecénica, eletroeletrénica e informéatica podem

ser realizadas no decorrer do curso.

Anualmente, o IFSP — Campus Suzano oferece a Semana Nacional de Ciéncia e
Tecnologia (SNCT). Esta semana busca a integracdo com a comunidade externa, por
meio da participacdo de empresas, workshop, palestrantes externos e convite a
comunidade externa para a participacdo no evento. Também objetiva a integracéo dos
alunos de todos os niveis e modalidades do IFSP — Campus Suzano, por meio de

palestras, atividades ou apresentacéo de trabalhos de ensino, pesquisa e extenséo da
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comunidade académica. Para os alunos do Curso de Engenharia e Controle Automacao
é obrigatério a participagdo na SNCT (Semana Nacional de Ciéncia e Tecnologia) e
poderdo apresentar trabalhos académicos, artigos cientificos, protétipos, Projeto de

Extensdo entre outros.

Em momentos oportunos, também sdo oferecidas palestras e visitas técnicas
que extrapolam a formacao especifica e buscam promover a formacdo integral dos
estudantes. Nesse sentido, além de atividades relacionadas a area de Controle e
Automacdo Industrial, buscar-se-4 desenvolver temas relacionados a expressdo
artistica, incluséo social, a diversidade étnico-racial e relacionados ao meio ambiente e

sustentabilidade.

11.1. Acompanhamento de Egressos

No ambito do curso, para o acompanhamento do egresso, 0 percurso dos
estudos ap6s a concluséo e a formatura, sera possivel por meio eletrénico (internet)
cadastrar o egresso em uma plataforma do instituto para reunir os ex-alunos do IFSP
Campus Suzano para manter o contato permanente e atualizado. Nesta plataforma
serdo divulgados os cursos de pés graduacdo dos campus, vagas de empregos para
Engenheiros na regido, atividades e cursos que o campus promove para a comunidade

e as demais informacdes Uteis para 0s egressos.
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12. CRITERIOS DE APROVEITAMENTO DE ESTUDOS

O estudante tera direito a requerer aproveitamento de estudos de disciplinas
cursadas em outras instituicdes de ensino superior ou no proprio IFSP, desde que
realizadas com éxito, dentro do mesmo nivel de ensino. Estas instituicdes de ensino
superior deverdo ser credenciadas, e 0s cursos autorizados ou reconhecidos pelo MEC.

O pedido de aproveitamento de estudos deve ser elaborado por ocasido da
matricula no curso, para alunos ingressantes no IFSP, ou no prazo estabelecido no
Calendério Académico, para os demais periodos letivos. O aluno ndo podera solicitar
aproveitamento de estudos para as dependéncias.

O estudante deverd encaminhar o pedido de aproveitamento de estudos,
mediante formulario proprio, individualmente para cada uma das disciplinas,
anexando os documentos necessarios, de acordo com o estabelecido na Organiza¢do
Didética do IFSP. (Resolucéo IFSP n° 147/2016).

O aproveitamento de estudo serd concedido quando o conteldo e carga
horéria do(s) componente(s) curricular(es) analisado(s) equivaler(em) a, no minimo,
80% (oitenta por cento) do componente curricular da disciplina para a qual foi
solicitado o aproveitamento. Este aproveitamento de estudos de disciplinas cursadas
em outras instituicdes ndo podera ser superior a 50% (cinquenta por cento) da carga
horéria do curso.

Por outro lado, de acordo com a indicagdo do paragrafo 2° do Art. 47° da LDB
(Lei 9394/96), “os alunos que tenham extraordinario aproveitamento nos estudos,
demonstrado por meio de provas e outros instrumentos de avaliacdo especificos,
aplicados por banca examinadora especial, poderéo ter abreviada a duragdo dos seus
cursos, de acordo com as normas dos sistemas de ensino.” Assim, prevé-se 0
aproveitamento de conhecimentos e experiéncias que os estudantes j& adquiriram,
que poderdo ser comprovados formalmente ou avaliados pela Instituicdo, com analise
da correspondéncia entre estes conhecimentos e os componentes curriculares do
curso, em processo proprio, com procedimentos de avaliagdo das competéncias

anteriormente desenvolvidas.
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O Instituto Federal de Educagéo, Ciéncia e Tecnologia de S&o Paulo por meio da

Instrucdo Normativa PRE/IFSP n°® 004, de 12 de maio de 2020 institui orientagdes sobre

o0 Extraordinario Aproveitamento de Estudos para os estudantes.

52



13. APOIO AO DISCENTE

De acordo com a LDB (Lei 9394/96, Art. 47, paragrafo 1°), a institui¢do (no
nosso caso, 0 campus) deve disponibilizar aos alunos as informacdes dos cursos: seus
programas e componentes curriculares, sua duragdo, requisitos, qualificagdo dos
professores, recursos disponiveis e critérios de avaliagdo. Da mesma forma, é de
responsabilidade do campus a divulgagdo de todas as informagbes académicas do
estudante, a serem disponibilizadas na forma impressa ou virtual (Portaria Normativa

n° 40 de 12/12/2007, alterada pela Portaria Normativa MEC n° 23/2010).

O apoio ao discente tem como objetivo principal fornecer ao estudante o
acompanhamento e 0s instrumentais necessarios para iniciar e prosseguir seus
estudos. Dessa forma, serdo desenvolvidas agOes afirmativas de caracterizagdo e
constituicdo do perfil do corpo discente, estabelecimento de hébitos de estudo, de
programas de apoio extraclasse e orientacdo psicopedagdgica, de atividades
propedéuticas (“nivelamento”) e propostas extracurriculares, estimulo & permanéncia
e contencdo da evasdo, apoio & organizagdo estudantil e promocdo da interagéo e

convivéncia harmonica nos espacos académicos, dentre outras possibilidades.

A caracterizagdo do perfil do corpo discente poderé ser utilizada como subsidio
para construcdo de estratégias de atuacdo dos docentes que irdo assumir as
disciplinas, respeitando as especificidades do grupo, para possibilitar a proposi¢édo de

metodologias mais adequadas a turma.

Para as agOes propedéuticas, propde-se atendimento em sistema de plantdo de
duvidas, monitorado por docentes, em horéarios de complementacéo de carga horéria
previamente e amplamente divulgados aos discentes. Outra a¢do prevista é a atividade
de estudantes de semestres posteriores na retomada dos contetdos e realizacdo de

atividades complementares de reviséo e reforgo.

O apoio psicologico, social e pedagdgico ocorre por meio do atendimento
individual e coletivo, efetivado pelo Servico Sociopedagdgico: equipe multidisciplinar
composta por pedagogo, assistente social, psicélogo e TAE, que atua também nos

projetos de contencdo de evasdo, na Assisténcia Estudantil e NAPNE (Nucleo de
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Atendimento as Pessoas com Necessidades Educacionais Especificas), numa
perspectiva dindmica e integradora. Dentre outras ac¢fes, 0 Servi¢o Sociopedagdgico
fard o acompanhamento permanente do estudante, a partir de questionarios sobre 0s
dados dos alunos e sua realidade, dos registros de frequéncia e rendimentos / nota,
além de outros elementos. A partir disso, o Servi¢o Sociopedagdgico deve propor

intervengdes e acompanhar os resultados, fazendo os encaminhamentos necessarios.

O atendimento discente serd realizado por meio de um programa sistemético
de atendimento extraclasse envolvendo as Coordenadorias de Registros Escolares,
Coordenadoria de Apoio ao Ensino, Servi¢o Sociopedagdgico e a Coordenadoria da
Area da Industria e do curso de Engenharia de Controle e Automagdo que s&o

responsaveis pelas a¢des coordenadas, conforme Figura 2.

Estas acOes objetivam a obtencdo de resultados eficazes no que se refere a
minimizar o problema da evasdo escolar no curso de Engenharia de Controle
Automacao, realizando um acompanhamento continuo do rendimento do discente, o
que permite antecipar intervengdes tanto na area da atuacéo docente como no que diz

respeito a implantagéo do curso e ajustes que precisem ser realizados.

Além do programa sisteméatico de atendimento extraclasse, aproveitando os
horérios das pré-aulas e pds-aulas, serdo organizados plantdes de duvidas e grupos de
estudos nos quais os professores possam realizar um atendimento individualizado que

atenda as necessidades dos alunos que apresentem dificuldades de aprendizagem.
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ALUNO

Coordenadoria de
Registros E scolares

- Responsabilza-se pela
matricula e rematricula
dos discentes

- Emite documentos
(histdrico, atestados, etc.)
- Prestainformac@es a
respeito de cursos, datas,
dentre outras

- Apds olancamento das
notas no sistema, pelo
professor, emite a
planilna de notasfakas
dos alunos e remete a
Coordenadona
Sociopedagoagica;

- Encaminha os alunos
com pedido de
trancamento efou
cancelamento de
matncula a
Coordenadona
Sociopedagdgica;

PROFESSOR

PR
|

Coordenadoria
Sociopedagdgica

- Aplica o questionario
socioeconomico;

- Elabora o perfil de
cada tumma;

- Prop&e/Encaminha
aches continuas de
acompanhamento do
aluno;

- Realiza o atendimento
continuo ao aluno;

- Faz o atendimento
dos alunoes com
trancamento de
matricula e abandono &
propde alternativas se
passivel para manté-lo
no curso.

- E responsavel por
manter o registro de
acympanhamento de
turma e atendimento de
alunos.

- Elabora conjunto de
acies de permanéncia
discente efou
aproveitamento escolar.

Coordenadoria de
Area/Curso

- Constrdi e propbe
egratégias de atuacio
para o docente no
sentido de considerar
as especificidades de
cada turmma;

- Analisa o relatdrio de
acompanhamento do
aluno e realiza o
encaminhamento
Necessario;

- Informa a
Coordenadora
Sociopedagagica os
possiveis alunos com
situac3o de abandono.
- Recebera o relatario
dos alunos com
trancamento de
miatncula e abandono e
as actes realizadas.

Figura 2: Atendimento Discente

O compromisso do IFSP com as agdes inclusivas esta assegurado pelo Plano de
Desenvolvimento Institucional (PDI 2019-2023). Nesse documento estdo descritas as
metas para garantir o acesso, a permanéncia e o éxito de estudantes dos diferentes

niveis e modalidades de ensino.

O IFSP visa efetivar a Educacéo Inclusiva como uma a¢ao politica, cultural, social
e pedagdgica, desencadeada em defesa do direito de todos os estudantes com
necessidades especificas. Dentre seus objetivos, o IFSP busca promover a cultura da
educacdo para a convivéncia, a pratica democratica, o respeito a diversidade, a
promogdo da acessibilidade arquitetonica, bem como a eliminagdo das barreiras
educacionais e atitudinais, incluindo socialmente a todos por meio da educagéo.

Considera também fundamental a implantacdo e o acompanhamento das politicas
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publicas para garantir a igualdade de oportunidades educacionais, bem como o
ingresso, a permanéncia e o éxito de estudantes com necessidades educacionais
especificas, incluindo o publico-alvo da educagdo especial: pessoas com deficiéncia,
transtornos globais do desenvolvimento e altas habilidades ou superdotacdo -
considerando a legislacao vigente (Constituicdo Federal/1988, art. 205, 206 e 208; Lei
n° 9.394/1996 - LDB; Lei n° 13.146/2015 - LBI; Lei n°® 12.764/2012 - Transtorno do

Espectro Autista; Decreto 3298/1999 - Politica para Integracdo - Alterado pelo

Decreto n° 5.296/2004 — Atendimento Prioritario e Acessibilidade; Decreto n°
6.949/2009; Decreto n® 7.611/2011 - Educagdo Especial; Lei 10.098/2000 -
Acessibilidade, NBR ABNT 9050 de 2015; Portaria MEC n® 3.284/2003 - Acessibilidade

nos processos de reconhecimento de curso).

Nesse sentido, no campus Suzano, pela atuacdo da equipe do Nucleo de
Atendimento as Pessoas com Necessidades Educacionais Especificas (NAPNE -
Resolugdo IFSP n°137/2014) em conjunto com equipe da Coordenadoria
Sociopedagdgia (CSP- Resolugdo n©138/2014) e dos docentes, buscar-se-4& o
desenvolvimento de ag¢des inclusivas, incluindo a construgdo de curriculos, objetivos,
contetdos e metodologias que sejam adequados as condi¢des de aprendizagem do(a)

estudante.
Ent&o, o Campus de Suzano vem trabalhando com varias a¢@es inclusivas como:

e Acesso igualitario aos beneficios dos programas sociais suplementares disponiveis
para o respectivo nivel de ensino, cabendo ao Nucleo de Atendimento as Pessoas
com Necessidades Educacionais Especiais, NAPNE, apoio e orientagdo a esse tipo

de a¢Oes;

e Estratégia de acompanhamento dos alunos usuarios da LIBRAS, com adaptacdo

curricular e atendimento conjunto dos docentes e NAPNE;

e Acompanhamento individualizado para alunos com transtorno do espectro autista,
com a utilizagdo de PEls, Plano Educacional Individualizado, e assisténcia

psicopedagdgica;
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Regime de Exercicios Domiciliares, REDs, para os alunos que precisam se afastar

das aulas por problemas fisicos;

Palestras de pesquisadores do NUMAS (Nucleo de Estudos sobre Marcadores

Sociais das Diferencgas da Universidade de S&o Paulo);

Atividades sobre o dia da consciéncia negra: seminério “Memorias do axe:
circulacdo dos saberes afro-brasileiros de S&do Paulo” em parceria com o NEABI
(Nucleo de Estudos Afro-Brasileiros e Indigenas) do IFSP e a mesa redonda

“Movimentos sociais e politicas publicas: reflexdes étnico-raciais”.
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O planejamento e a implementacdo do projeto do curso, assim como seu
desenvolvimento, serdo avaliados no campus, objetivando analisar as condi¢des de
ensino e aprendizagem dos estudantes, desde a adequagdo do curriculo e a

organizagdo didatico-pedagdgica até as instalagdes fisicas.

Para tanto, serd assegurada a participacdo do corpo discente, docente e
técnico-administrativo, e outras possiveis representacdes. Serdo estabelecidos
instrumentos, procedimentos, mecanismos e critérios da avaliacdo institucional do

curso, incluindo autoavaliagdes.

Tal avaliacdo interna sera constante, com momentos especificos para
discussdo, contemplando a analise global e integrada das diferentes dimensdes,
estruturas, relagfes, compromisso social, atividades e finalidades da instituicdo e do

respectivo curso em questao.

Para isso, conta-se também com a atua¢do, no IFSP e no campus,
especificamente, da CPA — Comissédo Propria de Avaliacdo?!, com atuacdo auténoma e
atribuicbes de conduzir os processos de avaliagdo internos da instituicdo, bem como
de sistematizar e prestar as informacdes solicitadas pelo Instituto Nacional de Estudos

e Pesquisas Educacionais Anisio Teixeira (Inep).

Além disso, serdo consideradas as avaliacdes externas, 0s resultados obtidos
pelos alunos do curso no Exame Nacional de Desempenho de Estudantes (Enade) e os

dados apresentados pelo Sistema Nacional de Avaliacdo da Educacéo Superior (Sinaes).

Os resultados dessas avaliacbes periodicas serdo analisados pelo NDE e
colegiado do curso que apontara a adequagéo e eficacia do projeto do curso e para
que se preveja as agdes académico-administrativas necessarias, a serem

implementadas.

1 Nos termos do artigo 11 da Lei n° 10.861/2004, a qual institui o Sistema Nacional de Avaliagio da

Educacdo Superior (Sinaes), toda instituigdo concernente ao nivel educacional em pauta, pablica ou privada,
constituird Comisséo Permanente de Avaliagdo (CPA).

58



A funcdo da CPA é coordenar a Autoavaliacdo Institucional do IFSP, desde a elaboracéo
do método, passando pela sua implementacéo e pela sistematizacdo dos resultados,
até a redacdo do relatorio final que por forca de lei € enviado ao INEP/MEC todos os
anos no més de margo.

O relatorio final subsidia o planejamento administrativo-pedagdgico do Instituto e é
usado pelo INEP/MEC no  recredenciamento institucional e no
reconhecimento/renovagéo dos cursos superiores, dentre outros.

Comissdo Central de Autoavaliacdo (Legislacdo; Atas de reunides e relatérios gerais;

Informagdes diversas) : http://www?2.ifsp.edu.br/cpa/index.php

Campus Suzano:

http://szn.ifsp.edu.br/portal2/index.php?option=com content&view=article&id=635&
[temid=387

15.1. Gestdo do Curso

Os processos de gerenciamento do curso devem ser conduzidos tendo como
referéncia a estrutura de valores da instituicdo bem como a expectativa das partes
interessadas no curso (corpo docente e discente, comunidade interna e externa,
mercado de trabalho, inovagdes cientificas e tecnoldgicas, organismos de avaliagdo e
objetivos do IFSP e MEC). Neste contexto, destaca-se como expectativa fundamental
no processo de ensino aprendizagem a permanéncia e éxito dos alunos. Esses irdo ser
0s principios norteadores para a gestdo do curso de Engenharia de Controle e

Automacao.

No processo de gestéo, a coordenagdo como fungédo executiva, atua de forma
sintonizada com o colegiado do curso (6rgédo consultivo e deliberativo — responsavel
pela discusséo e decisdo sobre as politicas académicas e a¢bes a serem adotadas), bem
como com o0 ndcleo docente estruturante — NDE (6rgdo responsavel pela anélise,
reflexdo, concepgdo, consolidacdo, avaliagdo e atualizacdo continua do Projeto
Pedagdgico do Curso). A figura 3 abaixo demonstra o processo de gestdo do curso e a

interacdo entre a coordenacdo, colegiado e o nucleo docente estruturante.

Como instrumento para gestdo do curso a coordenacdo do curso mantera um

plano de agBes com vigéncia anual, baseado nas pesquisas realizadas e nos indicadores
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controlados, sendo representado neste PPC pela tabela 7 abaixo cujo objetivo é
permitir a organizagdo e o acompanhamento das agdes identificadas. Por tratar-se de
uma atividade dinamica, as a¢des abaixo sdo exemplos para demonstracdo. O Plano de
Acdes da Coordenacgdo € um documento publico e atualizado de forma constante,
disponivel a toda a comunidade em portal eletronico especifico da area da industria do
IFSP Suzano. As ac¢bes sdo reavaliadas anualmente e um novo planejamento é

realizado para o ano seguinte, sempre considerando os resultados obtidos.
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Entradas /
Realimentacéo

- Reunides e pesquisas com alunos e s Assuntos / pautas a serem
pesq discutidas / decididas/

rofessores. Informagdes, X .
P Indicadgres Informagdes/ Indicadores.

Resultados ot : . X
% -Discussdo, regulamentacao e
Demandas deliberacdo, planejamento de acoes e
por revisdo / controles.

atualizacéo
-Anélise dos indicadores e do PPC
Informacdes, reflexdes e avaliacdes. Regulamentago / plano de
-Consolidacdo / atualizacdo e acdes e controles
reformulacdo do projeto pedagogico v
PPC
atualizado /

: reformulado
Curso de Engenharia de

| AcBes, recursos,

melhoria

Encaminhamentos / agdes /
informacdes

v

Figura 3 — Gestdo do curso de Engenharia de Controle e Automacéao

61



Tabela 7 — Modelo de Plano de Agdes da Coordenacéo

INSTITUTO FEDERAL DE SAO PAULO - CAMPUS DE SUZANO - CURSO BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

PLANO INTEGRADO DE ACOES DA COORDENAGCAQ, COLEGIADO E NUCLEO DOCENTE ESTRUTURANTE (NDE)

Principios norteadores: Permanéncia e éxito dos estudantes

ITEM ACOES / ATIVIDADES RESPONSAVEL | PERIODICIDADE | ENVOLVIDOS INDICADORES DE ORIGEM DA DIVULGAGAO | Status
/ PRAZO DESEMPENHO DEMANDA

1 | Reunides com representantes discentes | Coordenador Semestral Coordenador + | Quantidade das agdes | Pesquisa com Atade
foco no desempenho, divulgagdo e discentes realizadas / discentes reunido/ Site
valorizagdo do curso pela industria local. planejadas

2 | Projeto de ensino: Elaboracdo de casos | Professor, Anual Professor Execucdo do Reunido de Area | Reunides de
interdisciplinares para utilizacdo nas orientador, Orientador + cronograma do + Instrumento de | Area
diversas disciplinas do curso. bolsista Coordenador | projeto avaliacao/ INEP

3 | Pesquisa com discentes para avaliagdo | Coordenador Anual/ coordenador + | Evolugdo nas Instrumento de | Site do Campus
das disciplinas ofertadas, considerando novembro Professores + | pontuacgdes obtidas | avaliagdo pelo
o foco em permanéncia e éxito. discentes INEP

4 | Pesquisa com discentes para avaliagdo | Coordenador Anual/ Coordenador e | Evolugdo nas Instrumento de | Site do Campus
do desempenho do Coordenador novembro docentes pontuacgdes obtidas | avaliacdo do

INEP

5 | Pesquisa com docentes para avaliagdo | Coordenador Anual/ Coordenador e | Evolugdo nas Instrumento de | Site do Campus
do desempenho do Coordenador novembro docentes pontuacdes obtidas | avaliagcdo / INEP

6 | Avaliacdo dos planos de ensino dos Presidente do Anual/ NDE Revisdes periodicas Instrumento de | Site do Campus
componentes curriculares NDE novembro dos Planos de Ensino | avaliagdo/ INEP

7 | Atualizacdo ou revisdo do PPC do curso. | Presidente do Trienal NDE Emissdo do PPC Instrumento de | PPC publicado

NDE atualizado e aprovado | avaliagdo do no site do
pelo CONEN INEP Campus

8 | Apresentacdo do Relatorio de Avaliacdo | Presidente do Anualmente no | Colegiado + Realizagdo da Relatério de Relatério de
Institucional da CPA para professores, Colegiado més de Docentes + divulgagéo / Avaliacdo Avaliagdo no
técnicos e alunos. setembro Discentes + apresentacao Institucional - site do Campus

Técnicos Eixo 1
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16. EQUIPE DE TRABALHO

O curso é regido obedecendo as Leis, Resolugdes, Portarias, Normas, que sdo
desenvolvidos em harmonia entre as comissdes independente do Colegiado do Curso, e NDE

(Ndcleo Docente Estruturante), sendo conduzida pelo coordenador do Curso.

16.1. Nucleo Docente Estruturante

O Nucleo Docente Estruturante (NDE) constitui-se de um grupo de docentes, de
elevada formagéo e titulagéo, com atribui¢cbes académicas de acompanhamento, atuante no
processo de concepcdo, consolidacdo e continua avaliacdo e atualizacdo do Projeto

Pedagogico do Curso, conforme a Resolucdo CONAES N° 01, de 17 de junho de 2010. A

constituicdo, as atribuicdes, o funcionamento e outras disposi¢des sdo normatizadas pela

Resolucdo IFSP n°79/2016, de 06 de setembro de 2016Sendo assim, os membros do NDE

constituido para elaboragdo, proposicdo e acompanhamento deste PPC, conforme a

PORTARIA N° 0017/2019:

Nome Titulacdo Regime de Trabalho
André Yugou Uehara — Titular Mestre RDE
Breno Teixeira Santos Fernochio - Titular Doutor RDE
Eugenio De Felice Zampini — Titular Mestre RDE
Gil do Prado Lima - Titular Mestre RDE
Masamori Kashiwagi — Titular Mestre RDE
Osvaldo Luis Asato — Titular (Presidente) Doutor RDE
Vera Ldcia da Silva — Titular Doutor RDE
Wagner Roberto Garo Junior— Titular Mestre RDE
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16.2. Coordenador do Curso

As Coordenadorias de Cursos e Areas sdo responsaveis por executar atividades
relacionadas com o desenvolvimento do processo de ensino e aprendizagem, nas
respectivas areas e cursos. Algumas de suas atribuicdes constam da “Organizac¢éo Didatica”
do IFSP. O coordenador do curso deve ter atuagdo seguindo o que rege o PPC, atendendo as
demandas desse, bem como do plano de ag¢bes e proposi¢cGes aprovadas pelo colegiado,
considerando um ambiente democratico que envolva os docentes, discentes e demais
integrantes da comunidade. O plano de a¢des documentado, compartilhado e com
indicadores de desempenho e tornado publico na pégina do eixo de Inddstria alojada na

pagina do Campus Suzano.

O coordenador do curso deve gerenciar e potencializar o corpo docente, de modo a
facilitar a motivacdo deste, para a participagdo ativa nas atividades de ensino, pesquisa e

extensdo, buscando a melhoria continua e resultados exitosos para os discentes.

Para este Curso Superior de Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacéo, a
coordenacao do curso serd realizada por:

Nome: Osvaldo Luis Asato
Regime de Trabalho: RDE - Regime de Dedicagéao Exclusiva

Titulagéo: Doutor em Ciéncias (Area de Engenharia Mecanica / Controle e Sistemas

Mecénicos)

Formacéo Académica: Engenheiro Eletricista pela Universidade de S&o Paulo, EESC/USP
(1993), Mestre em Engenharia Mecénica pela EESC/USP (2000), e Doutor em Ciéncias
pela Escola Politécnica, EPUSP (2015).

Tempo de Vinculo com a Instituigdo: 8 anos (Desde 02/02/2012).
Curriculum Lattes: http://lattes.cnpq.br/8653986154947144
Experiéncia Docente e Profissional:

¢ Iniciou carreira docente no ensino superior em 1998 no CEFET-PR / Cdmpus Cornélio
Procépio, atualmente Universidade Tecnoldgica Federal do Parand - UTFPR,

(Concurso publico DOU 18/06/1998 - Pg. 41 - Secdo 3) Professor efetivo (1998 a
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2001).

Lecionou no Centro Universitario Fundacéo Instituto de Ensino de Osasco (2003 a

2004), ministrando a disciplina de Calculo Numérico.

Lecionou na Universidade Paulista / UNIP / Campus Bacelar e Campus Norte no curso

Engenharia de Computagdo em S&o Paulo, Disciplina Sistemas Digitais. (2003 a 2004).

Lecionou no Centro Universitario Fundagdo Santo André (CUFSA), mediante processo
seletivo em 2002, Disc. Circuitos Elétricos, Sistemas Digitais, Microcontroladores, nos

Cursos de Engenharia Elétrica, Mecénica e Tecnologia (2001 a 2011)

Foi coordenador do Curso de Engenharia Mecénica na Faculdade de Engenharia
“Eng. Celso Daniel”, do Centro Universitario da Fundacdo Santo André, Portaria

CUFSA de 05/2008 (2008 a 2009).

Atualmente leciona no Instituto Federal de Sdo Paulo - IFSP/ Campus Suzano,

ingressou em 2012 (Concurso Publico homologado DOU 29/12/2011/ Pg.73 Secéo 3).

Atualmente membro do Grupo de Pesquisa Automacéo e Integracdo de Sistemas,
como pesquisador colaborador coorientando trabalhos de Mestrado Académico da
Engenharia Mecéanica do IFSP/ Campus S&o Paulo. Atua desde 2015 até hoje.

(endereco eletronico http://dgp.cnpg.br/dgp/espelhogrupo/191164 )

Atualmente, Lider do Grupo de Pesquisa Modelagem e Controle de Sistemas

Produtivos, o grupo iniciou 2019. ( http://dgp.cnpg.br/dgp/espelhogrupo/474480 )

Atualmente Membro do Banco de Avaliadores do Sistema Nacional de Avaliagéo da
Educagdo Superior (BASis/INEP/MEC), conforme Portaria n® 430 de 29/05/2018,
publicada D.O.U - 01/06/2018.

Atualmente Membro da Internacional Society of Automation (ISA - Regular Member

since 2019).

Atualmente membro do Conselho de Desenvolvimento Urbano e Rural de Suzano
(COMDUR) (Decreto Municipal N° 9.240 de 11/09/2018). Foi membro titular na

elaboracéo do Plano Diretor do municipio de Suzano realizado em 2017.

Atuou como Engenheiro na Empresa Tecumseh do Brasil (de 1994 a 1997), Rua Ray

65


http://dgp.cnpq.br/dgp/espelhogrupo/191164
http://dgp.cnpq.br/dgp/espelhogrupo/474480

Wesley Herrick, 700, Sao Carlos, SP.

e Atuou como Engenheiro na Empresa C.B.D. Automagéo Industrial (de 1997 a 1998)

Rua Jose Tanoeira, Suzano, SP.

e Realizou estagios em Engenharia nas Empresa General Motors do Brasil (GMC)

divisdo Delco-Remy, Av. Com. Leopoldo Dedini, Piracicaba - SP (Jan1993 a Dez 1993).

e Realizou estagio na Empresa Brasileira de Pesquisas Agropecuéria EMBRAPA / Centro
Nacional de Pesquisa e Desenvolvimento de Instrumentacdo Agropecuaria / Rua XV

novembro, S&o Carlos, SP (Jan1992 a Dez1992).

16.3. Colegiado de Curso

O Colegiado de Curso é 6rgédo consultivo e deliberativo de cada curso superior do
IFSP, responsavel pela discussdo das politicas académicas e de sua gestdo no projeto

pedagdgico do curso. E formado por professores, estudantes e técnicos-administrativos.

Para garantir a representatividade dos segmentos, sera composto pelos seguintes

membros:

I.  Coordenador de Curso (ou, na falta desse, pelo Diretor Adjunto Educacional),
que seré o presidente do Colegiado.
[I.  No minimo, 30% dos docentes que ministram aulas no curso.
. 20% de discentes, garantindo pelo menos um.
IV.  10% de técnicos em assuntos educacionais ou pedagogos, garantindo pelo
menos um;
Os incisos | e Il devem totalizar 70% do Colegiado, respeitando o art. n.° 56 da LDB.
As competéncias e atribuicdes do Colegiado de Curso, assim como sua natureza e
composicdo e seu funcionamento estio apresentadas na INSTRUCAO NORMATIVA
n°02/PRE, de 26 de marco de 2010.
De acordo com esta normativa, a periodicidade das reunides €, ordinariamente, duas
vezes por semestre, e extraordinariamente, a qualquer tempo, quando convocado pelo seu

Presidente, por iniciativa ou requerimento de, no minimo, um terco de seus membros.
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Os registros das reunides devem ser lavrados em atas, a serem aprovadas na sessao

seguinte e arquivadas na Coordenacéao do Curso.

As decisdes do Colegiado do Curso devem ser encaminhadas pelo coordenador ou

demais membros envolvidos no processo, de acordo com sua especificidade.

16.4. Corpo Docente

Nome do Professor Titulacdo Regime de Area
Trabalho
Adilson de Melo Poggiato |Graduagdo em Engenharia Mecanica 40 h Mecanica
Especializagdo em Gestdo Educacional
André Yugou Uehara Graduado em Engenharia Mecanica RDE Mecanica
Mestrado em Engenharia Mecéanica
Adriel Fernades Sartori  (Graduado em Fisica RDE Fisica
Mestrado em Interunidades em Ensino de
Ciéncias
Antdnio Luiz Marques Janior |(Graduacdo em Tecnologia de Automacdol RDE Mecanica
Industrial
Especializacgho em  Gerenciamento de
Projetos
Mestrado Profissional em Automagdo e
Controle de Processo
Ant6nio Mendes de Oliveira [Graduagdo em Tecnologia em Processamento,  RDE Informatica
Neto de Dados .
Programacao
Mestrado em Ciéncia dos Materiais e banco de
dados
Breno Teixeira Santos  |Graduagdo em Engenharia Elétrica Enfase em  RDE Eletronica
Fernochio Sistemas Eletronico
Mestrado e Doutorado em Fisiologia
Carlos Augusto Simdes Silva |Graduacdo em Engenharia Mecéanica RDE Mecanica
Mestrado em Engenharia Mecéanica
Cleide Rizzatto Graduagdo em Fisica RDE Fisica
Mestrado e Doutorado em Fisica Nuclear
Daniel Pedro Vitor dos Santos/Graduacdo em Engenharia de Controle e RDE Elétrica
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Automagcéo

Especializagdo em Engenharia Elétrica

Débora Ayame Higuchi

Edivaldo Bacelar de Oliveira

Graduacdo em Bacharelado em Quimica
Mestrado e Doutorado em Biotecnologia
Graduado em Engenharia Elétrica

Especializacio

RDE

RDE

Quimica

Elétrica

Eliana Kobayashi

Graduacdo em Comunicacdo Social e em
Letras/ Mestrado e Doutorado em Linguistica
Aplicada

RDE

Portugués

Eugenio De Felice Zampini

Graduacdo em Engenharia Mecanica

Especializacdo
Empresas

em  Administracdo de

Mestrado em Administracdo de Empresas
(Administracdo da Producdo e Operactes
Industriais)

RDE

Mecanica

Fabiano Camargo Rosa

Graduacdo em Engenharia Mecatrénica
Mestrado Engenharia Biomédica

Doutorado em Ciéncias area Engenharia.

RDE

Mecatronica

Gil do Prado Lima

Graduado em Licenciatura de Matematica

Mestrado Matematica e  Educ.

Matematica

em

Doutorado em Educagéo / Matematica

RDE

Matematica

Jilio Maria de Souza

Graduacdo engenharia elétrica

Especializacdo em Engenharia de Seguranca
do trabalho, Automacgdo Industrial e
Capacitacdo em Engenharia de Produgéo

Mestrado Profissional em Gestdo, Tecnologia
em Sistemas Produtivos.

RDE

Elétrica

Lucas de Almeida Pereira

Graduado em licenciatura em Histéria
Doutorado em Historia

Pés-Doutorado em Ciéncias Sociais

RDE

Metodologia
Cientifica e
Histéria da

Ciéncia

Luiz Carlos Rodrigues Montes

Graduacdo em Tecnologia de Manutengéo de
Maquinas

Especializagdo em Gestdo Industrial

RDE

Mecanica

Marcio Manoel do
Nascimento

Graduacdo em Tecnologia de Mecéanica e
Processos de Producéo

RDE

Mecanica
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Especializagdo em Gestdo Empresarial

Masamori Kashiwagi Graduacdo em Engenharia Elétrica RDE Eletronica
Mestrado em Automacgdo Industrial e
Robotica
Osvaldo Luis Asato Graduagdo em Engenharia Elétrica RDE Eletronica
Mestrado em Engenharia Mecanica
Doutorado em Ciéncias. Area: Engenharia
de Controle e Automagéo Mecanica.
Regis Cortez Bueno Graduacdo em Ciéncia da Computacéo RDE Informatica
Mestrado em Engenharia de Computacéo Programaca
A , 0 e banco de
Doutorado em Ciéncias Nucleares na area dados
de Processamento de Imagens.
Ricardo Ferreira Santos  |Graduacdo em Licenciatura em Arte RDE Libras
Especializagdo em Traducdo e Interpretacdo
em Libras e em Docéncia no Ensino Superior
Samuel Castro Pereira  |Graduacdo em Automacdo Industrial RDE Automacéo
.. . Industrial
Mestrado Profissional em Automacdo €
Controle de Processos
Doutorado em ciéncias area Engenharia
Vanessa Aparecida Soares |Graduada em Matematica RDE Matematica
Mestrado e Doutorado em Biotecnologia
Vera Licia da Silva Graduacdo em Ciéncia da Computagéo RDE Informatica
Mestrado e Doutorado em Engenharig Programacéo
Eletrénica e Computacao — Area Informatica e banco de
dados
Wagner Roberto Garo Junior (Graduagdo em Tecnologia de Processos de| RDE Mecanica
Producéo
Especializacdo em Administracdo Industrial
Mestrado em Engenharia de Producdo
William de Paula Ferreira |Graduacdo em Engenharia de Producdo RDE Producédo

Mestrado em Engenharia Industrial

69




16.5. Corpo Técnico-Administrativo / Pedagdgico

Corpo Técnico-Administrativo / Pedagdgico

Antonio Carlos Trindade

Doutor fisico-quimica

Nome do Servidor Formacéo Cargo/Funcéo
Andreia de Almeida Pedagogia Pedagoga
Quimica/

Técnico Laboratorio de Quimica

Bruno dos Santos

Técnico Contabilidade

Técnico em Contabilidade

Carlos Eduardo Elidio

Ensino médio

Auxiliar de Biblioteca

Cibele Sales da Silva

Servico Social

Assistente Social

Cleso Rodrigues

Administrador

Porteiro

Diego Martins Braga

Técnico de Quimica

Técnico Laboratorio de Quimica

Barros

Douglas da Cruz Barbosa Técnico em Técnico Laboratorio de
Eletroeletronica IndUstria

Edvaldo Rodrigues da Silva | Ensino médio Assistente em Administracéo

Efraim Caetano dos Santos Jornalista Assistente de Aluno

Elizangela Maria Esteves de | . o . )
Bibliotecaria Bibliotecario — Documentalista

Erika Hazome Hayashi

Bibliotecaria e mestrado
em Educacéo e Ciéncias.

Bibliotecario — Documentalista

Fernando Mendes Tiago

Tecnologo em analise de
sistemas

Técnico em Tecnologia da
Informacéo

Gustavo  Henrique  Silva -
Tecrjol_ogo em Assistente em Administragdo

Valim Logistica
José Roberto  Debastiani | poutor em  ciéncias _ _

. A Técnico em Tecnologia da
Junior biologicas Informagéo
Keli Alves de Oliveira Quimica Assistente de Aluno
Larissa Sayuri Kikawa Ensino médio Auxiliar de Biblioteca

Luiz Francisco dos Santos

Técnico em Enfermagem

Técnico em Enfermagem
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Marcelle Christiane Gomes

do Nascimento Barros

Psicologia

Psic6loga

Marcelo Renzi

Tecnologo Gestdo de Tl

Assistente de Aluno

Maria  Aparecida  Bueno

Ferreira

Pedagoga

Assistente de Aluno

Nilson Hideo Okamoto

Tecnologo em audiovisual

Assistente em
Administracdo

NuUbia Nascimento

Letras

Técnico em Assuntos
Educacionais

Paulo Osni Silvério

Pedagogo

Pedagogo

Priscylla Salles Alves Pereira

Tecno6logo em
Gestdo Comercial

Assistente em
Administracado

Renato de Paula Cabral

Tecnologo em Mecanica

Técnico de Laboratério

Rita Aparecida dos Santos

Moreira

Rita Schlinz

Ensino médio

Pedagoga/ Mestre em

formacéo de gestores

Auxiliar em Administracdo

Técnico em Assuntos

Educacionais

Rodrigo Elias Benicasa

Administracdo

Assistente em Administracéo

Romildo Frezzatti Barreiros

Matemaética

Assistente em Administracéo

Sidnei Emygdio Moraes

Ensino médio

Assistente em Administracéo

Solange Maria da Silva

Santos

Ciéncias Contabeis

Contadora

Tatiana Donadiu Abreu

Técnica em EdificacGes

Técnico de Laboratério

Thaiza Goes Fruneaux Nutrigéo Nutricionista
Thiago Vieira da Silva Tecn_lcc_J . Técnico -  Tecnologia da
Profissionalizante x
Informacéo

Valmir Alves Ventura

Administracdo

Administrador

Vinicius de Souza Lucas

Ensino médio

Tradutor Intérprete — Linguagem

de Sinais

Washington da Silva Miranda

Graduado em Direito

Assistente em administracéo
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A Biblioteca do Campus Suzano possui aproximadamente 1110 Titulos (entre livros e
periédicos), totalizando mais de 4500 exemplares que atendem as necessidades
informacionais dos cursos técnicos em Administracdo, Automacdo Industrial e
Eletroeletrdnica e cursos superiores de Tecnologia em Processos Quimicos, Logistica e
Tecnologia em Mecatronica Industrial e Licenciatura em Quimica e Engenharia de Controle e

Automacéo.

Esta instalada em uma area fisica construida de 363,05 m?. A area esta dividida em
area de atendimento e servigos técnicos, espaco multimidia, mesas individuais em ambiente
aberto para consulta ou estudos, e também possui salas fechadas individualizadas para
consultas e/ou estudos, e oferecem salas fechadas que comportam pequenos grupos (6

alunos) para consulta e/ou estudos no interior da biblioteca.
O tratamento técnico do acervo segue 0s seguintes codigos e normas:

e Catalogacdo — AACR2, MARC 21, ANSI Z39.2 e ISO 27009;
o Classificacdo — CDD e Cutter; e
¢ Normalizacao Bibliografica ABNT.
O Servico de Biblioteca e Informagao (SBI) do campus Suzano esta bem estruturado. E
controlado pelo Sistema Integrado de Bibliotecas Pergamum. O sistema disponibiliza o

acesso online ao acervo no enderego eletrénico http://szn.ifsp.edu.br/biblioteca, no link

“Acesse”, permitindo ao aluno consultar o acervo, e realizar renovacoes e reservas online.

O SBI possui uma estrutura de exceléncia para o acesso a informacao:

¢ 13 horas diarias de funcionamento ininterruptas de segunda a sexta-feira.

e Acesso adiversos servigos de pesquisa pela Internet.

e Acesso ao Portal de Periodicos CAPES e as Normas ABNT online.

e Espaco Multimidia com 11 computadores.

¢ Rede de Internet sem fio disponivel aos usuarios.

o Capacitacdo e orientacao sobre normalizacdo de trabalhos académicos.

o Capacitagdo e orientacao para acesso a bases de dados.

e Ambiente climatizado.

e Acervo aberto com acesso direto pelos usuarios.

e Acesso virtual a Biblioteca Pearson.
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18. INFRAESTRUTURA

O campus Suzano conta com um prédio para os laboratdrios de Quimica Geral,
Organica, Andlise Instrumental e Processos e outro para a Biblioteca. DispBe de dois blocos
com um total de 11 salas para aulas tedricas e dois laboratérios de informatica, com cerca de
56 m2 cada uma, com 20 microcomputadores para alunos. Conta também com dois blocos
com 06 laborat6rios especificos: Instalacdes Elétricas de Residéncias; Comandos Elétricos;
Maquinas Elétricas; Eletricidade, Eletronica Digital e Analdgica; Laborat6rio de Redes e
Protocolos; Laboratérios de CNC; Laboratério de Microcontroladores e Mecanica dos
Fluidos; Laboratério de Hidraulica e Pneumatica, Laboratério de Usinagem e Laboratério de

Automacéo 1.

A escola conta ainda com area de convivéncia, sala do Centro Académico, uma
quadra poliesportiva, um restaurante industrial em conjunto com uma cantina, um
anfiteatro, area de atendimento médico/odontoldgico, setor administrativo que inclui duas
salas de apoio pedagdgico, duas oficinas para manutencgao de equipamentos de ensino, sala
de professores, sala de coordenadores e direcdo, salas para secretaria e administragéo geral

que ocupam um terreno de 64.101,90 mil m2.

18.1. Infraestrutura Fisica

Local Quantidade | Area
(m?)
Laboratorio de Informatica 4 256

Bloco K - Salas 103, 105, 107 e 109

Laboratério de TCC 1 20
Bloco G - Sala 101

Laboratdrio de Elétrica (Instalagdes Elétricas) 1 80

Bloco G - Sala 102

Laboratorio de Eletroeletronica 1 120

Bloco G - Sala 104

Laboratorio de Mecénica/Automacdo (CNC/CAD/CAM, Softwares 1 120
de simulagdo, Projetos e Robdtica)
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Bloco G - Sala 105

Laboratério de  Eletroeletronica  (Comandos  elétricos/ 1 120
Acionamentos/ Mé&quinas elétricas)

Bloco G - Sala 106

Laboratorio de Mecénica / Automacdo (CLP, Redes Industriais, 1 120
Microcontroladores, CAD e Softwares de Simulagéo)

Bloco G - Sala 107

Laboratoério de Mecénica / Automagéo (Controle de Processos e 1 40
Mecénica dos Fluidos)

Bloco F - Sala 103

Laboratorio de Mecénica / Automacao (Hidrulica / Pneumética) 1 80
Bloco G - Sala 106

Laboratorio de Mecénica (Metrologia e Ensaios) 1 40
Bloco F - Sala 105

Laboratorio de Fisica 1 40
Bloco F - Sala 106

Laboratorio de Mecénica (Soldagem e Mecénica Geral) 1 80
Bloco F - Sala 108

Laboratoério de Quimica

Bloco E - Sala 101 1 80
Laborato6rio Maxwell de Micro-ondas e Eletromagnetismo Aplicado 1 16
Bloco J - Sala 103

Almoxarifado Técnico 1 40
Bloco G - Sala 103

Salas de Aula 12 768
Blocos K e J

Biblioteca 1 468
Bloco | - Sala 101

Sala dos Coordenadores:

Curso de Licenciatura em Quimica (B-102A) 1 4,32
Curso de Engenharia de Controle Automacéo (B-102B) 1 4,32
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Curso de Tecnologia em Processos Quimicos (B-102C) 4,32
Curso de Tecnologia em Logistica (B-102D) 4,32
Sala dos Professores 40
Bloco F - Sala 101

Sala de Professores em RDE 42
Bloco A - Salas 103,105,106 e 108

Sala de Atendimento Médico 32
Bloco H - Sala 102

Salas do Setor Sociopedagdgico 64
Bloco F - Salas 102 e 104

Inspetoria 32
Bloco J - Sala 101

Auditério 128
Bloco J - Sala 102

Sala de Projetos 64
Bloco J - Sala 103

Hotel de Projetos 64
Bloco J - Sala 105

Sala da CPA e Professores em RDE 14

Bloco A —Sala 106

18.2. Acessibilidade

O IFSP — Céampus Suzano apresenta condi¢des de acessibilidade, conforme as

“Condicdes de acesso para pessoas com deficiéncia e/ou mobilidade reduzida” — Decreto n®

5.296/2004. Possui estrutura predial térrea, incluindo de rampas, sanitarios adaptados, vias

de acesso e sinalizacdo visual / tatil.

18.3. Laboratorios de Informéatica

Aplicacdo na area: Informaética geral e programagéo de computadores

Descricdo: Laboratdrios de Informatica
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Local: Bloco K - Salas K103, K105, K107 e K109

Equipamento Especificagdo Quantidade
Computadores Desktop (Infoway) 44
Desktop (HP) 40
Servidores 1
IBM - 2 processadores: 2.33 GHZ
Projetores Multimidia 2200 lumens 4
Switch 24 portas 24 portas 10/100 RJ45 — 3COM 4
Softwares:

Nome Descri¢ao Licenca [Plataforma
LibreOffice Pacote de ferramentas de escritorio (Gltima verséo) Livre |Linux e Windows
Netbeans Ambiente de Desenvolvimento Integrado (IDE) - (Gltima| Livre |Linux e Windows

versao) - versdo completa
Dev-c++ Ambiente de Desenvolvimento Integrado (IDE) -| Livre |Windows
Linguagem C/C++ (Ultima versao)
Anjuta Ambiente de Desenvolvimento Integrado (IDE) (dltima| Livre |Linux
versao)
Dia Ferramenta para modelagem de projetos — Diagrama de| Livre |Linux e Windows
Blocos (Ultima verséo)
VisualG Ferramenta para ensino de Logica de Programacdo -| Livre Windows
Portugués Estruturado (lltima versao)
Oracle JDK Compilador e ferramentas de desenvolvimento Java Livre Linux e Windows
S4A Ferramenta para o Ensino de Programacao e projetos de| Livre |Linux e Windows
sistemas com Arduino
Banco de Dados | Sistema Gerenciador de Banco de Dados (SGBD) (Gltima| Livre |Linux e Windows
MySQL versao)
SciLab Ferramenta de computa¢do numérica Livre Linux e Windows
QUCS Ferramenta para simulagdo de circuitos Livre |Linux e Windows
Logisim Ferramenta para desenho e simulagéo de circuitos Livre |Linux e Windows
Promodel e | Ferramenta para simulagéo aplicada a Logistica Livre | Windows
Arena
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18.4. Laboratorios Especificos

Segundo o Ministério da Educacdo, Resolucdo CNE/CES 11/2002 e Resolugdo Confea
427/1999, a infraestrutura recomendada para o Curso de Engenharia de Controle e

Automacéo sdo:

Laboratério de Eletricidade e Circuitos; Laboratério de Maquinas Elétricas e Acionamentos;
Laboratorio de Eletronica; Laboratério de Informatica; Laboratério de Controle
Eletromagnético, Pneumatica e Hidraulica; Laboratério de Automacdo; Laboratério de

Robotica; Laboratorio de Sistemas de Manufatura.

As aulas praticas com equipamentos para a maioria dos laboratdrios descritos anteriormente
j& ocorrem no Campus Suzano no Curso Superior de Tecnologia Mecatrdnica Industrial e
com a entrada do Curso de Engenharia de Controle a Automacao o Curso de Tecnologia sera

extinto. A biblioteca inclui acervo especifico e atualizado.

A seguir, estd uma breve descrigdo dos laboratérios em funcionamento do campus,

conforme recomendagéo do MEC.

Laborat6rio - TCC

Aplicacdo na area: Trabalho de Concluséo de Curso.

Descricdo: Sala para implementacéo e testes de prototipos do TCC.

Local: Bloco G - Sala101

Equipamento Especificagao Quantidade
Bancada Madeira / Metal 6
Morsa Manual 1
Armario Ferro 1
Prateleira Ferro 1
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Laboratdrio de Elétrica

Aplicacdo na area: Instalacdes elétricas.

Descricdo: Sala com cubiculos, com armarios, equipamentos e instrumentos.

Local: Bloco G - sala102

Equipamento Especificacéo Quantidade
Cubiculo Construido de alvenaria 16
Alicate, Chave de fenda Ferramentas manuais 16
Disjuntores/DR/ Interruptor Fabricante SICA 16
Quadro de distribuigio energia Fabricante Taunus 16
Alicate amperimetro Fabricante Minipa, Modelo: ET3850 5
Alicate amperimetro Fabricante Minipa, Modelo: ET3860 5
Alicate amperimetro EOS 03

Laboratorio de Eletroeletronica

Aplicacdo nas areas: Eletricidade e Eletronica.

Descri¢ao: Sala com dez bancadas para montagens e medigédo de circuitos.

Local: Bloco G - sala 104

Equipamento Especificacao Quantidade
Multimetro Digital Fabricante: Minipa , modelo: ET-2082C 10
Multimetro Digital Fabricante: Minipa, modelo: ET-2652C 10
Multimetro Digital Fabricante: Minipa, modelo menor 01

Fabricante: Instrutherm, modelo: MD
Multimetro Digital 360 10
Multimetro Digital Fabricante: Politerm, modelo: 41A 02
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Multimetro Digital Fabricante: Victor, modelo: VC9807A+ 01

Multimetro Analdgico Fabricante: Minipa, modelo:ET-3021 10
Fabricante: Instrutherm, modelo: MA|
Multimetro Analdgico 100 10
Osciloscopio Fabricante: Minipa, Modelo: MO2061 20
Fabricante: Tektronix, Modelo:
Osciloscépio Digital TBS11028 10

Fabricante: Instrutherm, Modelo: AO

Osciloscopio Analdgico 100 01

Matriz de Contato Fabricante Minipa Modelo MP1680 10

Fonte D.C. Fabricante: Minipa, Modelo: MPL-3303 10
Fabricante: Instrutherm, Modelo: FA

Fonte D.C. 3050 10
Fabricante: Instrutherm,

Gerador de Funcdes Modelo:GF220 10

Gerador de Funcdes Fabricante: Minipa, Modelo: MFG 4202 20

Kit Didatico Analdgico / maleta | Fabricante: Exsto, Modelo: XG-102 10

Kit Didatico / analdgico Fabricante: Minipa, Modelo: SD1202 10

Laboratério de Mecéanica

Aplicacdo nas areas: CNC, CAD, CAE, CAM, Softwares de simula¢do e Projetos e Robotica

Descrigdo: Sala com dez bancadas com microcomputadores para elaboragdo de desenho,
programas, simulag@es, usinagem e Robdtica .

Local: Bloco G - Salal05

Equipamento Especificacao Quantidade
Microcomputadores Desktop - (Infoway ) 21
Torno CNC Fabricante BOXFORD 1
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Impressora 3 D - Maquina de

Impressora 3D . . 1

presso Prototipagem - po

Sistema de Célula Flexivel de Manufatura|

Sistema Flexivel de Manufatura | integrando os equipamentos de usinagem 1
com mecanismos de transporte

Sistema robético Brago robotico / Fabricante KUKA) 1

Softwares
Nome Descri¢do Licenca Plataforma

Microsoft Windows

; Sistema Operacional Proprietaria (u) Windows
Autodesk Education L :
Master Suite 2011 Ferramenta CAD 2D e 3D Proprietaria (20 u) |Windows
SolidWorks Ferramenta CAD 2D e 3D Proprietaria (20 u) (Windows
BoxFord Ferramenta CAD/CAM e CNC  Proprietéria (20 u) |Windows
Software eletrotécnico para
CADESIMU criagdo de diagramas deGratuita Windows
comandos elétrico
Ferramenta IDE de Linux, Mac, Solaris &
Dev- C++ desenvolvimento de softwares|Livre (GNU GPL 3) . ’
. Windows
— Linguagem C/C++
LibreOffice Pacote de ferramentas d&; .. gnuLepLg) [NW%  Mac @
escritorio Windows
Simulador de uC, circuitos . .
Proteus cletronicos e ferramenta PCB Proprietaria (20 u) |Windows
Scilab Ferralmenta de computa(;aol_ivre (CeCILL) Llnux, Mac e
numérica Windows
CLIC EDIT 3.3 Ferramenta 96 desenv. I‘adderGratuita Windows
e programacdo de CLPs Weg
. Sotware de configuracéo Zelio . .
Zelio Soft Logic - Schneider Gratuita Windows
3K BMZA I Pf9oftware braco robético Proprietéaria (10u)  Windows
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Laboratorio de Eletroeletronica

Aplicacdo nas areas: Comandos elétricos, Acionamentos, Maquinas elétricas.

Descricdo: Sala com oito bancadas, com armarios, equipamentos e instrumentos.

Local: Bloco G- salal06

Equipamento Especificacdo Quantidade

Kit didatico de comandos elétricos| Fabricante: Exsto (Modelo XE101) 2
cconamentode motores | Febrcante Edute :
Tacbmetro Fabricante: ICEL, modelo: TC 5005 1
Motor trifésico Fabricante: Hércules 2CV/4 polos 7
Motor trifésico Fabricante: Hércules 3CV/4 polos 4
Kit didatico Motor elétrico Fabricante Vivacity 1
Inversor de Frequéncia Weg - CFW8 1
Relé térmico Siemens 5
Contator Siemens 20
Chave fim de curso Siemens 4
Interruptor Exsto

Botéo de comando Siemens 16
Fusivel Diazed 6
Disjuntor Siemens 4
Sinaleiro conjunto 3 lampadas Moeller 6
Voltimetro Renz 8
Amperimetro Renz 8
Frequencimetro Renz 8
Relé temporizado Siemens 12
Indutor Exsto 6
Transformador monofésico Exsto 2
Chave Steck 10

81




Termostato

Exsto

02

Fabricante: Instrutherm, modelo: POL

Termometro Digital 44 03

TacOmetro Fabricante: Victor, modelo: DM6236P 03
- Fabricante: Skill-Tec, modelo:

Decibelimetro SKDEC 01 02
. - Fabricante: Skill-Tec, modelo:

Calibrador de Decibelimetro SKCAL 01 01

Alicate Wattimetro MIT 870F 01

Laboratorio de Mecénica / Automacao

Aplicacéo nas areas: CLPs, Microcontroladores, Redes Industriais, CAD e simulagéo.

Descricdo: Sala com dez bancadas, com armarios, equipamentos e instrumentos.

Local: Bloco G- sala 107

Equipamento Especificacdo Quantidade
Kit didatico de CLP Fabricante: Exsto, Modelo: XE101 2
Kit didatico CLP Fabricante: De Lorenzo 5
CLP Fabricante Weg, Modelo Clic02 5
CLP Fabricante Sansung modelo SPC-120S 7
Kit didatico microcontrolador Fabricante: Mosaico  modelo:  Mc 10
Master2
Kit didatico de redes industriais Fabricante SMC 1
Kit didatico de sensores industriais Fabricante Exsto 1
Microcomputadores Desktop - (Infoway ) 20
. . Fabricante: De Lorenzo modelo DLB
Esteira Automatizada EST22 1
Softwares
Nome Descri¢do Licenca Plataforma
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g/l icrosoft WIndOWSSistema Operacional Proprietaria (u) Windows
Autodesk EducationFerramenta CAD2De 3D Proprietaria (20 u) Windows
Master Suite 2012 P
SolidWorks Ferramenta CAD 2D e 3D Proprietéria (20 u) Windows
CLIC EDIT 3.3 Ferramenta programagao de Gratuita Windows
CLPs
C.EDAR I'OgICFerramenta Simulador Légico Gratuita Windows
Simulator 1.5
Ferramenta IDE de Linux, Mac, Solaris e
Dev- C++ desenvolvimento de softwares|Livre (GNU GPL 3) 4
: Windows
— Linguagem C/C++
LibreOffice Pacc.)t(,e . de ferramentas deLivre (GNU LGPL 3) |Linux, Mac e Windows
escritorio
Zelio Soft Sotyvare de gonflguragao zelio Gratuita Windows
Logic - Schneider
SciLab Ferralmenta de computa(;aoLivre (CeCILL) Linux, Mac e Windows
numérica
MPLAB X IDE v1.4 E(Ca:rramenta programagdo de Gratuita Linux, Mac e Windows

Laboratério de Meca

nica / automacao

Aplicacéo nas areas: Controle de Processos, Mecénica dos Fluidos, Robotica.

Descrigdo: Sala com uma planta de processo industrial, Bancada para experimento de

mecanica dos fluidos

, um braco robético.

Local: Bloco F- Sala 103

Equipamento Especificacdo Quantidade
Planta didatica de controle de Fabricante ProSys 1
processo
Bancada didatica de mecanical Fabricante T&S / Modelo Mec-Flu 1
dos fluidos MF3/09
Microcomputadores Desktop Infoway 1
Armario Armario de madeira 1
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Softwares

Nome Descricdo Licenca Plataforma
Microsoft Windows 7 Sistema Operacional Proprietéria Windows
Elipse (SCADA) icenga Software de controle de Proprietéria (1 u) Windows

processo

Laboratorio de Mecénica / Automacao

Aplicacéo nas

areas: Hidraulica e Pneumatica.

Descricdo: Laboratério de aplicacbes praticas de circuitos pneumaéticos,
eletropneumaticos, hidraulicos e eletro-hidraulicos.
Local: Bloco G- Sala 106
Equipamento Especificacdo Quantidade

Bancada para montagem de circuitos

Bancada - Pneumatica pneumaticos e eletropneumaticos com 06
kit de equipamentos
Bancada para montagem de circuitos
Bancada — Hidraulica hidraulicos e eletro-hidraulicos com kit 02
de equipamentos
Microcomputadores Desktop Infoway 15
Compressor Compressor de émbolo 01
Softwares
Nome Descrico Licenca Plataforma
Microsoft Windows 7 [Sistema Operacional Proprietaria Windows
Software simulagéo de circuitos o _
FluidSIM pneumaticos, eletropneumaticos| Proprietaria (15u) Windows
hidraulicos e eletrohidraulicos
FluidDraw i 3 L .
Software para simulacdo de proprietaria (20u) | Windows
circuitos hidréulicos
_ Linux, Mac e
LibreOffice Pacote de ferramentas del |jyre (GNULGPL 3) _
escritorio Windows
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Laboratdrio de Fisica

Aplicacdo na area: Fisica.

Descrigdo: Destinado ao estudo da mecanica dos soélidos, mecanica dos fluidos,

termologia, eletricidade, magnetismo, eletromagnetismo, Optica, oscila¢des e ondas.

Local: Bloco F- sala 106

Equipamento Especificacéo Quantidade

Bancada Bancadas de madeira 10
Banco Bancos de madeira 30
Armario Armérios de ferro 2
Lousa Quadros brancos 3
Monitor Televisor de 42 polegadas 1

O kit possui 1 volante, confeccionado em ago

cromado para verificagdo de movimentos

unidimensionais; - 3 (trés) corpos de prova, sendo

0s mesmos de: - latdo, nas medidas de

25x20x20mm; - aluminio, nas medidas de:

25x20x20mm; madeira, nas medidas de

70x70x50mm, utilizados para experimentos de

atrito em rampa; - 1 dinambémetro tubular,

Kit para experimento | confeccionado predominantemente em acrilico e
em plano inclinado, latdo, com capacidade de 2n, com divisdo de 0,2n, 1

destinado ao estudo das
forgas

possuindo fixador “a” com sistema de rosca para
rampa de aluminio; - 1 conjunto de massas aferidas,
contendo 3 pesos de 50g em latdo; - 2 carrinhos
utilizados em  experimentos de  principio
fundamental da dindmica, confeccionados
basicamente em nailon, aco e latdo, possuindo
indicadores; um dos carrinhos possui 4 rodas e 0
outro carrinho possui 2 rodas, com possibilidade de
acoplamento do dinambémetro e das massas
aferidas;
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Kit para experimento
dilatdmetro, destinado
ao estudo e
determinacéo do
coeficiente de dilatagdo
linear em determinados
corpos de prova

O kit possui os pés niveladores rosquedveis para
ajuste de altura do sistema. possui suporte para
relégio comparador. caracteristicas do reldgio
comparador: capacidade: 0-1mm; didametro do
mostrador:  @58mm;  graduagdo:  0,001mm;
mostrador: 0-100-0; exatiddo: £ 0,005mm. possui
fixadores 1 e 2 com rosca, o fixador 2 possibilita
ajuste de fixacdo, ajustdvel em 3 posicoes
diferentes entre os fixadores, 0 sistema possui
escala graduada de 0 a 535mm para extracdo das
medidas de dilatacdo; haste de inox de 12,4mm de
g e 350mm de comprimento para acoplamento da
pinca com mufa para baldo de fundo chato
acompanha o sistema 1 (um) aquecedor elétrico de
800watts e consumos de 0,8 kw/h; 4 corpos de
prova para medidas de dilatacdo, sendo de: latéo,
aluminio, ferro e vidro, 2 (dois) termémetros de -10
a 110°c; conjunto de dissipadores com mangueiras
de silicone e rolhas de furagdo longitudinal e
furacdo em “t” para conexdo dos dissipadores e
termOmetros; 3 dissipadores em latdo possuindo
comprimento de 70mm, 100mm e 150mm.
principais experimentos: - determinagdo do
coeficiente da dilatagdo linear o de diferentes
materiais; - determinacdo do comprimento inicial lo
dos corpos de prova. - conjunto para propagagao de
calor para condugdo e conversao;

DinamOmetros

Transparente em acrilico, destinado a medida de
forgas de tragdo em qualquer direcdo, com escala
em 2n e precisdo de 0,02n e com escala em 10n e
precisdo de 0,1n.

Kit cuba de ondas-
eletrdnica

Confeccionado em uma caixa de reflexdo de aco
com pintura eletrostatica, espelho interno
posicionado com inclinagdo para visualizar as
ondas, cuba acrilica, vibrador de audio com uma
ponteira simples e outra dupla, gerador de
frequéncia para impulsos 6pticos e de 4udio, haste
com suporte para lampada estroboscépio e
anteparos circulares e retos.
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Kit para experimento de
banco dptico para o
estudo da Optica fisica e
geométrica

fonte luminosa de feixe direcional com ajuste focal,
montada sobre suporte de aluminio e trilho
corredico com uma lente de 8d; - uma lente com
49,3 mm g, 8d com suporte para o trilho; - uma
lente com 49,3 mm g , 4d com suporte para o
trilho; - um espelho concavo com 53 mm de g com
suporte para o trilho; - um conjunto de diafragmas
com duas esferas de isopor para simulacdes de
eclipses; - dois espelhos planos de 70 x 110 mm
com suporte; - uma escala em graus adesiva; - um
disco de ago com haste e base triangular, escala
adesiva de 360 graus para utilizar com lentes de
acrilico; - um anteparo com escala de 0 a 100 mm; -
um suporte de 15x15 mm com espelho em angulo
de 450; - um suporte de 15x15mm com espelho em
angulo de 900; - um conjunto de lentes de acrilico
revestidas com manta magnética, com 9 pegas
(cbncavo, bicéncavo, convexo, biconvexo, prisma
de 600, prisma de 900, retdngulo, trapézio e meio-
circulo). confeccionado com uma base em a¢o com
pintura eletrostatica e trilho em aluminio para
ajuste das lentes com suporte, disco em ago com
escala adesiva de 360 graus e lentes de acrilico com
manta magnética. experimentos: introducdo ao
estudo da éptica; fundamentos bésicos; sombra e
penumbra; simulacdo de eclipses; reflexdo e suas
leis; espelhos planos; a formagdo de imagem num
espelho plano; numero de imagem entre dois
espelhos que formam um angulo entre si; reflexdo
multipla em espelhos planos; espelho esférico
(concavos e convexos); formagdo de imagens nos
espelhos concavos; refragédo; prismas; dispersdo da
luz; lentes esféricas; lentes convergentes; lentes
divergentes; vigéncia ou convergéncia; formagéo de
imagens nas lentes convergentes; formagdo de
imagens numa combinacdo de lentes; o
funcionamento de um projetor.

Cilindro de Arquimedes

Painel hidrostatico, composto por quatro
mandmetros, tubulacdo totalmente em vidro.
escala milimetrada dupla em cada mandmetro,
escala manométrica secundaria com deslocamento
vertical e zeramento regulével, uma pinga de mohr,
seringa de 10 ml com prolongamento flexivel, visor
com suporte, conexdes flexiveis, seringa de 20 ml e
seringa com perfuragéo transversal.
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Gerador eletrostatico
de correia - tipo Van de
Graaff com esfera
250mm de diametro

Removivel da sustentacdo principal, zona de
potencial negativo articulavel de 0 a 90°; controle
da frequéncia e da velocidade minima de partida,
esfera auxiliar de 100 mm de didametro com cabo
isolante; sistema de seguranga por corrente de
baixa amperagem; motor elétrico, chave geral,
fusivel de seguranca, lampada indicadora de
energizacdo, conjuntos de fixadores metélicos de
eletrodos, conjunto de 09 eletrodos em pegas
Unicas e uma conexao para aterramento.

Kit para experimento da
lei de hooke

kit - associagOes de 3 molas helicoidais com pesos e
ganchos;

Mesa de forga

Composta por 1 disco metalico inter-espacados
com diametro de 300 mm, escala com divisbes em
graus, haste fixa sobre base, trés suportes
completos com roldana.

Transformador
desmontavel

Composto por: 01 armadura laminada em u e i,
para transformador desmontavel, 01 mesa
articulavel em acrilico cristal, e unido com contorno
para espiras, articulagdo de abertura horizontal. 01
espira quadrada. 01 espira circular. 01 espira com
dois fios paralelos. 02 trilhos condutores paralelos,
e dois balangos para transformador. 01 lampada de
6 v com soquete e extensdes para transformador.
01 bobina de 600 espiras. 01 bobina de 300 espiras.
01 bobina de 6 espiras. 01 solendide espiralado
sobre base acrilica cristal, com bornes conexao com
as bobinas. 01 frasco com 50 gf de limalha de ferro.

Balanco magnético

Composto por: hastes removiveis paralelas
prolongadoras da agdo magnética; trilhos
horizontais articuldveis para hastes paralelas
recurvadas de sustentacdo principal, removiveis;
haste moével condutora; ponteiro articulavel para
orientacdo do sentido da corrente durante a
projecdo; balango condutor; sapatas isolantes;
motor elementar; 01 ima em u de alnico, base
acrilica com bornes, ligacdes elétricas; conjunto de
ondas estacionarias em uma corda, destinado a o
estudo de ondas mecénicas num fio, por agao
eletromagnética, através de uma fonte de
alimentacédo e imas em u de alnico bruto.
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Kit de painel elétrico
voltado para o estudo
da elétrica

Kit de experimentos para diversos tipos de ligagdes
elétricas residenciais e uma série de experiéncias a
serem realizadas. cada bloco de montagem possuir
caracteristicas dispositivos detalhadas. devera ser
composto pelos seguintes materiais e circuitos
fixados em um painel - vertical: 1- um bloco com
tomada simples e dois pontos de luz com lampadas
mini dicroica acionadas por interruptores; 2- dois
blocos com interruptores paralelos acionando um
reator com uma lampada; 3- dois blocos com
interruptores paralelos e interruptores intermediario,
com soquete e27 e duas lampadas de vapor sodio,
uma tubular e outra ovoide; 4- um bloco com dimmer
(variador de luminosidade), com soquete base e27 e
uma lampada incandescente de 25w; 5- um bloco
com pulsador, acionando campainha; 6- um bloco
com minuteria acionando duas lampadas
fluorescentes com reator duplo; 7- um bloco com
temporizador, com soquete base e27; 8- um bloco
com sensores de presenca, relé fotoelétrico e relé
temporizador, com soquete base e27 e lampadas
fluorescente espiral; 9- um bloco com iluminagéo de
emergéncia; 10- um quadro de distribuicdo de
circuitos, de sobrepor, montado com: disjuntores
termomagnéticos, diferenciais e protetores de surto
mono e bipolares; barramentos, bornes, anilhas de
identificagcdo, pentes de alimentagdo, protetores,
corddes de interligacdo entre fileiras; fiagdo em
coloragdes diferentes para identificacdo de fase,
neutro e terra. devera ser composto, por pelo menos
0S seguintes equipamentos: - soquete para lampada
base e-27; - lampada mini dicroica 220v 25w; - reator|
eletronico 6w bivolt - 1 lampada fluorescente; -
reator eletronico 10w bivolt - 2 lampadas
fluorescente; - [ampada de vapor sodio tubular 220v
70w; - lampada de vapor sodio ovoide 220v 70w; -
lampada incandescente 220v 25w; - lampada
fluorescente espiral 220v 20w; - dimmer 220v 600w;
- minuteria exata exatron (mixOmp) com regulagem
de tempo de 15 seg. & 4 min;- temporizador digital de
0 a 999 segundos com temporizacdo de contagem
regressiva, relé com contatos na e nf, toca sirene ao
final da contagem; - sensor de presenga 220v; - relé
fotoelétrico 220v; - relé temporizador de 0.1s-10m.
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Calorimetros didaticos
de &gua

calorimetro com resisténcia elétrica de constituicao
simples e aberta, com capacidade de 250 ml, com
agitador, resistor de fio e termémetro de -10 a 110°c;

Painel para associagdes
de resistores

Composto por: base acrilica com bornes multiplos,
interconectados a resistores especificos, diodo e
potencibmetro, trés pontes elétricas especiais para
derivagcbes com pinos de pressdo; conectores de
pressdio com soquete e lampada baioneta; -
amperimetro didatico, escala de 0 a 82.

Acessorios gerais

10 unidades do multimetro digital; 03 molas reservas
para lei de hooke; 05 conjuntos de cabos pino
banana com 1,20 metros cada; 03 unidades de
mangueira de silicone com 1,00 metro cada; 01
conjunto de bola de isopor para simulagdo de eclipse
no banco optico; 01 lampada estroboscdpio reserva
para cuba de ondas; 01 correia reserva para gerador
de van de graaff; 02 termdmetros de -10 a 110°c; -
conjunto de pesos com 05 pecas em latédo de: 25, 50,
100, 150, 250 gramas com gancho.01 baldo de fundo
chato de 250ml; 03 unidades do copo de becker de
250ml;

Laboratorio de Mecénica / Metrologia

Aplicaco nas areas: Metrologia, Ensaios.

Descricdo: Laboratorio equipado com instrumentos para a medicdo de grandezas mecanicas

Local: Bloco F- sala 105

Equipamento Especificacéo Quantidade
Paquimetro Universal Analogico - 0 a 150mm - 29
] 0,02mm
Paquimetro
Paquimetro Universal Digital - 0 a 150mm - 0,05mm 04
Micrometro medigdes Externo 10
Micrémetro
Micrometro medigdes internas S
Suporte Suporte para relégios comparadores 2
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Rel6gio Comparador

Rel6gio comparador - 0,00lmm - capacidade 0,10

5
mm
Esquadro de luz Esquadro em inox, 150 x 100, ref. DIN 875/0 20
Padrbes visuais de| Jogo de padrdes visuais de rugosidade — 0,05 a 12,5 2
rugosidade micron metro — escala Ra
. Medidor digital de espessura de camadas — ref. 1
Medidor de espessura | 555178 & 1502360 - 0 a 1250 microns-metro
Niveis de precisdo Nivel de precisdo — 0,02 mm/ m 2
x Jogo de blocos padréo — grau “0”, com 46 blocos em 1
Jogo de blocos padréao aco, ref. DIN 861
Gonidémetros Goniémetro analégico — 0 a 180° — menor div.1° 10
Régua graduada de ago | Régua — escala 0 a 300mm / 0 a 12 polegadas 20
Gabarito de raio 4.gat?ar|tos visuais de raio — 1 a 7mm e 6 gabaritos 10
visuais de raio - 7,5 a 15mm
Projetor de perfil Projetor de Perfil modelo PJ 250 — Mitutoyo. 1
Base para  reldgio| Suporte magnético articulado para uso com relégio 5
comparador comparador
Mesa de Desempeno Mesa de Granito—-1,0x 0,63 x 0,16 m 1
D_urg)r_netro Analogico Durémetro Rockwell e Brinell em metais 1
Didatico

Laboratoério de Mecéanica -

Fabricacdo

Aplicacdo nas areas: Usinagem, Soldagem, Mecéanica Geral

Descricdo: Descricdo: Laboratério equipado com méquinas ferramentas: tornos manuais, serra
automatica, fresadora universal, furadeira, maquina de solda e armarios.

Local: Bloco F- sala 108

Equipamento

Especificacao

Quantidade

Torno Mecanico

Torno Mecénico Universal - Distancia entre pontas
1000mm e Altura do entre pontas - 200 mm minimo
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Serra Serra automatica de fita — capacidade de corte 280mm 1
Fresadora Universal Fresadora Universal — mesa 320 x 400mm 2
Furadeira Fu/radeira de Bancada - 5 velocidades — 400 mm altura 1
min.
Furadeira Furadeira de Coluna 1
Bancada Bancada Industrial - 1,60 x 80 x 90 2
Morsas Morsas de bancada nimero 8 2
Magquina de solda Ma&quina de solda por arco elétrico 1
Ferramentas Ferramentas para ajuste mecanico conjunto

Laboratério de Quimica

Aplicacdo na area: Quimica Geral

Descricdo: Laboratorio equipado para realizar os experimentos praticos.

Local: Bloco E —sala 101

Qu
Equipamento Especificacdo )
antidade
Com voltagem de 1kva, 220/110v (bivolt), com 4 1
ESTABILIZADOR
saidas
Para esterilizagdo e secagem, 30 litros, medidas 1
ESTUFA
31x32x29,5 550w, bivolt
Microprocessado, com 3 rampas, medidas 1
FORNO MUFLA
20x15x15 cm
BALANCA Balanca de precisdo analitica, cap. 220 gr. 1
CHUVEIRO Chuveiro lava olhos de emergéncia, material 1
metal e pvc, acabamento pintado, acionamento manual,
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LAVA-OLHOS tipo de fixagdo diretamente no chéo
CAPELA PARA Capela de exaust&o de gases construida em fibra 1
. de vidro laminada, com porta transparente com
EXAUSTAO DE GASES deslocamento vertical e sistema de contrapeso
BOMBA Bomba de vacuo, material ago carbono, vacuo 1
méaximo 700 mmhg, tensao 220v, poténcia 150 w
SISTEMA DE 1
PURIFICACAO DE Aparelho purificador de agua modelo purelab
i prima 7
AGUA
AGITADOR Agitador magnético com aquecimento e 2
plataforma em piroceramica-modelo am18ap
RELOGIO DE 1
Reldgio de parede digital, prata e preto
PAREDE
FORNO DE 1
MICROONDAS Forno micro-ondas 28| 220v
LIXEIRA Lixeira quadrada com tampa vazada, 100 Its na 1
cor azul
. Armério em chapa de a¢o medindo 185x90x37 1
ARMARIO cm cor bege 2 portas 2 prateleiras fechamento com
chave e pés niveladores
MOBILIARIO EM Banqueta fixa com 30 cm de didmetro e estrutura 18
GERAL em madeira e altura de 70cm
Balanca precisdo laboratdrio, capacidade de 200 1
BALANCA gramas resolugédo 0,10mg, medida
25mmx330mmx304mm, tipo digital.
MOBILIARIO Quadro branco — esp. Formica — moldura em 1
EM GERAL aluminio 200x120 cm
Destilador de agua tipo pilsen, 5 I/h, voltagem 110v — 1
DESTILADOR

sl—71/5
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AGITADOR Agitador magnético capacidade de 2000 ml 14

BANHO MARIA Banho -maria — ethic 1

pHmetro PHMETRO — phw 200 WEBLABOR 1

AGITADOR Agitador magnético c/ aquecimento display led 1
(02 unidades)

PHMETRO Phmetro phs-3e (06 unidades) 1
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Curso de Engenharia de Controle e Automacao — IFSP / Campus Suzano

:l- A
. CAMPUS

- - - INSTITUTO FEDERAL DE

. . EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano

SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Célculo Diferencial e Integral para Engenharia 1

Semestre: 1° Cddigo: CALS1

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?
TX) P() () T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

A disciplina propdem que o aluno conheca e aplique diversos tipos de funges, utilizar taxas de
variagdo e otimizagéo para resolugédo de situagdes problema.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno no conceito de funcéo e os diferentes tipos de fun¢do que temos, desenvolver o
conceito de limite como ferramenta para compreender os conceitos de derivada, aplicar o
conceito de diferencial em diversos contextos, podendo otimizar ou determinar uma taxa de
variagéo relacionada.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Fungdes: FungBes polinomiais. FuncBes trigonométricas. Fungdes exponenciais. Fungdes
logaritmicas.

Limites: Limite de fung¢des. Propriedade dos limites. Limites no infinito. Assintotas horizontais e
verticais

Derivadas: Definicdo de derivadas. Propriedade das derivadas. Regra do produto/quociente. Regra
da cadeia. Derivada implicita. Taxas relacionadas. Valores de maximo e minimo. Teorema do valor
médio. Regra de L’Hospital. Problemas de otimizacao.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

LEITHOLD, L. Célculo com Geometria Analitica, Vol. |, 32 Edi¢do Harbra, Sdo Paulo,1994.
STEWART, J. Célculo, Vol |, 62 Edicdo, Thomson, Sao Paulo, 2011.
ANTON, H.,BIVENS,I., DAVIS, S, Célculo-Vol. |, 82 edi¢do, Bookman, 2011.

Periodico: EUREKA!: olimpiada brasileira de matematica. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
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Matematica, Semestral. ISSN 1415-479X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

AVILA, G. Introdugdo ao Calculo. 12 ed. LTC, 1998.

EWEN, D.;TOPPLER, M.A. Célculo Técnico. 22 ed. Hemus, 2005.

BOULOS, Paulo. Calculo diferencial e integral: volume 1. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 1999.
GUIDORIZZI, H.L. Um curso de célculo, Vol. I. 52 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012

FLEMMING, D.M., GONCALVES,M. B. Célculo A- Funcgdes, Limites derivacdo e integracao.
6%d, Sao Paulo: Pearson,2012.

B CAMPUS

j INSTITUTO FEDERAL DE

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano

SAO0 PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Geometria Analitica
Semestre: 1° Cddigo: GEAS1
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

A disciplina propdem que o aluno conhega o conceito de lugares geométricos, no plano e no
espago, ser capaz de transpor problemas através de equaces e seus significados.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a analisar e reconhecer tanto no espago bidimensional quanto no espago
tridimensional, lugares geométricos, distancias, angulos, rotacdes e translacdes. Aplicar os
conceitos de geometria analitica em diversas situacdes

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Estudos no espaco bidimensional: Coordenadas cartesianas, polares e retangulares. Construcao de
lugares geométricos bidimensionais. Equac¢@es de lugares geométricos bidimensionais. Posi¢des e
distancias relativas.

Tratamento vetorial: Definicdo de vetores. OperagGes com vetores. Produto escalar, vetorial e
misto. Translag&o e rotagéo.

Estudos no espago tridimensional: Reta. Plano. Posig0es relativas entre retas e planos. Distancias
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relativas. Equagdes de superficies quédricas.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

WINTERLE, P. Vetores e Geometria Analitica. Sdo Paulo: Makron Books, 2000.

BOULOS P.; OLIVEIRA, I. C. Geometria Analitica: Um tratamento vetorial. 32 ed. Sdo Paulo: Prentice
Hall, 2005.

CALLIOLI C. A; DOMINGUES H.H. COSTAR. C. F. Algebra Linear e AplicacOes. 6. Ed., Editora Atual,
Sao Paulo, 2007.

Periddico: EUREKA! olimpiada brasileira de matematica. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
Matematica, Semestral. ISSN 1415-479X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

LEITHOLD, L., O Célculo com Geometria Analitica. 32 ed. Sdo Paulo: Harbra, 1994. 2v

SIMMONS, G. F. Calculo com Geometria Analitica. Sao Paulo: Makron Books, 1987. 2v
SWOKOMSKI, E. W. , Célculo com Geometria Analitica. 22 ed. Sdo Paulo: Makron Books, 1994. 2v.
STEWART, J. Célculo. Vol. 1. 62 ed. Rio de Janeiro: Cengage,20009.

GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. vol. 1.52 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2001

o CAMPUS
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Fisica para Engenharias 1
Semestre: 1° Cddigo: FISS1
N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(x) P() ()T/P ()SIM (x)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Apresentar ao aluno o conceito de grandeza fisica e o inter-relacionamento entre grandezas e
desenvolve os conceitos iniciais da mecénica classica. Cinemética em duas e trés dimensdes.
Vetores. Componentes cartesianas. Colisdes elasticas e inelasticas. Trabalho realizado por uma
forca constante. Leis de Newton, conhecimentos bésicos e essenciais para engenharia..

3 - OBJETIVOS:

Desenvolver capacidades e competéncias nos alunos para propor solugbes envolvendo dos
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seguintes topicos da Fisica Classica: Cinematica em uma, duas e trés dimensdes; Principios da
Dindmica: Leis de Newton e suas aplicacdes; trabalho e energia mecénica cinética e potencial;
conservagédo de energia mecéanica; conservagdo do momento linear; colisdes e gravitacao.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Sistemas de Medidas. Dimensdes das Grandezas Fisicas. Notacdo Cientifica. Unidades e sistemas
de medida. Padrdes de Comprimento, Massa e Tempo.

Cinemética em uma dimensdo. Funcdo horaria. Velocidade média. Velocidade instantanea.
Movimento retilineo uniforme. Velocidade varidvel: Aceleracdo. Movimento retilineo
uniformemente acelerado. Corpos em queda livre.

Cinematica em duas e trés dimensBes. Vetores. Componentes cartesianas. Deslocamento,
velocidade e aceleragdo. Movimento em um plano com aceleragéo constante. Movimento de um
projétil. Movimento circular uniforme. Aceleragao centripeta e tangencial no movimento circular.
Velocidades e aceleragéo relativas.

Principios da Dindmica: Leis de Newton. Forcas. Equilibrio. A lei da inércia. A 22 Lei de Newton. A 32
Lei de Newton. (1 semana)

AplicacBes da Lei de Newton. As forgas bésicas da natureza. Forgas derivadas. Movimento circular.
Forgas inerciais.

Trabalho e Energia Mecéanica. Trabalho realizado por uma forga constante. Trabalho realizado por
uma forca varidvel. Energia cinética e o teorema do trabalho. Poténcia.

Conservagdo de Energia Mecanica. Forgas conservativas. Energia potencial. Sistemas
conservativos. Forgas ndo conservativas. A conservagao da energia.

Conservacdo do momento linear. Sistema de duas particulas: centro de massa. Movimento do
centro de massa. Momento linear de uma particula e de um sistema de particulas. Conservagdo do
momento linear. Sistemas de massa variavel.

Colisdes. Impulso e momento linear. Colisdes unidimensionais. ColisGes elasticas e inelasticas.
Colisbes bidimensionais.

Gravitacdo. Lei da gravitacdo universal. A constante gravitacional, Gravitagao proxima a superficie
daTerra.

Energia potencial gravitacional. Movimentos de planetas e satélites.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HALLIDAY, D., WALKER J., RESNICK R. Fundamentos de fisica mecéanica Vol. 1, 82 ed., LTC, 2008.
TIPLER, P. A. Fisica para Cientistas e Engenheiros. Vol. 1. 6. ed. LTC, 2009.
SERWAY, R. A.; JEWETT JR., John W. Principios de fisica: volume 1. Sdo Paulo: Cengage, 2004.

Periddico: Caderno Brasileiro de Ensino de Fisica. Florianopolis: Universidade Federal de Santa
Catarina (UFSC). 2003- . Quadrimestral. ISSN 2175-7941.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PIACENTINI, J. J., GRANDI, B. C. S., HOFMANN, M. P., LIMA, F.R. R. ; ZIMMERMANNE.,

Introducéo ao Laboratério de Fisica, 52 ed., UFSC, 2013

YOUNG, H. D. et al. Fisica 1 — Mecéanica, 12a ed., Sdo Paulo: Pearson, 2008.

NUSSENZVEIG, H. M. Curso de fisica basica: mecanica - Vol. 1. 42 ed., Rio de Janeiro: Blucher , 2002.
CHAVES, A., Fisica Basica — Mecéanica. Rio de Janeiro: LTC, 2007.
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NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 1.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 2.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 3.
Periddico: Investigacdes em Ensino de Ciéncias. Porto Alegre: Universidade Federal do Rio Grande
do Sul (UFRS). 1996- . Quadrimestral. ISSN: 1518-879.

1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Laboratdrio de Fisica para Engenharias 1

Semestre: 1° Cddigo: FEXS1

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P(X) ()T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Fisica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno a familiaridade da utilizagdo de instrumentos de medidas mecéanicas,
organizacdo de tabelas e gréficos com escala lineares e logaritmicas obtidos em Fisica I. Introduzir
os fundamentos basicos da teoria de Erros e do Método dos Minimos Quadrados. Utilizar os
tdpicos anteriores para a realizagéo de praticas e confeccao de relatorios dos experimentos basicos
de mecénica. Conhecimentos essenciais para edificar as bases dos fendmenos fisicos aplicado na
engenharia.

3 - OBJETIVOS:

Desenvolver capacidades e competéncias nos alunos para propor solugbes envolvendo dos
seguintes topicos: Instrumentos de medidas, construcdo de tabelas e gréaficos, introducdo ao
método dos minimos quadrados, estética, conservacdo de energia mecénica, choques
unidimensionais.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Instrumentos de medidas: Utilizacdo de paquimetro, micrometro e balanca nas medidas de
comprimento (diametro, espessura, profundidade, etc.) e massa. Estimativa de erro nas medidas.
Propagacdo de erros. Algarismos significativos

Construcdo de Tabelas e Gréaficos: Construcdo de Tabelas. Construcéo de graficos. Escalas especiais
para a construcdo de graficos. Determinacdo dos coeficientes angular e linear de uma reta obtida a
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partir de dados experimentais. Lei de Hooke

Introducéo ao método dos minimos quadrados: Ajuste de curvas a dados experimentais através do
método dos minimos quadrados. Cinemética. Movimento Retilineo Uniforme. Movimento
Retilineo uniformemente variado

Estatica: Equilibrio de um ponto Material. Tensdo Méaxima suportada por um fio. Atrito
Conservagao de Energia: Conceito de Conservacao da Energia Mecanica. Sistema Massa mola
Choques Unidimensionais: Utilizagdo de um trilho de ar. Conservacdo da quantidade de
movimento. Conserva¢do da Energia Cinética. Coeficiente de restituicdo. Classificacdo dos
choques.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HALLIDAY, D., WALKER J., RESNICK R. Fundamentos de fisica mecéanica Vol. 1, 82 ed., LTC, 2008.
TIPLER, P. A. Fisica para Cientistas e Engenheiros. Vol. 1. 6. ed. LTC, 2009.
SERWAY, R. A.; JEWETT JR., John W. Principios de fisica: volume 1. Sdo Paulo: Cengage, 2004.

Periddico: Caderno Brasileiro de Ensino de Fisica. Florianopolis: Universidade Federal de Santa
Catarina (UFSC). 2003- . Quadrimestral. ISSN 2175-7941

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PIACENTINI, J. J., GRANDI, B. C. S., HOFMANN, M. P., LIMA, F.R. R. ; ZIMMERMANNE.,

Introducéo ao Laboratério de Fisica, 52 ed., UFSC, 2013

YOUNG, H. D. et al. Fisica 1 — Mecéanica, 12a ed., Sdo Paulo: Pearson, 2008.

NUSSENZVEIG, H. M. Curso de fisica basica: mecanica - Vol. 1. 42 ed., Rio de Janeiro: Blucher , 2002.
CHAVES, A., Fisica Basica — Mecéanica. Rio de Janeiro: LTC, 2007.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 1.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 2.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 3.

Periddico: Investigacdes em Ensino de Ciéncias. Porto Alegre: Universidade Federal do Rio Grande
do Sul (UFRS). 1996- . Quadrimestral. ISSN: 1518-879.

®

CAMPUS

| INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Quimica Geral para Engenharias

Semestre: 1° Cddigo: QUIS1
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (x)T/P (x)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Quimica

2 - EMENTA:

Proporcional ao aluno os conhecimentos de estequiometria, termoquimica estrutura da matéria,
ligagdes quimicas, solugdes e reacdes tanto na parte tedrica como na parte pratica edificando o
engenheiro de controle e automagéo.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender os modelos atdmicos de orbitais, termoquimica, estrutura da
matéria, ligacdes quimicas, solucdes e reacbes

4 -CONTEUDO PROGRAMATICO:

Teoria Atdmica e modelos, Tabela Periodica e propriedades dos elementos, Ligacdo ibnica,
covalente e metalica, Forcas Intermoleculares, Propriedades e nomenclatura dos acidos e bases,
Propriedades e nomenclatura dos Oxidos, Reacdo e neutralizacdo, Reacdo de acido e base de
Pearson, Reacdo de complexagdo, Reacdo de oxirreducdo, Entalpia, Entropia, Energia Livre de
Gibbs, Equilibrio Quimico, Eletroguimica, Cinética Quimica.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BROWN, THEODORE L.; LEMAY, H. EUGENE; BURSTEN, E. BURSTEN. Quimica a Ciéncia Central. 92
Edicao, Editora Pearson — 2007.

TOMA, HENRIQUE EISI. Nanotecnologia Molecular — Materiais e Dispositivos. 1° Edicéo, Editora
Blucher — 2016.

KOTZ, JOHN C.; TREICHEL, PAUL M.; TOWNSEND, JOHN R.; TREICHEL, DAVID A. Quimica Geral e
ReacBes Quimicas. 92 Edico, Editora Cengage Learning — 2015.

Periodico: TOMA, HENRIQUE EISI. Magnetic nanohydrometallurgy: a nanotechnological approach
to elemental sustainability. Green Chem., 2015. DOI: 10.1039/c5gc00066a

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ZUMDAHL, S.S.; DE COSTE, D. J. Introducdo a Quimica Fundamentos. 82 Edicao, Editora Cengage
Learning — 2015.

SHRIVER & ATKINS; OVERTON; Rourke; Weller; Armstrong. Quimica Inorganica. 42 Edicao, Editora
Bookman - 2008.

ATKINS, PETER; DE PAULA, JULIO. Fisico-Quimica. Volume 1. 82 Edicao, Editora LTC — 2008.

ATKINS, PETER; DE PAULA, JULIO. Fisico-Quimica. Volume 2. 82 Edicao, Editora LTC — 2008.

BALL, DAVIDW. Fisico-Quimica. Volume 1. 12 Edic&o, Editora Cengage Learning — 2005.

HOLLAUER, EDUARDO. Quimica Quantica. 12 Edicao, Editora LTC — 2008.
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1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Desenho Técnico

Semestre: 1° Cddigo: DESS1

N° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (x)T/P (x)SIM ()NAO Qualis): Sala de Desenho

2 - EMENTA:

Compreensdo das técnicas necessarias para a concepcao e realizagdo de documentacéo gréfica de
um projeto mecanico feito manualmente.

3 - OBJETIVOS:

Desenvolver a capacidade de interpretagdo e representacdo de pegas e conjuntos mecanicos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Representacbes graficas; Conceito de desenho técnico, norma ISO, linhas, geometria, cotagem,
perspectiva isométrica, proje¢do ortogonal, no¢ées sobre cortes, tolerncia dimensional, nogdes
sobre conjuntos e nogBes sobre representacdo esquematica de tubulacdo; Leitura de desenhos
mecanicos; Unificacdo de simbologia grafica, sistema de projecBes, critérios de cotagem,
rugosidade, tolerancias; Representacdo cotada de pecas simples e complexas; Representacdo de
desenho complexo de montagem.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G. Desenho técnico mecanico: curso Completo. Sdo Paulo:
Hemus, 2004. v. 1.

MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G. Desenho técnico mecanico: curso completo. Sdo Paulo:
Hemus, 2004. v. 2.

MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G. Desenho técnico mecanico: curso completo. Sdo Paulo:
Hemus, 2004. v. 3.

BARETA, D. R. Fundamentos de desenho técnico mecanico. Sdo Paulo: EDUSC, 2010.

SILVA, A.; RIBEIRO, C. T.; DIAS, J.; SOUZA, L. Desenho técnico moderno. 4. ed. Sdo Paulo:
LTC, 2006.

Periddico: Computer Aided Geometric Design, Elsevier, Amsterdam, 1984 -, ISSN 0167-8396.
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6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MAGUIRE, D. E.; SIMMONS, C. H. Desenho técnico. Sdo Paulo: Hemus, 2004.

CRUZ, M. D. Desenho técnico para mecanica: conceitos, leitura e interpretacdo: Sdo Paulo: Erica,
2011.

LEAKE, J. M.; BORGERSON, Jacob L. Manual de desenho técnico para engenharia: desenho,
modelagem e visualizagdo. Rio de Janeiro: LTC, 2010

BALDAM, R.L; COSTA, Lourengo. AutoCAD 2012: utilizando totalmente. S&o Paulo: Erica, 2011.
SOUZA, A. C, et al. Desenho Técnico Mecanico. 22 ed., Sdo Paulo: Editora FAPEU UFSC, 20009.

1 CAMPUS

e oxms Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Comunicagéo e Expressao — Inglés 1

Semestre: 1° Cddigo: INGS1

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Apresentar os fundamentos da lingua inglesa necessarios para o desenvolvimento da compreensao
escrita (leitura). Apresentacdo de textos com instrugdes técnicas, manuais e outros textos
relevantes a &rea de engenharia, pelo fato que geralmente os equipamentos possuem informagdes
técnicas na lingua inglesa, colaborando na compreenséao dos sistemas de automacéo industrial.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno na estratégia de leitura; Compreensdo dos processos de formagéo das palavras;
compreender os processos de formagdo dos sintagmas nominais; Distinguir as estruturas dos
tempos verbais fundamentais da lingua inglesa; e Desenvolver a aquisi¢do lexical.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Estratégias de leitura: Skimming. Scanning. Cognatos e falsos cognatos. Predicdo. Inferéncias.
Linguagem verbal e ndo verbal

Formacdo das palavras: Sufixacédo. Prefixacdo. Sintagmas Nominais. Palavra base. Adjetivagédo
Tempos verbais: Presente, Passado e Futuro Simples e Continuo. Voz ativa e voz passiva. Voz
passiva, tempos verbais
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Vocabulério: Utilizacdo do dicionério. Técnicas de aquisicao lexical

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GUANDALINI, EITER O. Técnicas de Leitura em Inglés (ESP — English for Specific Purposes):
proficiéncia, pés-graduacdo, mestrado, doutorado. v.1ev2.5do Paulo: Texto Novo, 2002.

MURPHY, R. Essential grammar in use: a self-study reference and practice book for elementary
students of English. 3. ed. Great Britain, Cambridge, 2007.

MURPHY, R.. English Grammar in Use: a self study reference and practice book for intermediate
students. 3. ed. New York: Cambrigde University, 2010.

Periddico: PACKER, A. Cresce a adocdo do inglés entre os periodicos SciELO do Brasil [online].
SCiELO em Perspectiva, 2016 [viewed 10 March 2020]. Available from: https://blog.scielo.org /
blog/2016 /05/10/cresce-a-adocao-do-ingles-entre-os-periodicos-scielo-do-brasil/

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

GRELLET, F. Developing reading skills. Cambridge: Cambridge University Press, 1981.
LATHAN-KOENIG, C. American File 2 — Student Book. Oxford University Press, 2013.
LATHAN-KOENIG, C. American File 2 — Workbook. Oxford University Press, 2013.
MICHAELIS/Dicionario inglés-portugués/portugués-inglés.2.ed.SdoPaulo: Melhoramentos, 2010
OXFORD. Dicionario Escolar Inglés/ Portugués _ Portugués/ Inglés. 2. Ed. Sdo Paulo: Oxford do
Brasil. 2010.

, ‘ CAMPUS
i B Suzano
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Saude e seguranca do trabalho
Semestre: 1° Cddigo: SSTS1
N° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Compreenséo das rela¢des entre saude e a seguranca do trabalhador nos ambientes de produgéo e
manutencdo. Gestao ambiental: sustentabilidade, gestdo sustentavel.
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3 - OBJETIVOS:

Familiarizar o educando com avalia¢cdes continuas realizadas dos riscos inerentes as atividades
industriais suas causas, consequéncias, custos e elaborar técnicas eficazes na prevengdo de
acidentes. Compreender as interfaces do trabalho com a saude do trabalhador. Interpretar e
atender a legislacdo e as normas técnicas referentes & manutencdo, salde e seguranca do
trabalho.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducéo a Seguranca e Medicina do Trabalho; Legislacdo e Entidades; Saude do Trabalhador;
Topicos de Toxicologia; Programa de Prevencdo de Riscos Ambientais (PPRA); Riscos Operacionais;
Comissdo Interna de Prevencéo de Acidentes; Mapa de Risco; Sinaliza¢do de Segurancga; Seguranca
em Eletricidade; Prevencdo e Controle de Riscos em Maquinas, Equipamentos e Instalaces;
Caldeiras a Vapor: Instalagdes e Servicos em Eletricidade; Equipamento de Protecdo Coletiva;
Equipamento de Protecdo Individual; Prevencdo e Combate a Incéndios. Periculosidade e
insalubridade e legislagBes aplicaveis. Primeiros Socorros; Programa de Controle Médico de Saude
Ocupacional (PCMSO); Gestdo ambiental e Sustentabilidade: Descarte de residuos, tratamento de
efluentes e legislagdes aplicaveis.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GONCALVES, E. A. Manual de seguranga e saude no trabalho.2ed. S&o Paulo: LTR, 2003.

SALIBA, T. M.; SALIBA, S. C. R. Legislagdo de seguranca, acidente do trabalho e saude do
trabalhador. 72 ed. Sdo Paulo: LTR, 2010.

BARBOSA FILHO, A. N. Seguranca do trabalho & gestdo ambiental.4. ed. S&o Paulo: Atlas, 2011.

Periddico: REBAST - Revista Brasileira de Saude e Seguranca no Trabalho. 1SSN: 2594-4355
https://periodicos.ifpb.edu.br / index.php/rebrast/about

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BARSANO, P. R.; BARBOSA, R. P. Seguranga do trabalho: guia pratico e didatico. Sdo Paulo: Erica,
2012.

Seguranca e medicina do trabalho: NR 1 a 34, CLT arts. 154 a 201 / 67. ed. Séo Paulo: Atlas, 2011.
MORAES, M. V. G. Doengas ocupacionais: Agentes: Fisico, quimico, bioldgico e ergondmico. S&o
Paulo. Ed. Erica, 2014

PALAOSCHI, B. Cipa :Guia préatico de seguranca do trabalho S&o Paulo. Ed. Erica, 2014

SANTOS Jr, RODRIGUES J. NR-10: seguranca em eletricidade: uma visdo pratica. S&o Paulo: Erica.
2013.

| INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO
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1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Metodologia de Pesquisa Cientifica

Semestre: 1° Cddigo: METS1

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is): Laborat6rio Metrologia

2 - EMENTA:

Apresentacdo ao aluno os fundamentos da metodologia de pesquisa cientifica, desenvolvimento e
apresentacdo de trabalhos académicos e compreensdo dos géneros textuais caracteristicos do
meio académico, como projeto cientifico, artigo cientifico, resumo (abstract) e relatério de
pesquisa.

3- OBJETIVOS:

- Capacitar o aluno a compreender a diferenca entre pesquisa cientifica e senso comum. -
Apresentar os diferentes tipos de métodos cientificos. - Compreender a estrutura de diferentes
tipos de textos cientificos.- Desenvolver a leitura e oralidade por meio de apresentacées.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conteudo cientifico: 0 método cientifico. Diferenga entre conhecimento cientifico e senso comum.
Tipos de pesquisa: quantitativa, qualitativa, mista e outros. Problema de pesquisa. Revisdo
bibliogréfica. Objetivos e sujeitos de pesquisa. Escolha da metodologia e a elaboragdo do pré-
projeto. Discussdo dos resultados. Citacdes e referéncias. Tipos de pesquisa. Como elaborar um
projeto de pesquisa: componentes. Artigo cientifico: componentes. Relatério de pesquisa:
componentes

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GIL, A.C., Como elaborar projetos de pesquisa, 5a. ed, Sdo Paulo:Atlas, 2010.

KOCHE, J. C. Fundamentos de metodologia cientifica: teoria da ciéncia e pratica da pesquisa. 23.
ed. Rio de Janeiro: Vozes, 2006.

LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. A. Metodologia cientifica. Sdo Paulo: Ed. Atlas, 2007.

Periodico: Métodos de pesquisa /[organizado por] GERHARDT T.E. e SILVEIRA;D.T. coordenado pela
Universidade UAB/UFRGS e Curso de Planejamento e Gestdo para Desenvolvimento Rural da
SEAD/UFRGS. — Porto Alegre: Editora da UFRGS, ISBN 978-85-386-0071-8

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BARROS, A.J. S.; LEHFELD, N. A. S., Fundamentos de metodologia cientifica. 3.ed.
Makron Books/Pearson, 2008.

DEMO, P. Metodologia do conhecimento cientifico. Sdo Paulo: Atlas, 2000.

ECO, Humberto. Como se faz uma tese. 23. ed. Perspectiva, 2010.
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MARCONI, M. A. Metodologia do trabalho cientifico. 7 ed. Sdo Paulo: Ed. Atlas, 2007
MATTAR, J. Metodologia cientifica na era da informatica. 3.ed. Saraiva, 2008.
MEDEIROS, J. B.. Redacao cientifica. 11. ed. Atlas, 2009.

' CAMPUS

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGCAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Célculo Diferencial e Integral para Engenharias 2

Semestre: 2° Cddigo: CALS2

N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Propiciar ao aluno as ferramentas necessarias para a resolucdo de problemas do cotidiano da
engenharia no &mbito do calculo integral.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno fornecendo as ferramentas para a resolucdo de situagdes problemas, analisar
contextos cujos quais sejam possiveis & aplicacdo de calculo integral, adquirir o rigor conceitual da
matemaética e generalizar seu campo de aplicag&o.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Integrais: Soma de Riemann. Integral definida. Calculo de Areas. Teoria fundamental do célculo.
Métodos de integracao: Integral por substituicdo. Integral por partes. Integrais Trigonométricas.
Aplicacdo da integral: Calculo de &reas entre curvas. Comprimento de arcos. Calculo de volumes

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

LEITHOLD, L. Célculo com Geometria Analitica, Vol. |, 32 Edi¢do Harbra, Sdo Paulo,1994.
STEWART, J. Célculo, Vol. |, 62 Edicdo, Thomson, Sao Paulo, 2011.
ANTON, H., BIVENS, I., DAVIS, S., Calculo-Vol. |, 82 edi¢do, Bookman, 2011.

Periodico: EUREKA! olimpiada brasileira de matemaética. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
Matematica, Semestral. ISSN 1415-479X.
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6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

AVILA, G. Introducao ao Célculo. 12 ed. LTC, 1998.

EWEN, D.;TOPPLER, M.A. Calculo Técnico. 22 ed. Hemus, 2005.

BOULOS, Paulo. Célculo diferencial e integral: volume 1. S&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 1999.
GUIDORIZZI, H.L. Um curso de célculo, Vol. I. 52 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012

FLEMMING, D.M., GONCALVES,M. B. Célculo A- Funcdes, Limites derivacdo e integracdo. 62ed, Sdo

Paulo: Pearson,2012.

1 CAMPUS
— EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Algebra Linear
Semestre: 2° Cddigo: ALGS2
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() () TP ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Compreender espagos vetoriais, seus significados e suas aplicagdes, aplicar conhecimentos
adquiridos com a disciplina na resolucéo de problemas diversos.

3 - OBJETIVOS:

Operar com matrizes, resolver sistemas com N incognitas, identificacdo de sistemas lineares (S,
SPI, SPD), identificagdo de espagos vetoriais, opera¢des com vetores e aplicacbes do produto
escalar, vetorial e misto, construcdo de distancias, anélise de equagbes que representam retas,
planos e sélidos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Matrizes: Operacdes de matrizes. Determinantes. Tipos de matrizes: identidade, inversa,
transposta e adjunta. Sistemas de espagos vetoriais;

Vetores: Defini¢do de espacos vetoriais. Combinag&o linear. Vetores linearmente dependentes e
lineares independentes. Operagdes com vetores. Produto escalar. Produto vetorial. Produto misto.
Autovalores e autovetores;

Estudo no espaco: Construgdo de retas, planos e solidos no espaco. Posi¢des relativas de retas e
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planos no espaco. Distancias relativas a pontos, retas e planos.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOLDRINI, J. L.,COSTA, S. I. R., FIGUEIREDO, V. L., WETZLER, H. G., Algebra Linear, 32 ed., Editora
Harbra, 1986.

LAY, D. C., Algebra Linear e suas aplicacbes, 22 edicédo, LTC, 1999.

CAMARGO, lvan de; BOULOS, Paulo., Geometria Analitica- um tratamento vetorial, 32 ed., Sdo
Paulo, Prentice-Hall, 2005.

Periddico: EUREKA!: olimpiada brasileira de matematica. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
Matematica, Semestral. ISSN 1415-479X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CALLIOLI, C.A.; DOMINGUES, H.H.;COSTAR. C.F. Algebra Linear, 52 Edicdo, Atual Editora.

POOLE, D. Algebra Linear. Trad. Martha Salerno Monteiro, Fernanda Soares Pinto Cardona, Lole de
Freitas Druk, Leila Maria Vasconcellos Figueiredo, Maria Lucia Sobral Singer, Zara Issa Abud. S&o
Paulo: Thomson, 2004.

LIMA, E. L., Algebra Linear. 42 Ed. Sao Paulo: Bookman, 2011.

KOLMAN, B. Introdugéo a algebra Linear com Aplica¢Ges. 82 Ed. Sdo Paulo: LTC, 2006.

WINTERLE, P., Vetores e geometria analitica, Person, 2011.

ol CAMPUS

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Fisica para Engenharias 2

Semestre: 2° Cddigo: FISS2

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(x) P() ()T/P ()SIM (x)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Apresentar os conceitos mecanicos de rotagdes, oscilacbes, ondas e fluidos e termodindmica.

3 - OBJETIVOS:
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Desenvolver capacidades e competéncias nos alunos para propor solugbes envolvendo dos
seguintes tdpicos: RotacBes e momento angular; dindmica de corpos rigidos; estatica dos fluidos;
dinamica dos fluidos; oscilacdes e movimento ondulatério, temperatura; calor e a primeira Lei da
Termodinamica; entropia e a Segunda Lei da Termodinamica.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

RotacBes e Momento Angular. Cinemética do corpo rigido. Representacdo vetorial das rotacées.
Torque e momento angular. Momento angular de um sistema de particulas. Conservacdo do
momento angular.

Dindmica de Corpos Rigidos. Rotacdo em torno de um eixo fixo. Eixos de simetria. Momento de
inércia. Momento angular e velocidade angular. Giroscépio. Estatica de corpos rigidos.

Estatica dos Fluidos. Fluidos e solidos. Pressdo e massa especifica. Variagdo de pressdo em um
fluido em repouso. Principio de Pascal e Principio de Arquimedes. Manémetros.

Dinamica dos Fluidos. Conceitos gerais do escoamento dos fluidos. Linhas de corrente. Vazdo.
Equacéo da continuidade. Equagao de Bernoulli e suas aplicagdes. Viscosidade.

OscilagBes. Oscilador harménico simples. Movimento harmonico simples (MHS). Energia no
movimento harmonico simples. Representacdo do MHS em notagdo complexa. Movimento
harmoénico amortecido. Oscilagdes for¢adas e ressonéancia.

Movimento ondulatério. Ondas progressivas. Ondas harmdnicas. Ondas em cordas tensas. Energia
e poténcia do movimento ondulatorio. O principio da superposicdo. Interferéncia de ondas. Ondas
estacionarias e ressonancia. Modos de vibragdo em cordas. Aplicacdo: ondas sonoras, batimentos
e efeito Doppler.

Temperatura. Temperatura e equilibrio térmico. Escalas de temperatura. Medicdo da temperatura.
Dilatagdo térmica. Gases ideais. Termémetro de gas e temperatura absoluta.

Calor e a Primeira lei da termodindmica. Calor e energia térmica. Transferéncia de calor.
Capacidade térmica e calor especifico. Primeira Lei da Termodinamica. Trabalho realizado
sobre/por um gés ideal. A energia interna de um gas ideal. Capacidades térmicas de um gés ideal.
Aplicagdes da 1a Lei da termodinamica.

Entropia e a segunda lei da termodindmica. Processos unidirecionais. Entropia. Variagdo de
entropia para processos irreversiveis. Segunda Lei da Termodindmica. Entropia e rendimento de
magquinas.

Teoria cinética dos gases. A natureza atbmica da matéria. Visdo molecular da pressdo. Trajeto livre
médio. Distribuicdo das velocidades moleculares. Distribuicdo das energias moleculares e
temperatura.

Acustica onda; Optica fisica e geométrica

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

TRIPLER, P.A. Fisica para cientistas e engenheiros mecanica, oscilacbes e ondas, termodinamica.
6ta. ed. LTC, c2009, 2012.

HALLIDAY, D.; RESNICK, R., WALKER, J. Fundamentos de Fisica. Vol. 2. Gravitacdo, Ondas e
Termodinamica. 82 ed., LTC, 2008.

NUSSENZVEIG, H.M. Curso de Fisica Basica. Vol.2. Fluidos, Oscilacdes e Ondas, Calor; 42 ed., Rio de
Janeiro: Blucher , 2002.

Periddico: Caderno Brasileiro de Ensino de Fisica. Florianopolis: Universidade Federal de Santa
Catarina (UFSC). 2003- . Quadrimestral. ISSN 2175-7941.
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6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PIACENTINI, J. J., GRANDI, B. C. S., HOFMANN, M. P., LIMA, F.R. R. ; ZIMMERMANNE.,

Introducdo ao Laboratério de Fisica, 52 ed., UFSC, 2013

YOUNG, H. D. et al. Fisica 1 — Mecéanica, 12a ed., Sdo Paulo: Pearson, 2008.

NUSSENZVEIG, H. M. Curso de fisica basica: mecanica - Vol. 1. 42 ed., Rio de Janeiro: Blucher , 2002.
CHAVES, A., Fisica Basica — Mecéanica. Rio de Janeiro: LTC, 2007.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 1.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 2.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 3.
Periddico: Investigacdes em Ensino de Ciéncias. Porto Alegre: Universidade Federal do Rio Grande
do Sul (UFRS). 1996- . Quadrimestral. ISSN: 1518-879.

[ CAMPUS
j INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO0 PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Laboratério de Fisica para Engenharias 2
Semestre: 2° Cbdigo: FEXS2
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P(X) ()T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Fisica

2 - EMENTA:

Proporcionar que o aluno utilize os conhecimentos adquiridos na disciplina tedrica de fisica para
engenharias |l na realizagdo de praticas e confeccdo de experimentos bésicos de mecénica,
oscilagdes e de termodinamica.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno para propor solu¢bes envolvendo os topicos de Conservacdo de energia,
quantidade de movimento e termodinamica edificando conhecimentos para melhor compreender
os fendmenos fisicos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conservagdo de Energia e quantidade de movimento: Conceito de conservagdo de energia e da
quantidade de movimento. Movimento bidimensional. Movimento circular uniforme.
Determinacéo da velocidade de projeteis.

111




Curso de Engenharia de Controle e Automacao — IFSP / Campus Suzano

Corpos Rigidos: Conservacdo do momento angular. Conservacdo de momento angular.
Determinacdo experimental do momento de inércia. Choques rotacionais

Densimetria: O Principio de Arquimedes. Determinacdo da densidade de sélidos. Determinacédo da
densidade de liquidos.

OscilagBes: Oscilagdes livres e determinagdo da constante de mola. Oscilagdes Amortecidas.
OscilagGes Forcadas

Termodinémica e calorimetria: Troca de calor entre corpos com diferentes temperaturas. Conceito
de calor especifico. Conceito de calor latente. Conceito de capacidade térmica de um calorimetro.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

TIPLER, P.A. Fisica para cientistas e engenheiros mecanica, oscilacdes e ondas, termodinamica.
6ta. ed. LTC, c2009, 2012.

HALLIDAY, D.; RESNICK, R., WALKER, J. Fundamentos de Fisica. Vol. 2. Gravitagdo, Ondas e
Termodinamica. 82 ed., LTC, 2008.

NUSSENZVEIG, H.M. Curso de Fisica Basica. Vol.2. Fluidos, Oscila¢Bes e Ondas, Calor; 42 ed., Rio de
Janeiro: Blucher , 2002.

Periddico: Caderno Brasileiro de Ensino de Fisica. Florianopolis: Universidade Federal de Santa
Catarina (UFSC). 2003- . Quadrimestral. ISSN 2175-7941.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PIACENTINI, J. J., GRANDI, B. C. S., HOFMANN, M. P., LIMA, F.R. R. ; ZIMMERMANNE.,

Introducéo ao Laboratdrio de Fisica, 52 ed., UFSC, 2013

YOUNG, H. D. et al. Fisica 1 — Mecéanica, 12a ed., Sdo Paulo: Pearson, 2008.

NUSSENZVEIG, H. M. Curso de fisica basica: mecanica - Vol. 1. 42 ed., Rio de Janeiro: Blucher , 2002.
CHAVES, A., Fisica Basica — Mecanica. Rio de Janeiro: LTC, 2007.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 1.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 2.

NIGHT, R. D. Fisica: uma abordagem estratégica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. v. 3.
Periddico: Investigacdes em Ensino de Ciéncias. Porto Alegre: Universidade Federal do Rio Grande
do Sul (UFRS). 1996- . Quadrimestral. ISSN: 1518-879.

| INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGCAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAD PAULO

CAMPUS

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Resisténcia dos Materiais

Semestre: 2° Cbdigo: RESS2
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Apresentar conceitos de mecanica dos solidos, desenvolver conceitos matematicos e fisicos
aplicados edificando conhecimentos basicos para a &rea de projetos no contexto da engenharia de
controle e automagéao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender conceitos, interpretar e avaliar criticamente resultados de
dimensionamentos de componentes e estruturas.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Tensdo. Deformacéo. Carga axial. Torgédo. Flexdo. Projeto e Deflexdo de Vigas e Eixos. Flambagem
de Colunas.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HIBBELER, R. C. Resisténcia dos materiais. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2019 ; 768 p.
ISBN 9788543024998.

BEER, F. P. et al. Mecéanica dos materiais. 7. ed. Porto Alegre: AMGH Ed., 2015. xv, 838 p. ISBN
9788580554984.

BOTELHO, M. H. C. Resisténcia dos materiais: para entender e gostar. 3. ed., rev. e ampl. Sdo Paulo:
Blucher, 2015. xii, 254 p. ISBN 9788521208990.

Periodico: Mechanics of Materials, Elsevier, Amsterdam, 2000 -, ISSN: 0167-6636.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

HIBBELER, R. C. Estatica: mecanica para engenharia. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011.
xiv, 512 p. ISBN 9788576058151.

HIBBELER, R. C. Andlise das estruturas. 8. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. 522 p.
ISBN 9788581431277.

BUDYNAS, R. G.; NISBETT, J. Keith. Elementos de méaquinas de Shigley. 10. ed. Porto Alegre:
McGraw-Hill, 2016. xxi, 1073 p. ISBN 9788580555547.

GARCIA, A.; SPIM, Jaime Alvares; SANTOS, Carlos Alexandre. Ensaios dos materiais. 2. ed. Rio de
Janeiro: LTC, ¢2012. xvi, 365 p. ISBN 9788521620679.

CALLISTER, W. D.; RETHWISCH, D. G. Fundamentos da ciéncia e engenharia de materiais: uma
abordagem integrada. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xxi ; 805 p. ISBN 9788521625179.
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® CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA £ TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Logica de Programacéo

Semestre: 2° Cddigo: LOGS2

N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P(X) ()T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Informatica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno os conhecimentos para resolver problemas computacionais através da
elaboracdo de algoritmos estruturados, implementados em uma linguagem de programacéo de
alto nivel que possibilita a aplicacdo em sistemas de automacao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos de Estruturas de dados, implementagbes e aplicacdes de
sequéncias, pilhas, filas, grafos, digrafos, listas ligadas e arvores. Algoritmos de busca e Ordenagé&o.
Conceitos de Banco de dados. Linguagem de Manipulagédo de banco de dados. Desenvolvimento de
Aplicativos com Interface Grafica e Banco de Dados. Conhecimentos que edificam a
implementacéao de programas na area de automacao.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Nocdes de arquitetura de computadores; Sistemas Operacionais. Conceitos e técnicas de
representacdes de Algoritmos. Tipos de dados, variaveis e constantes. Fundamentos de Linguagem
de programacdo. Linguagem de Programacdo estruturada. Operadores aritméticos, relacionais e
l6gicos. Entrada e saida de dados. Estruturas Condicionais (sele¢éo) e de repeticdo e refinamentos
sucessivos. Modularizagdo (Fungdes e Procedimentos). Ponteiros. Passagem de parametros por
valor e referéncia. Tipos de dados homogéneos e heterogéneos; e Arquivos.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

SCHILDT, H. C: completo e total. 3ed. rev. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 1997. 827 p.
MANZANO, J. A. N. G. Estudo dirigido de Linguagem C. 17. ed. rev. e atual. S&o Paulo: Erica, 2013.
ASCENCIO, A. F. G.; CAMPOQS, Edilene Aparecida Veneruchi de. Fundamentos da programacéo de
computadores: algoritmos, Pascal, C/C++ (Padrdo ANSI) e Java. 3. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice
Hall, 2012. 569 p.
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Periddico: Journal of Logical and Algebraic Methods in Programming, 2020 -, ISSN: 2352-2208.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ALVES, W.P. Logica de programacéo de computadores: ensino didatico. Sdo Paulo: Erica, 2010.
FEOFILOFF, P. Algoritmos em linguagem C. Rio de Janeiro: Elsevier, 2009. 208 p.

DEITEL, P. J.; DEITEL, H. M. C: Como programar. 6. ed. S&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011. xxvii,
818 p.

STALLINGS, W. Arquitetura e Organizacdo de Computadores: projeto para o desempenho, 82
edicdo. Pearson, 642 p., ISBN 9788576055648.

ALMEIDA, R.; MORAES, M.A.; SERAPHIM, C.H.V.; PIOLO, T.F. Programacao de sistemas embarcados
: desenvolvendo software para microcontroladores em linguagem C. Rio de Janeiro: Elsevier, 2016.

Periddico: Internet of Things, Elsevier, Amsterdam, 2018 - ISSN: 2542-6605.

C | CAMPUS
‘, INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Comunicagéo e Expressao — Inglés 2
Semestre: 2° Cddigo: INGS2
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno as habilidades de compreensdo escrita (leitura) e de produgdo escrita na
lingua inglesa, relevante para leitura/elaboracdo de manuais de equipamentos/sistemas de
automagcdo industrial.

3 - OBJETIVOS:

Capacita o aluno a desenvolver a habilidade de compreenséo escrita, Desenvolver a habilidade de
producdo escrita. Compreender as estruturas de tempos verbais, Marcadores textuais,
Desenvolver a aquisi¢ao léxica.
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4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Géneros textuais. Caracteristicas dos textos: emails, manuais e artigos cientificos. Producéo textual
Email. Marcadores textuais: Conectores e conjungfes. Tempos verbais: Presente, Passado e Futuro
Perfeito. Verbos Modais. Vocabulario: Desenvolvimento da aquisi¢éo lexical

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

EMMERSON, P. Email English. Mcmillan Education, 2003.

GUANDALINI, E. O. Técnicas de Leitura em Inglés (ESP — English for Specific Purposes): proficiéncia,
pos-graduacao, mestrado, doutorado. v. 1 e v. 2. Sdo Paulo: Texto Novo, 2002.

MURPHY, R. English Grammar in Use: a self study reference and practice book for intermediate
students. 3. ed. New York: Cambrigde University, 2010.

PACKER, A. Cresce a adoc¢do do inglés entre os periddicos SciELO do Brasil [online]. SCIELO em
Perspectiva, 2016 [viewed 10 March 2020]. Available
from:https://blog.scielo.org/blog/2016/05/10/ cresce-a-adocao-do-ingles-entre-os-periodicos-
scielo-do-brasil/

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

GRELLET, F. Developing reading skills. Cambridge: Cambridge University Press, 1981.
LATHAN-KOENIG, C. American File 2 — Student Book. Oxford University Press, 2013.
LATHAN-KOENIG, C. American File 2 — Workbook. Oxford University Press, 2013.

MURPHY, R. Essential grammar in use: a self-study reference and practice book for elementary
students of English. 3. ed. Great Britain, Cambridge, 2007.

OXFORD. Dicionério Inglés/ Portugués-Portugués/Inglés. 2. Ed. Sdo Paulo: Oxford do Brasil. 2010

®
| CAMPUS
-
‘I*J — %%:%&%%TE%?C’* [E)E'ECNOLOGIA Suzano
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Metrologia
Semestre: 2° Codigo: MTRS2
N° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h
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Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de Mecénica - Metrologia

2 - EMENTA:

Apresentar conceitos de metrologia, desenvolver conceitos matematicos e fisicos aplicados a
disciplina, além de edificar conhecimentos para a area de projetos no contexto da engenharia de
controle e automagéao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender conceitos, interpretar e avaliar criticamente resultados, além de
realizar medicGes e avaliacdes metroldgicas.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Vocabulério internacional de metrologia. Unidades de medida. Padrbes de medida. Leitura dos
resultados de valores e avaliacdo de erros medidos. Calibrag&o. Técnicas de medi¢des dimensionais
(régua de ago, trena, paquimetro, micrdbmetros, relégio comparador, blocos padrdo, gonidmetro,
projetor de perfis). Aplicacdo de toleréncias e acabamento superficial. Sistemas de ajuste ABNT
(Sistema furo-base e eixo-base): medidas, diferencas, tolerancias, ajustes, jogos e interferéncias,
tolerancia de ajuste, classes de ajustes, sistemas de ajuste, ajustes ISO-ABNT. Tolerancias
geométricas: necessidade e implicacdes, forma e diferenca de forma, posicdo e diferencas de
posicédo, desvios compostos de forma e posi¢do, simbologia e indicagdes em desenhos, desvios de
forma e posicédo, rugosidade superficial

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

LIRA, F. A. Metrologia na industria. 10. ed. Sdo Paulo: Erica, 2015. 256 p. ISBN 9788536516011.
ALBERTAZZI, A.; SOUSA, A. R. Fundamentos de metrologia cientifica e industrial. 2. ed. Sdo Paulo:
Manole, 2018. xvi, 462p. ISBN 9788520433751.

AGOSTINHO, O. L.; RODRIGUES, A. C.S.; LIRANI, J. Tolerancias, ajustes, desvios e analise de
dimensdes. Sdo Paulo: Edgard Bliicher, 1977. 295 p. ISBN 9788521200505.

Periddico: Industrial Metrology , Elsevier, Amsterdam, 1983 -,ISSN: 0921-5956.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MOORE, D. S. A estatistica basica e sua pratica. 5. ed. Rio de Janeiro: LTC, c2011. 555 p. ISBN
9788521617907.

JEWETT JR., JOHN W.; SERWAY, R.A. Fisica para cientistas e engenheiros: volume 1: mecanica. Sdo
Paulo: Cengage Learning, 2012. 412 p. ISBN 9788522110841 (v.1).

STEWART, J. Célculo: volume I. 4. ed. Sao Paulo: Cengage Learning, 2017. xxv, 528, [111] p. ISBN
9788522125838 (v.1).

SILVA, A. et al. Desenho técnico moderno. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC, c2006. xviii, 475 p. ISBN
9788521615224.

SOUZA, A. F.; ULBRICH, C. B. L.. Engenharia integrada por computador e sistemas CAD/CAM/
CNC: principios e aplicagdes. 2. ed. rev. e ampl. Séo Paulo: Artliber, 2013. ISBN 9788588098909.
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CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA £ TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Célculo Diferencial e Integral para Engenharias 3

Semestre: 3° Cddigo: CALS3

N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() () TP ()SIM (X )NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

O componente curricular propdem que o aluno analise e resolva problemas com mdultiplas
variaveis, tal como construir modelos matemaéticos para descricdo de fendmenos do interesse
aplicaveis na engenharia.

3 - OBJETIVOS:

Solucionar problemas com diversas varidveis, derivadas parciais, equagdes diferenciais e integrais
multiplas. Contextualizar e aplicar diversos conceitos em problemas complexos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Equagdes paramétricas e coordenadas em outros sistemas: Curvas parametrizadas. Coordenadas
polares. Coordenadas cilindrica. Coordenadas esféricas. Equagdes diferenciais: Equagdes
separaveis. Equagdes lineares de 1° ordem. Equacdes diferenciais de 22 ordem: Equagdes lineares
de 22 ordem. Equac6es lineares ndo homogéneas. Derivadas parciais Sequéncias e séries: Limite de
sequéncias. Série de Taylor. Transformada de Laplace. Integrais multiplas: Integrais duplas sobre
retangulos. Integrais duplas sobre regides gerais. Integrais triplas. Calculo vetorial: Integral de
linha. Integral de Green. Teorema de Stokes

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

STEWART, J. Célculo vol | e Il, 72 edicdo, Sdo Paulo, Cengagelearning Editora,2013.

THOMAS G. B.; FINNEY R.L.; WEIR M.D.; e GIORDANO, F. Célculo. 102 edi¢do, Editora Pearson
Education, 2009.

GUIDORIZZI, H.L. Um curso de célculo. v.1ll, 53 Ed., Rio de Janeiro: LTC, 2002.
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Periddico: EUREKA!: olimpiada brasileira de matematica. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
Matematica. Semestral. ISSN 1415-479X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BOULOS P. Pré Célculo. 1. ed., Editora Makron Books. Sdo Paulo, 1999.

HOFFMAN, Laurence D. ; BRADLEY, Gerald L.; SOBECKI, Dave; PRICE, Michael. Calculo: um curso
moderno e suas aplica¢cdes. 112 Ed. Rio de Janeiro: LTC, 2015.

FLEMMING; Diva M. GONCALVES; Mirian B. Calculo B. 62 Ed. Sdo Paulo: Pearson, 2007.
SWOKOWSKI E.W. Célculo com Geometria Analitica. 22 edi¢éo, Editora Makron Books, v1, 1995.
SIMMONS G. F. Célculo com Geometria Analitica. McGraw-Hill, Rio de Janeiro, vol. 1 e 2, 1987.

[ CAMPUS
'INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Eletricidade e Magnetismo
Semestre: 3° Cddigo: ELES3
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,67 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() () TP ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Nesta disciplina, o aluno ird trabalhar com os conceitos béasicos de eletricidade, teoria
eletromagnetismo, estudar as propriedades do campo eletromagnético, correntes elétricas. Sao
conhecimentos fundamentais para o dia a dia do profissional e para a compreensdo de sistemas de
automagao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos da eletricidade e eletromagnetismo para melhor compreenséao de
fendmenos fisicos aplicados aos sistemas de automacao.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Anélise Vetorial. Lei de Coulomb, intensidade de campo elétrico, campos elétricos de distribui¢do
continua de carga. Densidade de fluxo elétrico; Lei de Gauss e Aplicagbes. Energia e Potencial.
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Condutores e Dielétricos. Capacitancia. Campo Magnético Estacionario, Lei Biot-Savart, Lei circuital
de Ampére, Densidade de fluxo magnético, potenciais escalar e vetor magnéticos. Forgas
Magnéticas, materiais e Indutancia. Campos variantes no tempo e Equagédo de Maxwell.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HAYT Jr, William H.; BUCK, John A. Eletromagnetismo. 8. ed Porto Alegre: AMGH, 2013.

SADIKU, Matthew N. Elementos de Eletromagnetismo. 5. ed . Porto Alegre: Bookman, 2012.

Silva, C. E. da; Santiago, A. J.; Machado, A. F.; Assis, A. S. Eletromagnetismo: fundamentos e
simulac¢des. S&o Paulo: Pearson Education do Brasil, 2014.

Periodico: The Electricity Journal, Elsevier, Amsterdam, 1988 - ,ISSN 1040-6190. Ampere.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

YOUNG, Hugh D.; FREEDMAN, Roger A. Fisica lll: eletromagnetismo. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson
Education do Brasil, 2009.

HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos de fisica: eletromagnetismo :
volume 3. 10. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016.

TIPLER, P. A.; MOSCA, G. Fisica para cientistas e engenheiros, volume 2: Eletricidade e Magnetismo
Optica. 6.ed. rio de Janeiro: LTC, 20009.

NUSSENZVEIG, H. Moysés. Curso de fisica basica 3: eletromagnetismo. Sao Paulo: Blucher, 1997.
CARDOSO, José Roberto. Engenharia eletromagnética. Rio de Janeiro: Elsevier, 2011.

1 | CAMPUS

e et Suzano
SA PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Desenho Auxiliado por Computador

Semestre: 3° Cddigo: DACS3

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P ( X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratdrio de Automago.

2 - EMENTA:

A disciplina prepara o aluno para leitura, Interpretacéo e criacdo de desenhos técnicos basicos por
meio de recursos informaticos.
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3 - OBJETIVOS:

Interpretar desenhos de projetos e representacdo gréfica segundo ABNT; Avaliar os recursos de
informética e sua aplicacdo a desenhos e projetos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Desenho Auxiliado por Computador (CAD): interface, coordenadas, comandos de desenho, edigdo
e texto. Ferramentas de Auxilio ao Desenho: linhas de desenho, determinagdo de pontos, camadas
de desenho, propriedades dos objetos, comandos auxiliares, blocos, plotagem. Cotacao: regras de
dimensionamento, comandos de dimensionamento (CAD). Cortes, se¢des e rupturas: tipos,
aplicacbes, comandos de hachuramento (CAD). Perspectiva Isométrica e 3D: comandos de
desenho, visualizacao e edicdo de solidos (CAD).

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

LEAKE, James M.; BORGERSON, Jacob L. Manual de desenho técnico para engenharia: desenho,
modelagem e visualizag&o. Rio de Janeiro: LTC, 2010.

FIALHO, Arivelto Bustamante. Solidworks premium 2012: teoria e pratica no desenvolvimento de
produtos industriais: plataforma para projetos CAD/CAE/CAM. S&o Paulo: Erica, 2014.

SILVA, A.; RIBEIRO, C. T.; DIAS, J.; SOUZA, L. Desenho técnico moderno. 4. ed. Sado Paulo: LTC, 2006.

Periddico: Advances in Computational Design in Engineering. Techno-Press, Anual, 2015 - ISSN-
2383-8477

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

LIMA, C. C. Estudo Dirigido de Autocad 2012. S&o Paulo: Editora Erica, 2011.

BARETA, D. R. Fundamentos de desenho técnico mecanico. Sao Paulo: EDUSC, 2010.

SILVA, A.; RIBEIRO, C. T.; DIAS, J.; SOUZA, L. Desenho técnico moderno. 4. ed. Sdo Paulo: LTC, 2006.
MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G. Desenho técnico mecanico: curso Completo. Sdo Paulo:
Hemus, 2004.v.1./v.2./v.3

CRUZ, Michele David. Desenho técnico para mecanica: conceitos, leitura e interpretacao. Ed. Erica,
2010.

1 CAMPUS

ey S Suzano
540 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Programacéo Orienta a Objetos

Semestre: 3° Cbdigo: POOS3

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h
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Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P(X) ()T/mP (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Informatica

2 - EMENTA:

Conhecer os paradigmas de programacdo orientada a objetos é importante para os alunos de
Engenharia de Controle e Automacdo para abstrair os conceitos do mundo real e passar para um
algoritmo. Implementacdes de programas em Linguagem de programacao orientada a objeto com
suporte a interface grafica com o usuario e interfaceamento com periféricos.

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a resolver problemas e implementa-los por meio de uma linguagem de
programacao orientada a objetos. Habilitar o aluno a desenvolver softwares com interface gréafica
com o usuario e interfaceamento com periféricos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Definicdo dos conceitos do paradigma de programacdo orientada a objetos: Classes; Abstragéo;
Objeto; Atributos; Métodos; Métodos construtores e destrutores; Instanciacdo de objetos;
Encapsulamento; Polimorfismo e Heranca. Introdugdo & programacdo orientada a objetos.
Apresentacdo de uma Linguagem Orientada a Objeto. Tipos abstratos de dados. Interface Grafica
com usuario (GUI), utilizando uma ferramenta IDE. Construcdo de aplicativos com interface gréfica;
Tratamento de Excegdes e Eventos. Estruturas de dados fundamentais: Tipos de dados
homogéneos: matriz unidimensional (vetores) e multidimensional; Cadeias de caracteres e
arquivos. Desenvolvimento de software embarcado e aplicagdes com interface grafica com o
usuario; e Interfaceamento com periféricos.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FURGERI, S.; Java 7: ensino didatico. 1 ed. Sdo Paulo: Erica, 2012. 320 p.

HORSTMANN, C.S.; CORNELL, Gary. Core Java: volume 1 : fundamentos. 8. ed. Sdo Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2010. xiii, 383 p.

DEITEL, P. J.; DEITEL, H. M. Java: como programar. 10. ed. S&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2017.

Periddico: IEEE Transactions on Computers, 2020 - ISSN: 1557-9956 (web), 0018-9340 (print).

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PUGA, S; RISSETTI, G. Logica de Programagao e Estruturas de Dados: com aplicagdes em Java. 3. ed.
Sado Paulo: Pearson Education do Brasil, 2016. 275 p. ISBN: 978-85-430-1914-7.

ALMEIDA, R. M. A.; MORAES, C. H. V.; SERAPHIM, T. F. P. Programacéo de sistemas embarcados:
desenvolvendo software para microcontroladores em linguagem C. Rio de Janeiro: Elsevier, 2016.
BARNES, D. J.; KOLLING, M. Programagéo orientada a objetos com Java: uma introducdo pratica
usando o Bluej. 4. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xxii, 455 p.

ANSELMO, F. Aplicando logica orientada a objetos em JAVA: da logica a certificacdo. 3. ed. Florianopolis:
Visual Books, 2013. 320 p. ISBN 9788575022818.

ASCENCIO, A.F.G.; CAMPOS, E.A.V. Fundamentos da programagédo de computadores: algoritmos,
Pascal, C/C++ (Padréo ANSI) e Java. 3. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2012. 569 p.
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Periddico: Internet of Things, Elsevier, Amsterdam, 2018 -, ISSN: 2542-6605.

' CAMPUS

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Elementos de Maqguinas

Semestre: 3° Cddigo: ELMS3

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Nesta disciplina o aluno ir4 realizar o dimensionamento dos principais elementos das méquinas
frente aos esforgos que estdo sujeitos; saber selecionar o elemento de maquina mais adequado a
situacdo de trabalho; identificar e conhecer o funcionamento dos elementos de méaquinas
utilizados em conjuntos, maquinas e equipamentos.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno ao Dimensionamento de elementos utilizados em conjuntos mecéanicos, maquinas
e equipamentos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Célculo de dimensionamento de eixos — carga em eixos, concentracdo de tensbes, materiais para
eixo, poténcia no eixo, falha do eixo em carregamento combinado.

Dimensionamento de chavetas paralelas, conicas e chavetas Woodruff. Tensées em chavetas.
Materiais e projeto de chavetas. Dimensionamento de acoplamentos rigidos e complacentes.
Dimensionamento e escolhas de mancais de rolamento. Tipos de rolamentos, sele¢cdo de
rolamentos, carga dindmica bdsica, carga estatica basica, cargas axiais e radial combinadas.
Montagem de mancais.

Calculo de transmissdo por engrenagens. Engrenagens cilindricas de dentes retos e helicoidais —
teoria do dente de engrenagem, tensfes em engrenagens cilindricas retas e helicoidais, materiais
para engrenagens. Célculo de transmissdo por correias e correntes. Calculo de cabos de ago.
Calculo de elementos normalizados: parafusos de fixag&o, pinos, rebites e polias.
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5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BUDYNAS, Richard G.; NISBETT, J. Keith. Elementos de maquinas de Shigley. 10. ed. Porto Alegre:
McGraw-Hill, 2016. xxi, 1073 p.

NORTON, Robert L. Projeto de maquinas: uma abordagem integrada. 4. ed. Porto Alegre:
Bookman, 2013. 1028 p.

MOTT, Robert L. Elementos de maquina em projetos mecanicos. 5. ed. Sdo Paulo: Pearson
Education do Brasil, 2015. 904 p.

Periddico: Design Studies, Elsevier, Amsterdam, 1979 -, ISSN: 0142-694X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

COLLINS, Jack A. Projeto mecénico de elementos de maquinas: uma perspectiva de prevencdo da
falha. Rio de Janeiro: LTC, c2006. xx, 740 p.

MELCONIAN, Sarkis. Elementos de maquinas. 10. ed. rev. Sdo Paulo: Erica, 2012. 376 p.

HIBBELER, R. C. Resisténcia dos materiais. 7. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, c2010. xiv; 637 p.
HIBBELER, R. C. Dindmica: mecénica para engenharia. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2011. 591 p.

HIBBELER, R. C. Estatica: mecanica para engenharia. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011.
xiv, 512 p.

Periddico: Journal of Computational Design and Engineering, Elsevier, Amsterdam, 2014 -, ISSN:
2288-4300.

CAMPUS

'EDUCACAO, CIENCIA £ TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Tecnologias dos Materiais

Semestre: 3° Cbdigo: TCMS3

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

A disciplina se ocupa com o desenvolvimento do pensamento critico sobre os materiais utilizados
na Engenharia de Controle e Automagéo, por meio do qual se torna possivel relaciona-los com a
tomada de decisoes tecnicas, fundamentadas na racionalidade cientifica.
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3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender conceitos e avaliar criticamente os emprego de diferentes
materiais em projetos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo a classificagdo dos materiais. Estrutura atémica e liga¢des interatbmicas. Estrutura
cristalina dos sélidos. Imperfei¢des em sélidos. Mecanismos de aumento de resisténcia. Diagramas
de fase. Transformacdo de fases em metais. Aplicacdo e processamentos de ligas metélicas;
Difusdo. Introducdo aos materiais ceramicos, poliméricos e compdsitos. Introducdo a corrosao;
Reciclagem de materiais.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CALLISTER, W. D.; RETHWISCH, D. G. Ciéncia e engenharia de materiais: uma introducéo. 8. ed. Rio
de Janeiro: LTC, 2012. xxi ; 817 p. ISBN 9788521621249

SMITH, William F; HASHEMI, Javad. Fundamentos de engenharia e ciéncia dos materiais. 5. ed.
Porto Alegre: AMGH, 2012. xix, 707 p. ISBN 9788580551143.

ASHBY, M. F.; SHERCLIFF, Hugh; CEBON, David. Materiais. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. xx, 650 p.
ISBN 9788535242034.

Periddico: Materials Science and Engineering: A, Elsevier, Amsterdam, 1988 - ISSN: 0921-5093

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

COLPAERT, Hubertus. Metalografia dos produtos siderdrgicos comuns. 4. ed., rev. atual. Sdo Paulo:
Blucher, 2008. xx, 652 p. ISBN 9788521204497.

ASHBY, M. F. Selecdo de materiais no projeto mecéanico. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. 673 p. ISBN
9788535245219.

GARCIA, Amauri; SPIM, Jaime Alvares; SANTOS, Carlos Alexandre. Ensaios dos materiais. 2. ed. Rio
de Janeiro: LTC, c2012. xvi, 365 p. ISBN 9788521620679.

GERE, James M.; GOODNO, Barry J. Mecanica dos materiais. S&o Paulo: Cengage Learning, 2010. xv
, 858 p. ISBN 9788522107988.

TAYLOR, James L.; CHIAVERINI, Vicente. Dicionario metaldrgico: inglés-portugués, portugués-
inglés. 2. ed. rev. e ampl. S&o Paulo: ABM, 2000. 636 p. ISBN 8586778249.

| INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

CAMPUS

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
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Componente Curricular: Mecénica Geral

Semestre: 3° Cbdigo: MEGS3

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T |()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno os conceitos basicos da dindmica de sistemas mecanicos incluindo técnicas
de representacao da cinemaética e cinética de particulas e corpos rigidos. Fornecer requisitos para o
célculo das relagbes cinematicas em sistemas de corpos rigidos, conhecimentos para embasar a
parte mecanica da automacao.

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno aos conceitos de cinemdtica de corpos rigidos em movimento plano e
tridimensional; explicar os fenémenos fisicos pelo movimento; Trabalho, energia, impulso e
quantidade de movimento de particulas e corpos rigidos, conhecimentos que edificam o
desenvolvimento da mecanica para atuar nos sistemas de automacao

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Cinemética de particulas. Sistemas de coordenadas para representacdo da cinemdtica de
particulas. Andlise de movimentos absolutos dependentes. Analise do movimento relativo.
Cinemética de corpos rigidos em movimento plano: Movimentos de transla¢éo e rotagdo de corpos
rigidos. Centro instantaneo de velocidade nula. Andlise do movimento relativo: velocidade e
aceleracdo - sistemas de corpos rigidos. Equac¢des do movimento de particulas e corpos rigidos em
movimento plano: Leis de Newton para o movimento. Sistemas de coordenadas para
representacdo da 2a Lei de Newton. Momento de inércia de corpos rigidos. Equagdes do
movimento para corpos rigidos em movimento plano. Trabalho e energia de particulas e corpos
rigidos em movimento plano: Trabalho de forcas e binarios. Energia cinética e o principio do trabalho e
energia. Poténcia e rendimento. Forgas conservativas, energia potencial e conservacdo de energia.
Impulso e quantidade de movimento de particulas e corpos rigidos em movimento plano:
Principios do impulso e quantidade do movimento. Conservacdo de guantidade de movimento
para um sistema de particulas — colisdo. Principio do impulso e quantidade de movimento angular.
Conservacao de quantidade de movimento angular. Dindmica espacial de corpos rigidos: Rotacdo
em torno do ponto. Movimento geral. Momentos e produto da inércia - eixos principais de inércia.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HIBELLER, R.C., Mecanica para Engenharia, S&o Paulo: Pearson Prentice-Hall, 10a Ed., 2005.

BEER, F.P., JOHNSTON JR., E.R. Mecénica vetorial para engenheiros: cinematica e dinamica, Sdo
Paulo: Makron Books, 5a Ed., 1994.

BEER, F.P., JOHNSTON JR., E.R. Mecénica vetorial para engenheiros: Estatica. 3. ed. Sdo Paulo:
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McGraw-Hill, 1980. 456 p. ISBN 0074500309

Periddico: http://www-periodicos-capes-gov-r.ez338.periodicos.capes.gov.br/index.php? Option
=com_ pcollection&mn=70&smn=79&cid=93&

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MERIAM, J.L., KRAIGE, L.G., Mecénica para Engenharia volume 2: Dinédmica, Rio de Janeiro: LTC, 6a
Ed., 2009.

MUCHERONI, M.F., Mecénica Aplicada as Maquinas, EESC-USP, Séo Carlos, 1997.

CARVALHO, J.C.M.; IBRAHIM, R.C.; COELHO, T.A.H. Mecanismos, maquinas e robos. Editora
Elsevier, 2017.

RAO, S.S., Vibragdes Mecanicas, Sdo Paulo: Pearson Prentice-Hall, 4a Ed, 2008.

NORTON, R.L. Cinematica e Dinamica dos Mecanismos. Editora Bookman, 2010.

1 CAMPUS

ey S Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Circuitos Elétricos 1

Semestre: 4° Cddigo: CIRS4

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Eletroeletronica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno uma base sélida dos principios de andlise de circuitos abordando os
fundamentos de circuitos CC, que servem de subsidios para o desenvolvimento da modelagem
matematica do sistema.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a conhecer os métodos de Analise de circuitos em corrente continua (CC)
abordando os fundamentos de circuitos incluindo, a capacitancia, a indutancia, os circuitos
magneéticos, os transientes bésicos, elementos importantes para os alunos desenvolverem o0s
modelos matematicos.
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4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Sistemas de unidades, Unidades de conversdo, Notacdo de Poténcia de dez e de engenharia.
Corrente e Tensdo. Resisténcia. Lei de Ohm, poténcia e energia. Analise basica de corrente
continua, circuitos em Série e Lei de Kirchhoff para tensdes, circuitos em Paralelo e Lei de Kirchhoff
para correntes, Circuitos em Série-Paralelo. Métodos de Anélise, analise das correntes nos ramos,
0 método das malhas e o método dos nés (nodal). Teoremas da analise de Circuitos (rede),
teorema de superposi¢do, teorema de Thévenin, teorema de Norton, teorema da maxima
transferéncia de poténcia, teorema de Millman, teorema de substituicdo e teorema de
reciprocidade. Capacitores, transientes em circuitos capacitivos. Circuitos Magnéticos. Indutores,
transientes em circuitos indutivos. Nesta disciplina serdo utilizados o Software PSpice e Multisim
como auxilio no processo de aprendizagem.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA

BOYLESTAD, R. L. Introducéo a andlise de circuitos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2004.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Analise de Circuitos: Teoria e Pratica. Vol 1, Editora Cengage, 42 ed.
Sao Paulo, 2010.

NILSSON, J. W.; RIEDEL, S. A. Circuitos elétricos. 10. ed. Sdo Paulo,Pearson Education, 2015.

Periddico: The Electricity Journal, Elsevier, Amsterdam, 1988 - ,ISSN 1040-6190.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ALBUQUERQUE, R. O. Andlise de Circuitos em Corrente Continua. 21. ed. Sao Paulo: Editora Erica,
2008.

ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos. 2. ed. Sdo Paulo: Edgard
Bliicher, 2002. (v.1).

JOHNSON, David E.; HILBURN, John L.; JOHNSON, Johnny R. Fundamentos de analise de circuitos
elétricos. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC, 1994.

DORF, R.C.; SVOBODA, J.A. Introducéo aos circuitos elétricos. 8. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012.
SADIKU, Matthew N. O.; MUSA, Sarhan M.; ALEXANDER, Charles K. Analise de circuitos elétricos
com aplicacdes. Porto Alegre: AMGH, 2014.
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1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Eletronica Digital

Semestre: 4° Cddigo: ELDS4
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Eletroeletronica

2 - EMENTA:

Apresentar conceitos de eletronica digital para realizar analises e edificar conhecimentos de
desenvolvimentos de projetos em sistemas digitais combinacionais e sequenciais no contexto a
engenharia de controle e automacao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender conceitos referentes a Eletronica Digital para aplicacbes nas
operagOes, programagbes e desenvolvimento de sistemas digitais utilizados nos controles de
processos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo ao principio, conceito e opera¢Bes fundamentais dos sistemas digitais. Sistemas de
Numeracdo e cddigos. Operacdes Aritméticas no Sistema Binario. Fungbes e Portas Logicas.
Circuitos Logicos. Algebra de Boole. Circuitos Logicos Combinacionais. Flip-Flops e dispositivos
relacionados. Aritmética digital: operagBes e circuitos. Contadores e Registradores. Familias
Logicas de circuitos Integrados (TTL, MOS e CMOS), especifica¢des, fan-out, coletor aberto, trés
estados (tristate) e interfaceamento de Cls. Decodificadores, Codificadores, Drivers para 7
seguimentos, Multiplexadores e Demultiplexadores. Conversor A/D (analdgico digital) e Conversor
D/A (Digital Analdgico). Dispositivos de Memdrias. Conceitos sobre programacdo de circuitos
FPGA.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

WIDMER, Neal S.; MOSS, Gregory L.;TOCCI, Ronald J. Sistemas digitais: principios e aplicagdes. 12.
ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2018.

BIGNELL, James W.; DONOVAN, Robert. Eletronica digital. 5ed. S&o Paulo: Cengage Learning,
c2010.

GARCIA, Paulo Alves; MARTINI, José Sidnei Colombo. Eletr6nica digital: teoria e laboratério. 2. ed.
S&0 Paulo: Erica, 2008.

Periddico: Computers & Electrical Engineering, Elsevier, Amsterdam, 1973-, ISSN: 0045-7906.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

D'AMORE, R. VHDL: descricdo e sintese de circuitos digitais. 2. ed. Rio de Janeiro: LTC, c2012.
PEDRONI, Volnei A. Eletronica digital moderna e VHDL. Rio de Janeiro: Elsevier, 2010.

COSTA, Cesar da. Projetos de circuitos digitais com FPGA. 2.ed.rev. Sdo Paulo: Erica, 2012.
LOURENCO, A. C. et al. Circuitos digitais. 9. ed. S&o Paulo: Erica, 2007.

IDOETA, 1. V.; CAPUANO, F. G. Elementos de eletronica digital. 41.ed., rev.. S&o Paulo: Erica, 2012.
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1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Ensaios dos Materiais

Semestre: 4° Cbdigo: ESMS4

N° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de fisica - metrologia

2 - EMENTA:

Apresentar conceitos de ensaios mecanicos, desenvolver conceitos matematicos, fisicos, de
resisténcia e tecnologia dos materiais aplicados & disciplina, além de edificar conhecimentos para a
area de projetos no contexto da engenharia de controle e automagé&o.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender conceitos, interpretar e avaliar criticamente resultados de
ensaios mecanicos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Ensaios destrutivos: Ensaio de tracdo, Ensaio de compresséo, Ensaio de tor¢do, Ensaio de flexao,
Ensaio de dureza, Ensaio de impacto, Ensaio fluéncia, Ensaio de fadiga, Ensaio de tenacidade a
fratura, Ensaios de fabricagao.

Ensaios ndo destrutivos: ensaio visual, ensaio por liquidos penetrantes, ensaio por particulas
magnéticas, ensaio por ultrassom, Ensaios por raios x; Ensaios por raios y, Ensaio por tomografia
computadorizada.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GARCIA, A.; SPIM, J. A.; SANTOS, C. A. Ensaios dos materiais. 2. ed. Rio de Janeiro: LTC, c2012. xvi,
365 p. ISBN 9788521620679.

SOUZA, S. A. Ensaios mecanicos de materiais metalicos: fundamentos tedricos e praticos. 5. ed. Sdo
Paulo: Blucher, 1982. 286 p. ISBN 9788521200123.

ANDREUCCI, R. Apostilas de Ensaios Ndo Destrutivos ABENDI 2017. http://www.abendi.org.br/.
Acesso em: 24/10/2018.

Periddico: Engineering Failure Analysis, Elsevier, Amsterdam, 1994-, ISSN: 1350-6307.
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6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CALLISTER, W. D.; RETHWISCH, D. G. Ciéncia e engenharia de materiais: uma introducdo. 8. ed. Rio
de Janeiro: LTC, 2012. xxi ; 817 p. ISBN 9788521621249

COLPAERT, H.. Metalografia dos produtos siderdrgicos comuns. 4. ed., rev. atual. S8o Paulo:
Blucher, 2008. xx, 652 p. ISBN 9788521204497.

ASHBY, M. F. Selecdo de materiais no projeto mecéanico. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. 673 p. ISBN
9788535245219.

GERE, J. M.; GOODNO, B. J. Mecéanica dos materiais. S&o Paulo: Cengage Learning, 2010. xv , 858 p.
ISBN 9788522107988.

TAYLOR, J. L.; CHIAVERINI, V. Dicionario metalUrgico: inglés-portugués, portugués-inglés. 2.
ed. rev. e ampl. S&o Paulo: ABM, 2000. 636 p. ISBN 8586778249.

1 CAMPUS

e s Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Estrutura de Dados e Banco de Dados

Semestre: 4° Cbdigo: EDBS4

N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P(X) ()T/mP (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de Informatica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno a resolver problemas e implementé-los por meio de uma linguagem de
programacéo, utilizando estruturas de dados e banco de dados possibilitando aplicagcbes nos
sistemas de controle.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos de Estruturas de dados, Algoritmos de busca e Ordenagéo.
Conceitos de Banco de dados. Linguagem de Manipulagdo de banco de dados. Desenvolvimento de
Aplicativos com Interface Gréfica e Banco de Dados. Para edificar nas implementacdes e aplicacbes
de sequéncias, pilhas, filas, grafos, digrafos, listas ligadas e arvores, sdo conhecimentos edificam o
desenvolvimento de programas computacionais na area de engenharia de controle e automacao
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4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conceitos de estruturas de dados; Sequéncias, pilhas, filas, grafos, digrafos, listas ligadas e arvores.
Algoritmos de busca e Ordenagdo. Conceitos e tipos de Banco de Dados. Banco de dados
Relacionais; Linguagem de Manipulagdo de bancos de dados (SQL); e Implementacdo de
Aplicativos utilizando banco de dados, estrutura de dados e Interface gréficas.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PIVAJ. D. et al. Estrutura de dados e Técnicas de Programacao. 1led., Rio de Janeiro: Elsevier, 2014.
WIRTH, N. Algoritmos e estruturas de dados. Rio de Janeiro, RJ: LTC, 1999. ISBN 85-216-1190-0.
SAADE, J. Python sem mistérios. 1. ed. Sdo Paulo: Novatec Ltda., 2019. ISBN: 978-85-7522-816-6.

Periddico: Engineering Village https://www.elsevier.com/pt-br/solutions/engineering-village
Pesquisa, recursos e banco de dados de engenharia

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MANZANO, J. A. N. G. Introdugéo a Linguagem Python. Novatec, 2018.

MANZANO, J. A. N. G. Mysqgl 5.5 Interativo: Guia Essencial de Orientagdo e Desenvolvimento.
Ed.Erica, 2011.

GOODDRIChH M, T; TAMASSIA, R, GOLDWASSER, M; Data structures and Algorithms in Python.
John Wiley, 2013.

MACHADO, F. N. R.; ABREU, M. P. Projeto de banco de dados: uma visdo pratica. 16. ed. rev. e
atual. S&o Paulo: Erica, 2009. 318 p.

ASCENCIO, A. F. G., ARAUJO, G. S. Estruturas de dados: algoritmos, analise da complexidade e
implementacdes em Java e C/C++. 1.ed, Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 450 p. ISBN: 978-
85-7605-881-6.

Periddico: ACM Transactions on Programming Language and Systems, 2020, ISSN: 1558-4593(web),
0164-0925(print)

i CAMPUS
— ‘L’L‘J&‘&%,‘E?ei“c’?k ETECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Calculo Numérico
Semestre: 4° Cddigo: CANS4
N° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h
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Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporcionar o aluno a conhecer aos métodos numéricos para solucionar problemas diversos, e
avaliar a preciséo da escolha feita e a dimensdo do erro assumido visando aplicagoes na area de
engenharia.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a apresentar a aproximacdo de pontos por uma funcéo, célculo do erro desta
aproximacao e solucbes numéricas de problemas edificando os projetos na &rea de engenharia.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Zeros de funcdes reais : bissec¢do, método de newton, método das secantes. Erros numéricos.
Interpolacdo: Lagrange e newton. Método dos minimos quadrados. Ajuste polinomial de curvas.
Integracdo numérica. Regra 1/3 simpson solucdo de equagdes diferenciais ordinérias. Problemas
de valor inicial

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BURDEN, R. L. ; FAIRES, J. D. Analise Numérica Thompson, 2008.

FRANCO, N.B. Calculo Numérico. 12 Ed. Sao Paulo: Editora Pearson Prentice Hall, 2006.

RUGGIEIRO, M. A. G.; LOPES, V. L. R. Calculo Numérico: aspectos tedricos e computacionais 22 Ed.
Sao Paulo: Makron Books, 2010.

Periodico: EUREKA!: olimpiada brasileira de matematica. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
Matematica, Semestral. ISSN 1415-479X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SPERANDIO, Décio; MENDES, Jodo Teixeira; SILVA, Luiz henry Monken e. Calculo numérico. 2. ed.
S&o Paulo: Pearson Addison-Wesley, 2014.

CHAPMAN, Stephen. Programacédo em MATLAB para engenheiros. Sdo Paulo: Thomson L., 2003
CUNHA, Maria Cristina de Castro. Métodos numéricos. 2. ed. Campinas: Ed. UNICAMP, 2000.
PIRES, A. de Abreu. Célculo numeérico: pratica com algoritmos e planilhas. S&o Paulo: Atlas, 2015.
ZAMBONI, L. C.; MONEZI JR., O.,PAMBOUKIAN, S. V. D. Métodos Quantitativos e Computacionais.
S&o Paulo: Paginas & Letras, 2009.

/INSTITUTO FEDERAL DE
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1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Meio Ambiente e Sustentabilidade

Semestre: 4° Cddigo: MASS4

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Conhecer e aplicar os conceitos e técnicas de preservagdo ambiental e sustentabilidade ao longo
do ciclo de vida do produto.

3 - OBJETIVOS:

Compreender os conceitos relacionados & preservacdo ambiental e sustentabilidade e economia
circular. Identificar os aspectos e impactos ambientais relacionados a produtos e processos.
Compreender a estrutura da legislagdo ambiental. Aplicar técnicas para mitigar os impactos
ambientais e assegurar agdes sustentdveis ao longo do ciclo de vida do produto (projeto de
produto e processo, fabricagdo, prestacdo de servigos, instalacdo e descarte) bem como a
articulacdo desta tematica com o controle e automagao. Conhecer normas de gest&o relacionadas
a preservacao ambiental e sustentabilidade.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conceitos fundamentais de preservacdo ambiental e sustentabilidade; Empresas sustentaveis:
caracteristicas e mercado. Analise do ciclo de vida do produto: a sustentabilidade desde o projeto
até o descarte. Producdo mais limpa (P+L). Economia circular — tendéncias. Anélise de aspectos e
impactos ambientais. Redugdo dos impactos ambientais no contexto industrial. O controle e
automac&o e a producdo sustentavel. Legislacdo ambiental: 6rgdos publicos de fiscalizagéo e
controle e exemplos de aplica¢do. Gestdo ambiental: normas de gestdo ambiental, auditorias e
certificacao.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BARSANO, P.R.; BARBOSA, R.P. Gestdo ambiental. 1. ed. Sao Paulo: Erica, 2014. 128 p. (Eixos). ISBN
9788536506036.

PHILIPPI JR.,A. e REIS, L. B. Energia e Sustentabilidade. Manole, 2016. ISBN 9788520437773
PHILIPPI  JR., A.; SAMPAIO, C.AC. e FERNANDES, V. .Gestdo empresarial e
sustentabilidade. Manole, 2017. ISBN 9788520439128.

Periddico: LIEDER, M. ; RASHID, A. Towards circular economy implementation: a comprehensive
reviewin context of manufacturing industry. Journal of Cleaner Production, 115, 2016, p.36-51.
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6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CALDAS, R.M.. Gerenciamento dos aspectos e impactos ambientais. S&o Paulo: Pearson Ecatio do
Brasil, 2015. ISBN 9788543017198

CAVALCANTE, M.M.A,, (Org.). Gestdo ambiental: desafios e possibilidades. Curitiba: CRV, 2014.
211p. ISBN 9788544400449.

AMATO NETO J.. A era do ecobusiness - criando negécios sustentaveis. Manole, 2015. ISBN
9788520439647.

MORAES, C.S.B.: PUGLIESI, Erica. Auditoria e certificagdo ambiental. Curitiba: Intersaberes, 2014.
ISBN 9788544300732

SLACK, N.; CHAMBERS, S.; JOHNSTON, R. Administracdo da producao. 4. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2015.
Xix ; 698 p. ISBN 9788597002676.

1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Humanidades e Ciéncias Sociais

Semestre: 4° Cddigo: HUMS4

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno um estudo sobre as relagfes entre ciéncia, tecnologia e sociedade ao longo
da histdria, a luz da sociologia, filosofia e historia da ciéncia. O impacto das tecnologias na area de
engenharia de controle e automacéao na sociedade.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a distinguir os diferentes paradigmas cientificos e tecnolégicos da sociedade,
dentro de uma perspectiva da evolucdo histdrica. Conhecer aspectos da historia e cultura afro-
brasileira e indigena na ciéncia e tecnologia. Educa¢do em Direitos Humanos fundamentada nos
principios da dignidade humana, igualdade de direitos, reconhecimento e valorizacdo das
diferencas e das diversidades, transversalidade, vivéncia e globalidade, e sustentabilidade
socioambiental.
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4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conceitos de Ciéncia, tecnologia e sociedade; Dialogos culturais na ciéncia antiga. O mundo Arabe
e a transicdo da ciéncia Antiga e Moderna; Advento da Ciéncia Moderna; Ciéncias e saberes
indigenas; Ciéncia e Tecnologia como construcdo social; Neutralidade, Determinismo Tecnoldgico e
Nao-Neutralidade; Saberes locais e descolonizacdo cientifica; Ciéncia, Tecnologia e Género;
Ciéncia, Tecnologia e Ambiente; Inovagéo Social e Tecnologias Sociais.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BAZZO, W. A. Ciéncia, Tecnologia e Sociedade e o Contexto da Educacdo Tecnoldgica. Ed.UFSC,
1998, ISBN: 85-328-0144-7.

VIEIRA PINTO, Alvaro. O Conceito de Tecnologia. Volume 1. Contraponto: Rio de Janeiro, 2005
VIVEIROS DE CASTRO, Eduardo B. 2002. A Inconsténcia da Alma Selvagem e Outros Ensaios de
Antropologia. Sdo Paulo: Cosac & Naify

Periddico: Revista Historia, Ciéncias, Saude-Manguinhos: http://www.revistahcsm.coc.fiocruz.br/

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SILVERIO, V.R. (Ed.). Sintese da cole¢o historia geral da Africa: pré-histdria ao século XVI. Brasilia:
Unesco, 2013. 779 p. ISBN 9788576520627

LAFER, Celso. A Internacionalizacdo dos Direitos Humanos: constituicdo, racismo e relagbes
internacionais. Editora Manole 148 ISBN 9788520424292

BANIWA, G.S.L. O indio brasileiro: o que vocé precisa saber sobre os povos indigenas no Brasil de
hoje. Brasilia, DF: Unesco, 2006. http://unesdoc.unesco.org/images/0015/001545/154565por.pdf.
ALBULQUERQUE, W. R; FRAGA FILHO, W. Uma histéria do Negro no Brasil. Salvador: Centro de
Estudos Afro-Orientais, 2006. http://acbantu.org.br/img/Pdfs/livro03.pdf

ROSA, C.A.P.. Histéria da ciéncia. Brasilia, DF: Fundacdo Alexandre de Gusmao, 2012. 3 v.
http://funag.gov.br/loja/index.php?route=product/search&search=hist%C3%B3ria%20da%20ci%
C3%Aancia>.

/INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

CAMPUS

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Fendmenos de Transportes

Semestre: 4° Cbdigo: FETS4
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de Mecénica dos fluidos

2 - EMENTA:

Conhecer as caracteristicas e aplicabilidade de fluidos e transmissdo de calor em equipamentos e
processos edificando o entendimento dos fendmenos para a area de sistemas de controle.

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a analisar, discutir e calcular grandezas que envolvem Mecéanica dos Fluidos e
Transferéncia de calor e relacionar com aplica¢des da area de engenharia.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Definicdo de fluido, Massa especifica e peso especifico. Equacdo e estado dos gases. Pressdo e
teorema de Stevin. Lei de Pascal e escalas de pressdo, Empuxo. Experimento de Reynolds. Equagao
de Bernoulli. Tubo de Pitot, Venturi e placa com orificio calibrado. Perda de carga distribuida,
Perda de carga localizada. Conceitos de condugdo, conveccdo e radiagdo. Condugdo em paredes
planas e curval. Condugdo em paredes compostas, Condugdo em aletas. Convecgdo sobre placas
planas, Convecgéo no interior de tubos. Problemas simples de trocadores de calor

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BISTAFA, Sylvio Reynaldo. Mecénica dos Fluidos: nogdes e aplicagbes. Sdo Paulo: Blucher, 2010.
BRUNETTI, Franco. Mecéanica dos fluidos. 22 ed. rev. Sdo Paulo: Pearson Prentice-Hall, 2008.
INCROPERA, Frank P. et al. Fundamentos da transferéncia de calor e massa. 62 ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2008.

Periddico: Journal of Applied Fluid Mechanics, ISSN 1735-3572, disponivel desde 2005.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BIRD, R. B.; STEWART, W. E.; LIGHTFOOT, E. N. Fenémenos de transporte. 2.ed. rev. atual. Rio de
Janeiro: LTC, 2004.

CENGEL, Y. A.; CIMBALA, J.M. Mecanica dos Fluidos: fundamentos e aplicagdes. Sdo Paulo: Mc
Graw-Hill, 2007.

KREITH, F.; BOHN, M. S. Principios de transferéncia de calor. S&o Paulo: Cengage Learning, 2011.
FOX, R. W.; PRITCHARD, P.J.; MCDONALD, Alan T. Introducdo a mecanica dos fluidos. 8 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2014. POTTER, M. C. et al. Mecéanica dos fluidos. Sdo Paulo: Cengage. 2004.
MACINTYRE, A. J. Bombas e instalagdes de bombeamento. 2.ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012.
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1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Circuitos Elétricos 2

Semestre: 5° Cddigo: CIRS5

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Eletroeletronica

2 - EMENTA:

Apresentar os conceitos de analise de circuitos em corrente alternada (CA) abordando os
fundamentos de circuitos CA os métodos de andlise, para aplicacdo em projetos, edificando
conhecimentos para a modelagem matematica das equacGes de malhas no contexto de
engenharia.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar os alunos nos conhecimentos de circuitos elétricos em corrente alternada, bem como
dos componentes utilizados nos circuitos elétricos. Medi¢Bes das principais grandezas elétricas,
proporcionando conhecimentos para analise de circuitos CA, visando aplicacdo préatica na operagédo
e manutencdo dos sistemas elétricos e no desenvolvimento de modelos relacionados aos sistemas
de controle. Utilizagdo do Software PSpice e Multisim como auxilio no processo de aprendizagem.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conceitos Fundamentais de CA; Correntes e tensdes alternadas senoidais e suas caracteristicas e
definicBes, expressao geral para Onda Senoidal; Valor médio e valor Eficaz, medicdo da tensédo e
corrente CA; Introducéo aos Fasores (representacdo baseada em nimeros complexos); Elementos
R, L e C e o conceito de impedéancia; Poténcia Média e fator de poténcia; Circuitos de correntes
alternadas em série, em paralelo e em série-paralelo; Efeitos de Frequéncia; Métodos de Analise
CA, Conversoes de Fontes, Analise de Malhas e Anélise Nodal; Teoremas sobre circuitos CA,
teorema de superposicdo, teorema de Thévenin, teorema de Norton, teorema da maxima
transferéncia de poténcia, teoremas da substitui¢do, da reciprocidade e de Millman; Poténcia em
circuito CA, poténcias Ativa, Aparente e Reativa, Triangulo de Poténcias e Fator de Poténcias.
Sistemas Trifasicos, representacdo padréo (Y e Delta), Poténcia em circuitos trifasicos, Medi¢do de
Poténcia em circuitos trifasicos; Séries de Fourier;
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5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOYLESTAD, R. L. Introducéo a andlise de circuitos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2004.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W.C. Analise de Circuitos: Teoria e Pratica. Vol. 2, Editora Cengage, 42 ed.
Sao Paulo, 2010.

NILSSON, J.W.; RIEDEL, S. A. Circuitos elétricos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil,
2015.

Periddico: Current Applied Physics, Elsevier, Amsterdam, 2001 -,ISSN 1567-1739.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ALBUQUERQUE, R. O. Andlise de Circuitos em Corrente Alternada. 2. ed. Sdo Paulo: Erica, 2007.
ORSINI, L.Q.; CONSONNI, D. Curso de circuitos elétricos. 2.ed. Sdo Paulo: Edgard Bluicher, 2004.V2
JOHNSON, D. E.; HILBURN, John L.; JOHNSON, Johnny R. Fundamentos de anélise de circuitos
elétricos. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC, 1994.

DORF, R. C.; SVOBODA, J.A. Introduc¢do aos circuitos elétricos. 8. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012.
SADIKU, M. N. O.; MUSA, S. M.; ALEXANDER, C. K. Analise de circuitos elétricos com aplicacoes.
Porto Alegre: AMGH, 2014.

1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Eletrénica Analdgica

Semestre: 5° Cbdigo: ELASS

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Eletroeletronica

2 - EMENTA:

Apresentar ao aluno conhecimento em andlise de componentes e dispositivos semicondutores.
Elaboracdo de circuitos eletronicos, presentes nos principais equipamentos utilizados em
automagao.

3 - OBJETIVOS:
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Capacitar o aluno aos conceitos bésicos de Eletrdnica e circuitos envolvidos, e suas aplicacdes nos
equipamentos utilizados em sistemas industriais e utilizacdo de métodos computacionais voltados
a area de automacao.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Diodos Semicondutores. Aplicagbes do diodo, anélise de reta de carga, circuito com diodos,
circuitos equivalentes, processos de retificagdo, ceifadores, grampeadores, Diodo Zener,
multiplicadores de tenséo e aplicagdes préticas. Transistores Bipolares de Jun¢éo - TBJ, Polarizacéo,
nogdes de analise CA. Transistores de Efeito de Campo — FET. Amplificadores Operacionais,
fundamentos basicos e aplicagdes.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOYLESTAD, R. L.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletrénicos e teoria de circuitos. 11. ed. S&o Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2013.

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletronica: volume 1. 7.ed Sao Paulo: Mcgraw-Hill, 2007.
MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletronica: volume 2. 8. ed. Porto Alegre: AMGH, 2016.

FRENZEL JR., L. E. Eletrbnica moderna: fundamentos, dispositivos, circuitos e sistemas. Porto
Alegre: AMGH, 2016.

Periddico: Computers & Electrical Engineering, Elsevier, Amsterdam, 1973-, ISSN: 0045-7906.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

REZENDE, S.M. Materiais e dispositivos eletrénicos. 4. ed. Sdo Paulo: Livraria da Fisica, 2015.
SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microeletrbnica. 5. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007.

CIPELLI, A. M. V.; MARKUS, O.; SANDRINI, W. J. Teoria e desenvolvimento de projetos de circuitos
eletrénicos. 23. ed. Sdo Paulo: Erica, 2007.

FRANCO, S. Projetos de circuitos analdgicos: discretos e integrados. Porto Alegre: AMGH, 2016.
ALBUQUERQUE, R. O.; SEABRA, A. C. Utilizando eletrdnica com AO, SCR, TRIAC, UJT, PUT, Cl 555,
LDR, LED, IGBT e FET de poténcia. Sdo Paulo: Erica, 2009.

® A
CAMPUS

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGCAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Converséo de Energia

Semestre: 5° Cddigo: COES5
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratorio de Eletroeletronica

2 - EMENTA:

Esta disciplina aborda os fendmenos que envolvem a converséo de energia eletromecanica, estudo
de diversos tipos de méaquinas rotativas que sdo empregados de forma geral nos projetos de
controle de sistemas no parque industrial.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar os alunos aos fundamentos da mecanica rotacional e de campo magnético, compreender
a finalidade de um transformador em um sistema de poténcia, aprender fundamentos de
magquinas rotativas, sincronas, de inducdo, de CC, motores mono e bifasicos e servomotores sdao
partes essenciais no sistema de controle

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo aos principios de maquinas, movimento, campo magnético, circuitos magnéticos,
materiais magnéticos; Transformadores; Principios de conversao eletromecanica de energia;
Maquinas Rotativas, maquinas sincronas, méquinas de indu¢do e méaquinas CC; Méaquina de
relutancia variavel e motores de passo; Motores mono e bifasicos; Servomotores; Controle de
velocidade conjugado;

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

UMANS, S. D.; M&quinas elétricas de Fitzgerald e Kingsley. 7. ed. Porto Alegre: AMGH, 2014.
CHAPMAN, S.; Fundamentos de maquinas elétricas. 5. ed. Porto Alegre: AMGH, 2013.

SIMONE, G. A.; CREPPE, R. C. Conversao eletromecanica de energia: uma introducdo ao estudo. 1.
ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

Periodico: Revista Eletricidade Moderna, Aranda Editora, Sdo Paulo, 2011-, ISSN 0100-2104.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SIMONE, G. A. Méaquina de Indug&o Trifasica. 2.ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

NASCIMENTO JUNIOR, Geraldo Carvalho do. Maquinas elétricas: teoria e ensaios. 4. ed. rev. Sao
Paulo: Erica, 2011.

SIMONE, G. A. Transformadores: teoria e exercicios. Sdo Paulo: Erica, 1998. 312 p.

DEL TORO, Vincent. Fundamentos de maquinas elétricas. Rio de Janeiro: LTC, 1994.

FITZGERALD, A. E; KINGSLEY JR., Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas elétricas: com introduc¢éo
a eletrdnica de poténcia. 6. ed. Sdo Paulo: Bookman, 2006.
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1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Sistemas Hidraulicos e Pneumaticos

Semestre: 5° Cddigo: SHPS5

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de Mecatronica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno os conceitos da pneumatica e as aplicagdes relacionadas ao projetos e
dimensionamento de redes de ar comprimido, assim como sua simbologia e fungdes dos
componentes envolvidos. Aplicacdes hidraulicas e pneumaticas nos processos industriais.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a Compreender a Mecanica dos fluidos na Pneumética e Hidréaulica; distinguir e
tracar diferentes tipos de circuitos pneumaticos e hidraulicos; Aplicar os métodos de projetos de
circuitos pneumaticos e hidraulicos; e Interpretar circuitos e manuais técnicos, por meio do seu
respectivo simbolo normalizado para sistemas de automac&o industrial.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Preparacdo, distribuicdo e utilizacdo do ar comprimido. Véalvulas e Atuadores Pneumdticos.
Especificagdo de elementos. Projetos de dispositivos Industriais. Solenoides. Relés. Contadores
digitais de impulso. Sensores. Eletrovalvulas. Representacdo do fluxo de sinais. Limitadores de
curso. Elaboracdo e montagem de diversos circuitos pneumaéticos e eletropneumaético industriais.
Introducéo & Hidraulica. Bombas Hidraulicas. Valvulas e Atuadores hidraulicos. Reservatorio. Filtros
e fluidos. Acumuladores. Acessorios. Hidraulica Proporcional. Elaboragédo e montagem de diversos
circuitos hidraulicos e eletro-hidraulicos industriais

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FIALHO, A. B. Automac¢do Pneumatica — Projeto, Dimensionamento e Analise de Circuitos. Sdo
Paulo:Editora Erica, 72 ed., 2011

BONACORSO, N. G.; NOLL, V., Automacao Eletropneumatica, 12a ed. Sdo Paulo:Editora Erica, 2013.
FIALHO, A. B. Automagdo Hidraulica Projeto, Dimensionamento e Analise de Circuitos Ed.Erica2010

Peridico: SISTEMAS HIDRAULICOS E PNEUMATICOS NA MINERACAO Leandro Jordan Ferreira de
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Aquino, Diego Cézar M. Mendonga, ISSN 2179-1589 http://www.revista.universo.edu.br/index.php
?journal=3universobelohorizonte 3&page=article&op= view&path%5B%5D=6918

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FESTO. Introducéo & pneumatica: automagdo pneumatica. 3a. ed.,Festo Automacéo, 1999
FESTO. Sistemas eletropneumaticos., Sdo Paulo: Festo Automacao, 2001

SANTOS, S.L. Bombas & instala¢des hidraulicas. Sdo Paulo: LCTE, 2007.

MACINTYRE, A.J.. Instalacdes hidraulicas prediais e industriais. RJ. Ed. LTC, 2012.

FRANCESCO, P. Automacao Industrial: Pneumatica — Teoria e Aplica¢6es, Sao Paulo: LTC, 2013

| CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA £ TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Instrumentacéo Industrial

Semestre: 5° Codigo: INSS5

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratdrio de Automagéo

2 - EMENTA:

Conhecimento na &rea de aquisi¢ao e condicionamento de sinais, aplicacdo das principais técnicas
de medi¢do e instrumentos medidores de grandezas fisicas monitoradas e/ou controladas em
processos industriais.

3 - OBJETIVOS:

Proporcionar ao aluno o conhecimento para interpretar e desenvolver sistemas de medi¢do para
monitoramento e/ou controle, por meio de instrumentos, de grandezas fisicas aplicado na
aquisicéo e controle de processos industriais.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo a instrumentagdo industrial (tipos de processo e instrumentos); Terminologia e

143



http://www.revista.universo.edu.br/index.php

Curso de Engenharia de Controle e Automacao — IFSP / Campus Suzano

metrologia voltada a instrumentacéo; Estudo e aplicagdo das técnicas de medicdo e sensores de
temperatura, pressdo, nivel e vazdo. Instrumentacdo analitica bésica (medicdo de pH,
condutividade e turbidez); Elementos finais de controle; Sensores discretos (contato mecénico e
proximidade); Simbologia utilizada em instrumentacdo; Condicionamento e aquisi¢ao de sinais.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FIALHO, A. B. Instrumentacdo industrial: conceitos, aplicacdes e analises. 7. ed.Erica, 2011.
ALVES, J. J. L. A. Instrumentacéo, controle e automagéo de processos. 2. RJ. Ed.LTC, 2013.
THOMAZINI, D.; ALBUQUERQUE, P. U. B. Sensores industriais: fundamentos e aplicagdes.
Ed.Erica2011.

Periddico: Sensors and actuators A: Physical, Elsevier, Amsterdam, 2000 -, ISSN: 0924-4247.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BOLTON, W., Instrumentacdo & controle: sistemas, transdutores, condicionadores de sinais,
unidade de indicagdo, sistemas de medicdo, sistemas de controle e respostas de sinais. Curitiba:
Hemus, 2002.

CAPELLI, A. Automacao industrial: — controle do movimento e processos continuos. Ed. Erica, 2013.
BALBINOT, A., BRUSAMARELLO, V.J. Instrumentacdo e fundamentos de medidas. 2. ed.LTC, 2010.

CAMPUS
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Modelagem Matematica de Sistemas
Semestre: 5° Cbdigo: MODS5
N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() () TP ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Nesta disciplina sdo estudados a modelagem matematica de sistemas fisicos de engenharia,
sistemas mecanicos, elétricos e eletromecanicos, sistemas fluidicos e sistemas térmicos. Modelos
para sistemas dindmicos, solu¢bes numéricas e analiticas. Andlise de sistemas usando a
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transformada de Laplace que é utilizada como ferramenta para anélise de sistemas dindmicos
preparando os alunos para teoria de controle de processos.

3 - OBJETIVOS:

A disciplina capacita o aluno para realizar o tratamento abrangente dos sistemas dinamicos e de
controle, desenvolver modelos matematicos para sistemas mecanicos, elétricos, fluidicos, térmicos
e obter a resposta do sistema dindmico por meio de ferramentas de simulacdo numérica e técnicas
analiticas. Utilizar a modelagem para a analise do comportamento de sistemas reais.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo aos Sistemas Dinamicos. Modelagem Matematica de Sistemas Dinamicos, Mecanicos,
Eletroeletrdnicos, Eletromecéanicos, Fluidicos e Térmicos. Transformada de Laplace. Modelos para
Sistemas Dindmicos, Entrada, Saida, Funcdo de Transferéncia, Diagrama de Blocos, Variaveis de
Estado, Espago de Estado. Solugdo Numeérica de Sistemas Dindmicos. Solucgéo analitica de Sistemas
Dindmicos Lineares, Sistemas de 12 ordem, 22 ordem e ordem superior. Introdugdo aos Sistemas
de Controle, sistemas de controle realimentados, controladores PID.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KLUEVER, C. A. Sistemas Dindmicos: Modelagem, Simulacdo e Controle. 1.ed. Rio de Janeiro: LTC,
2018.

OGATA, K. Engenharia de controle moderno. 5. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2010.
GEROMEL, J.C,; PALHARES, A. G. B. Andlise linear de sistemas dinamicos: teoria, ensaios praticos e
exercicios. 2. ed. Sdo Paulo: Blucher, 2011.

Periddico: Control Engineering Practice, Elsevier, Amsterdam,1993 -, ISSN: 0967-0661, inicio de
publica¢do: 1993.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

NISE, N. S. Engenharia de sistemas de controle. 7. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017.

DORF, R. C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 12. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013.
MAYA, P. A.; LEONARDI, F. Controle essencial. 2.ed. Sdo Paulo: Pearson, 2011.

FELICIO, L.C. Modelagem da dinédmica de sistemas e estudo da resposta. 2. ed. Sdo Carlos: RiMa,
2010.

CARRARA, V. Andlise e controle de sistemas lineares. Sdo José dos Campos,INPE, 2012.Disponivel
http://mtc-m16d.sid.inpe.br/col/sid.inpe.br/mtc-m19/2012/07.31.21.08/doc/publi cacao.pdf
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1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Sistemas de Controle 1

Semestre: 6° Cddigo: SICS6

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ( )Tk ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Nesta disciplina o aluno vai conhecer os conceitos da teoria de controle classico, controle de
processos, utilizando o Método do Lugar das Raizes.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a identificar os sistemas dinamicos lineares de primeira e de segunda ordens.
Analisar a estabilidade do sistema. Construir o Lugar Geométrico das Raizes de um sistema em
malha fechada. Projetar controladores. Conhecer os métodos de controle de processos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Anédlise de Estabilidade, pardmetros de ajuste da estabilidade. Critério de Routh-Hurwitz. Analise
de erros estacionarios em Sistemas de Controle. Construcdo do Lugar Geométrico das Raizes.
Método de Andlise segundo o Lugar Geométrico das Raizes. Projeto por meio do Método Lugar
Geométrico das Raizes. Metodos de controle de processos, sintonia pelo método Ziegle-Nichol

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de controle modernos. 12. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xx,
814 p. ISBN 9788521619956.

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno Sao Paulo. Prentice Hall 42. Edi¢éo, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32 Edi¢ao, 2002.

Periodicos: 1) Automética (Elsevier) IEEE Transations on Instrumentation and Measurement Control
Engineering II) IEEE Control Systems Magazine / Computer Communication

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

KUO, B. C., Automatic Control System, John Wiley & Sons.

CASTRUCCI, P., Controle Digital, Editora Edgard Blucher Ltda.

BOLTON, W. Engenharia de controle. S&o Paulo: Makron Books, 1995. 497 p. ISBN 978853460343X.
OGATA, K., Matlab For Control Engineers, Pearson.

CAMPOS, M. M.; SAITO, K. Sistemas inteligentes em controle e automagao de processos. Rio de
Janeiro: Ciéncia Moderna, 2004. xii, 235 p. ISBN 9788573933086

146




Curso de Engenharia de Controle e Automacao — IFSP / Campus Suzano

g A
) CAMPUS

- - . INSTITUTO FEDERAL DE

. . EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano

SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Modelagem de Sistemas a Eventos Discretos

Semestre: 6° Cbdigo: SEDS6

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?
T(X) P(C) ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Nesta disciplina o aluno conhece os Conceitos fundamentais de Sistemas a Eventos Discretos (SED),
permitindo que modele o controle de processos de automacgao industrial sequenciando os eventos
e assim dirigindo suas etapas de forma automatica.

3 - OBJETIVOS:

O objetivo desta disciplina é capacitar o aluno nos conceitos relacionados a modelagem de
Sistemas a Eventos Discretos e por meio de metodologias PFS e redes de Petri para elaborar,
simular, projetar o Sistemas de Controle Sequenciais.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Modelagem de Sistemas de Controle Sequenciais. Modelagem de Sistemas a Eventos Discretos
usando redes de Petri. Redes de Petri interpretadas para especificagdo e implementagdo de
estratégias de controle. .Metodologia de projeto PFS/MFG de sistemas de controle.

Atividades das aulas praticas: Construcdo de modelos de sistemas de automacao. Anélise destes
modelos por simulagdo discreta. Desenvolvimento de programas de controle para controladores
programaveis. Teste em bancadas experimentais.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

MIYAGI, P.E., Controle Programavel - Fundamentos do Controle de Sistemas a Eventos Discretos,
Séo Paulo: Ed. Edgard Bliicher, 1996.

NATALE,F.; Automag&o Industrial. S&o Paulo: Ed. Erica, 1995.

CARDOSO, J.; VALETTE.R.; Redes de Petri Florianopolis. Editora UFSC,1997.
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Periddico: Sha - Controle & Automacdo Sociedade Brasileira de Automética/Print ver ISSN 0103-
1759 -vol.16 no.4 Campinas Oct./Dec. 2005- https://doi.org/10.1590/50103-17592005000400002

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

AGUIRRE.L.A.; (Ed.). Enciclopédia de Automética & Controle e Automac&o,v1Ed. Blucher, 2007
BANKS, J.S., CARSON II, Discrete Event System Simulation. Upper Saddle River, NJ: Ed. Prentice
Hall, 1996.

VALETTE.R.. Redes de Petri. Floriandpolis: Editora da UFSC, 1997.

OLIVEIRA.J.C.P.; Controlador Programavel. Sdo Paulo: Makron Books Ed., 1993.

VILLANI, E.; MIYAGI, P.E.; VALETTE. R.;: Modelling and Analysis of Hybrid Supervisory Systems.
London, UK: Springer, 2007.

| | CAMPUS

Pt At Suzano
SA PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Eletrénica de Poténcia

Semestre: 6° Cbdigo: ELPS6

N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Eletronica

2 - EMENTA:

Proporcionar aos alunos conhecimento em Dispositivos de estado sélido que permitem chavear
altas correntes elétricas eficientemente em alta tensdo elétrica. Projetos utilizando dispositivos
semicondutores de poténcia. Conhecimentos fundamentais para realizar anélise e desenvolver
projetos na &rea de poténcia elétrica.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos de eletronica de poténcia de modo claro e direto. Com ampla
abordagem teorica e exemplos praticos de anélise, projetos e técnicas de simulacdo. Edifica o
entendimento dos modulos de controle de poténcia no desenvolvimento de projetos de sistemas
de controle.
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4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo a Eletrdnica de Poténcia. Calculo de poténcia. Diodos de poténcia. Retificadores a
Diodos (monofésico e polifasicos). Controladores de tensdo CA (Tiristores). Transistores de
Poténcia (BJT, MOSFET, IGBT). Conversores CC-CC. Fontes de alimentacgdo CC (nogdes). Inversores.
Circuitos de acionamento, circuito Snubber (Amortecedores) e dissipador de calor.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

AHMED, A. Eletronica de poténcia. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2000.

HART, D. W. Eletrbnica de poténcia: anlise e projetos de circuitos. Porto Alegre: AMGH, 2012.
ARRABACA, D. Aparecido; PINILLOS GIMENEZ, Salvador. Eletronica de poténcia: conversores de
energia (CA/CC) : teoria, pratica e simulago. 1. ed. S&o Paulo: Erica, 2011.

Periddico: Electric Power Systems Research, Elsevier, Amsterdam, 1977 -, ISSN: 0378-7796.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FITZGERALD, A. E; KINGSLEY JR., C.; UMANS, S. D. Maquinas elétricas: com introducdo a eletronica
de poténcia. 6. ed. Porto Alegre: Bookman, 2006.

ALBUQUERQUE, R. O.; SEABRA, A. C. Utilizando eletrénica com AO, SCR, TRIAC, UJT, PUT, CI 555,
LDR, LED, IGBT e FET de poténcia. Sdo Paulo: Erica, 2009.

RASHID, M. H. Eletrbnica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicagbes. 4. ed. Sdo Paulo:
Pearson, 2015.

MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletrénica: volume 1. Sdo Paulo: Pearson Mcgraw-Hill, 1997.
MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletrénica: volume 2. 7. ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 1997.
BOYLESTAD, R. L.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8. ed. Sdo Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2004.

1] CAMPUS

"EDUCACAO, CIENCIA £ TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Acionamentos Elétricos

Semestre: 6° Cddigo: ACIS6

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h
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Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de maquinas e comandos

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno o conhecimento em Dispositivos utilizados para acionamento de cargas
elétricas. Analisar e interpretar esquemas de Comandos elétricos industriais, Desenvolvimento de
projetos de acionamento para automagao de processos.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos teoricos e na parte pratica de montagem de circuitos de
acionamentos e comandos elétricos; trabalhar com inversores de Frequéncia; Interpretar
esquemas de circuitos de acionamentos elétricos. Projetar sistemas de partida e controle de
motores elétricos utilizados na automacdo de processos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Dispositivos de comando: reles, contatos, contatores, prote¢do, sinalizacdo; Temporizadores;
Sensores; Painéis de comando; Aterramento de maquinas elétricas; Montagem com partida direta
e indireta; Partida indireta utilizando chave estrela tridngulo; Partida indireta utilizando auto-trafo;
Acionamento com inversores de Frequéncia; Acionamento com soft-starter

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FRANCHI, C. M. Acionamentos Elétricos. Ed. Erica — 42. Ed. 2008

MAMEDE FILHO, J. Instala¢Bes Elétricas Industriais. 82 ed. Editora LTC, 2010.
NASCIMENTO, G. Comandos elétricos: Teoria e atividades. 1 ed. Sdo Paulo. Ed. Erica, 2011
REVISTA O Setor Elétrico.

Periddico: Portal Periddico eletronico do IFSC/ESTUDO DE ACIONAMENTOS DAS CHAVES DE
PARTIDAS ELETRICAS E ELETRONICAS PARA MOTORES ELETRICOS - ISSN ELETRONICO - 2316-8382

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

COTRIM, A.A.M.B., Instalacdes Elétricas, 52 ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil,.2009.
CREDER, H., Instala¢des Elétricas, Livros Técnicos e Cientificos, 15. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2007.
DEL TORO, V. Fundamentos de Maquinas Elétricas. Rio de Janeiro: LTC, 1994.

CRUZ, E. C. A.; ANICETO, L. A. Instalac@es Elétricas -Fundamentos, Pratica e Projetos em Instalacdes
Residenciais e Comerciais. 2. Ed. Sao Paulo: Erica, 2012.

NERY, N. Instalagdes Elétricas - Principios e Aplicaces. 2. ed. Sio Paulo: Erica, 2012.

CAMPUS

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAD PAULO
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1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Materiais para Eletroeletronica

Semestre: 6° Codigo: MATS6

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporciona ao aluno conhecer os fundamentos dos diversos fendmenos fisicos associados a
materiais condutores e semicondutores e dielétricos. Sao conhecimentos essenciais para fiscalizar,
especificar, acompanhar, gerenciar e implementar sistemas.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a conhecer os fundamentos dos diversos fendmenos fisicos associados a
materiais condutores e semicondutores e dielétricos

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Atomos e Elétrons; Fundamentos de Mecanica Quantica, Fisica do Estado Sélido e Fisica Estatistica;
Propriedades eletromagnéticas dos materiais; Propriedades cristalinas, bandas de energia e
portadores de carga em semicondutores; Metais nanocristalinos; Materiais condutores: Ouro (Au),
Prata (Ag), Cobre (Cu), Aluminio (Al) e Ferro (Fe); Materiais semicondutores: Silicio (Si) e Germéanio
(Ge), Arseneto de Galio (GaAs), Antimoneto de Indio (InSb), Sulfeto de cAdmio (CdS) e Telureto de
Zinco (ZnTe); Materiais dielétricos: Ceramicas, Vidro, Plasticos e Borrachas; Principio fisico de
operacdo de dispositivos eletronicos semicondutores: diodos, transistores bipolares e FETs; Lasers
e fotodectores; Introducéo as técnicas de fabricacdo em microeletronica.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

SAKURAI, J.J. ; NAPOLITANO, J. Mecanica Quantica Moderna. 22. Edicdo, editora Bookman, 2013.
ISBN 978-85-65837-38-5.

KITTEL C. Introducéo a Fisica do Estado Sélido. 82. Edicéo, editora LTC, 2006.

STREETMAN, B. G. Solid State Eletronic Devices", 4a. edicdo, editora Prentice Hall, 1995.

Periddico: LU, K. Nanocrystaline metals crystalized from amorphous solids: nanocrystallizatins,
structure and properties. Materials Science and Engineering, V.r16, P. 161-221, 1996.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MULLER, R.S.; KAMINS, T. ; CHAN, M. Device Electronic for Integrated Circuits, 3a. ed. Wiley, 2002.
ZALLEN, C. The Physics of Amorphous solids, New York Copyright @ by John Wiley & Sons, Inc1983.
INOUE, A. Progress in Materials Science Amorphous, monoquasicrystaline and nanocristaline alloys
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in Al-based systems. V.43, p.365-520, 1998.

GREER, A.L. Crystalliantion of metallic glasses. Materials Science and Engineering A, V.A179/1994.
YAVARY, R. Mechanical prepared nonocrystalline material. Materials transaction, JIM, v.36, p.228-
239, 1995.

1 CAMPUS

Foip i e S Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Processos de Fabricagao

Semestre: 6° Cbdigo: PFSS6

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() () TP ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Apresentar conceitos de processos de fabricagdo, desenvolver conceitos matematicos, fisicos, de
resisténcia, tecnologias e ensaios dos materiais aplicados a disciplina, além de edificar
conhecimentos para a &rea de projetos no contexto da engenharia de controle e automagéo

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender conceitos, interpretar e avaliar criticamente processos de
fabricacéo.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Fundicao: introducéo a fundicdo, introducgéo a solidificacdo de metais e ligas, moldagem em areia,
fundicdo de precisdo (cera perdida), moldes permanentes por gravidade, fundicdo sob presséo,
fundicéo centrifuga, fundi¢do continua e processos no estado semi-sélido (tixoconformacéo).
Conformacdo pléstica: introducdo a conformacdo pléstica, classificacdo dos processos de
conformagéo, laminagdo, extrusao, trefilagcdo, estampagem e forjamento.

Soldagem: introdugdo & soldagem, terminologia e simbologia de soldagem, soldagem por eletrodo
revestido, soldagem por arco submerso, soldagem por arco submerso, soldagem MIG/MAG/TIG,
soldagem a plasma e prética de soldagem (eletrodo revestido); Metalurgia do p6; Prototipagem
rapida; Aspectos e impactos ambientais provocados pelos processos de fabricagéo.
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5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BALDAM, R.L., VIEIRA, E.A. Fundigéo: processos e tecnologias correlatas. 2. ed. Sdo Paulo: Editora
Erica, 2012. 384 p. ISBN-10: 8536504463

VILLANI, P. Soldagem: fundamentos e tecnologia. 1. ed. Sdo Paulo: GEN LTC, 2016. 392 p. ISBN-10:
8535271090

GROOVER, M. P. . Introducéo aos processos de fabricagéo. Rio de Janeiro: LTC, 2014 xviii, 737 p. :
ISBN 9788521625193

Periodico: Journal of Manufacturing Processes, Elsevier, Amsterdam, 1999 -, ISSN: 1526-6125.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CALLISTER, W. D.; RETHWISCH, David G. Ciéncia e engenharia de materiais: uma introducéo. 8. ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2012. xxi ; 817 p. ISBN 9788521621249

COLPAERT, H. Metalografia dos produtos siderurgicos comuns. 4. ed., rev. atual. Sdo Paulo:
Blucher, 2008. xx, 652 p. ISBN 9788521204497.

ASHBY, M. F. Selecdo de materiais no projeto mecéanico. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. 673 p. ISBN
9788535245219.

GERE, J. M.; GOODNO, B. J. Mecéanica dos materiais. S&o Paulo: Cengage Learning, 2010. xv , 858 p.
ISBN 9788522107988.

TAYLOR, J. L.; CHIAVERINI, V. Dicionario metaldrgico: inglés-portugués, portugués-inglés. 2. ed. rev.
e ampl. S&o Paulo: ABM, 2000. 636 p. ISBN 8586778249.

CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Estatistica para Engenharia

Semestre: 6° Cbdigo: ESTS6

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno conhecimento de Coleta de dados e atribuir conclusdes a partir de dados
obtidos, no sentido de gerir e apresentar estes resultados para operar, inferir no sistema.
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3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos de formas de Coletar, gerir e analisar dados aplicando conceitos
estatisticos os quais permitem inferir caracteristicas a determinada amostra. Construir graficos,
tabelas e diagramas que possibilitem visualizar um panorama completo dos dados coletados para
inferéncia dos processos analisados.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducéo & estatistica: Populagdo e Amostra. Variaveis continuas e discretas. Funcéo estatistica.
Distribuicdo de frequéncia

Anédlise de dados, tabelas e gréficos: Limites e amplitude de classe. Medidas de tendéncia central.
Médicas de disperséo

Distribuicdo: Distribuicdo de Probabilidade. Distribuigdo Binomial. Distribuicdo Normal.
Distribuicéo de Poisson

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BUSSAB, W. O; MORETTIN, P. A. Estatistica Basica. 82 Ed. Sdo Paulo: Editora Saraiva, 2013.
MONTGOMERY, D. C.; GOLDSMAN, D. M.; HINES, W. W. Probabilidade e estatistica ha engenharia.
62 Ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016.

DEVORE J. L. Probabilidade e Estatistica para Engenharia. Editora Thompson Pioneira, 2006.

Periodico: EUREKA!: olimpiada brasileira de matematica. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de
Matematica,. Semestral. ISSN 1415-479X.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SPIEGEL M. B. Estatistica. Makron Books, Sdo Paulo 1994.

TRIOLA M. F. Introducdo a Estatistica. Editora LTC, Rio de Janeiro, 2008.

MARTINS D. Principios da Estatistica. Editora Atlas, Sdo Paulo, 1990.
MOORE,D.;NOTZ,W;FLIGNER,M.A. A estatistica basica e sua pratica. 62 Ed.Rio de Janeiro, LTC 2014
MAGALHAES, M. N.; LIMA, A. C. P. Nocoes de probabilidade e estatistica. 72 Edicdo-EDUSP, 2010

CAMPUS

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Sistemas de Controle 2

Semestre: 7° Cddigo: SICS7
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() (X)T/P | ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Nesta disciplina o aluno aprende os conceitos de sistemas de controle pela técnica no dominio da
frequéncia para desenvolver andlise e projetos de sistemas de controle de processos.

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno nos conceitos relacionados aos sistemas de controle no dominio da frequéncia.
Analisar a estabilidade de sistemas e projetar compensadores no dominio da frequéncia.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Construcdo do Diagrama de Bode de um sistema dinamico. Construcdo dos Diagramas Polares de
um sistema Dindmico (Nyquist e Nichols). Andlise de Estabilidade no dominio da frequéncia.
Projeto de compensadores no dominio da frequéncia. Compensagdo com Atraso de fase.
Compensagdo com Avanco de Fase. Compensagdo com Avanco e Atraso de Fase. Principios de
Controle Robusto.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DORF, Richard C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 12. ed. Rio de Janeiro: LTC,
2013. xx, 814 p. ISBN 9788521619956.

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42. Edi¢éo, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32 Edicao, 2002.

Periddicos: Automatica (Elsevier) IEEE Transations on Instrumentation and Measurement Control
Engineering / IEEE Control Systems Magazine / Computer Communications

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

KUO, BENJAMIN C., Automatic Control System, John Wiley & Sons.

CASTRUCCI, P, Controle Digital, Editora Edgard Blucher Ltda.

BOLTON, W. Engenharia de controle. S&o Paulo: Makron Books, 1995. 497 p. ISBN 978853460343X.
OGATA, K., Matlab For Control Engineers, Pearson.

CAMPOS, M.M.; SAITO, K. Sistemas inteligentes em controle e automacao de processos. Rio de
Janeiro: Ciéncia Moderna, 2004. xii, 235 p. ISBN 9788573933086
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1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Mecanismos

Semestre: 7° Cbdigo: MECS7

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?
T(X) P() ()T/P ()SIM (X )NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Apresentar os conceitos mecanicos de movimentos dos corpos, sua dinamica e vibragbes, sédo
conhecimentos importantes para o desenvolvimento de sistemas de controle e automacao.

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a aplicar os conhecimentos de cinemética e dindmica em mecanismos por meio
de métodos especificos e sintese de mecanismos planos e tridimensionais.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Equagdes Gerais de Movimento; Tipos de Juntas; Cadeias Cinemaéticas; Definicdo de Graus de
Liberdade; Mecanismos Simples; Mecanismos Complexos; Analise de Posicdo, Velocidade e
Aceleracao; Dindmica de Mecanismos; Sintese de Mecanismos Planos e Tridimensionais;
Vibracgdes; Projeto de Perfil de Cames; Trens de Engrenagens; Mecanismos Planetarios.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

NORTON, R.L., 2008, Design of Machinery: An Introduction to the Synthesis and Analysis of
Mechanisms and Machines, 4a. Edi¢do, McGraw-Hill

HIBELLER, R.C., Estéatica: Mecanica para Engenharia, Sdo Paulo: Pearson Prentice, 10a. Ed., 2005.
GERE, J.M., BARRY, G. Mecanica dos Materiais, Ed. Cengage, 2010.

Periodico: Mechanics of Materials, Elsevier, Amsterdam, 2000 -, ISSN: 0167-6636.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

HIBELLER, R.C., Resisténcia dos Materiais, 72 Ed. Prentice Hall Brasil, 2010.

BEER, F.P. JOHNSTON, E.R., Resisténcia dos Materiais, 3% Ed. Makron, 1995.

POPQV, E.P. - Introducao a Mecanica dos Solidos. Séo Paulo, Edgard Bliicher, 1978.

MERIAM, J.L., KRAIGE, L.G., Mecénica para Engenharia volume 1: Estatica, Rio de Janeiro: LTC, 6a.
Ed., 2009.
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BEER, F.P., JOHNSTON JR., E.R. Mecanica vetorial para engenheiros: estatica, Sdo Paulo: Makron
Books, 5a ed., 1994.

| CAMPUS
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Microcontroladores
Semestre: 7° Cddigo: MICS7
N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Eletronica

2 - EMENTA:

Projetos bésicos de sistemas microcrocontrolados utilizando linguagem de maquina aplicada aos
sistemas microcrocontrolados.

3 - OBJETIVOS:

Proporcionar ao aluno o0s conhecimentos para que desenvolva projetos utilizando
microcontroladores comerciais. Apresentar a arquitetura interna e a linguagem de programagao
para a elaboracéo de sistemas microcontrolados

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Arquitetura geral de um sistema microcontrolado. Circuitos integrados microcontroladores
comerciais. Caracteristicas bésicas dos circuitos microcontroladores. Conjunto de instrucdes.
Programacdo Assembly. Utilizagdo de interrupgdes. Utilizacdo de conversores D/A e A/D. Anélise
de aplicagdes. Desenvolvimento de projetos aplicando microcontrolador.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PEREIRA, F.Microcontroladores PIC: programagdo em C. 7 ed. S&o Paulo: Erica, 2010.

ZANCO, W. S.Microcontroladores PIC16F628A/648A: uma abordagem prética e objetiva. S&o Paulo:
Erica, 2010.

MIYADAIRA,A.N.Microcontroladores PIC18:aprenda a programar em linguagem C.Ed.Erica,2010
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Periodico: Benchmark temperature microcontroller for process dynamics and control, Park, Junho ;
Martin, R. Abraham ; Kelly, Jeffrey D ; Hedengren, John D, Computers and Chemical Engineering,
06 April 2020, Vol.135 / Periddico Elsevier

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SOUZA, D. J. Desbravando o PIC: ampliado e atualizado para PIC 16F62A. 12. ed. S&o Paulo: Erica,
2010

GIMENEZ, S. P. Microcontrolador 8051. Sdo Paulo: Pearson, 2002.

NICOLOSI, D. E. C.Microcontrolador 8051: detalhado. 8. ed. S&o Paulo: Erica, 2010.

TANENBAUM, A. S.; AUSTIN, T. Organizacdo e estrutura de computadores. 6. ed. S&o Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2013.

MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em linguagem C. 2. ed. S&o Paulo: Pearson 2008

1] CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICAGAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Controlador Logico Programavel

Semestre: 7° Cddigo: CLPS7

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratdrio de Automagéo

2 - EMENTA:

Conhecer e aplicar o conceito de funcionamento do controlador logico programavel no controle de
processos industriais.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a Desenvolver projetos de controle utilizando CLP em processos que envolve
sistemas de eventos discretos como também em sistemas que envolvem entradas de sinais
analdgicos, para aplicagbes em engenharia de controle e automacéo.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:
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Principios bésicos de funcionamento do CLP, concepgéo, Lay-out (com relagdo a carga e expansoes
locais e remotas). Exemplos de uso com aplicages das principais fun¢des operacionais envolvendo
as entradas e saidas analdgicas e digitais. Conceito de Ciclo de Scan. Linguagens de Programacao:
Ladder, Lista de instrucdo e Blocos de Funcdo. Funcdes pré-definidas de um determinado
fabricante. Interpretar as informagdes de um catdlogo de fabricante de CLP. Conhecer os
parametros de um projeto de automagao industrial. Identificar os pontos de entrada e de saida.
Modelagem utilizando Grafcet. Desenvolver a légica para programagdo. Simular os programas
desenvolvidos com o software do fabricante do CLP e implementar utilizando os sensores e
atuadores no kit didatico do laboratério de automagéo.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OLIVEIRA, J. C. P. — Controlador Programavel — Sdo Paulo — Makron Books — 2001

GEORGINI, M., Automacéo Aplicada Descricdo E Impl De Sistemas Sequenciais Com Plcs, Editora
Erica LTDA.

NATALE, F. - Automacéo Industrial — Sdo Paulo — Erica — 1997.

Periddico:  https://revistas2.uepg.br/index.php/ret/article/view/11669/209209209645  Revista  de
Engenharia e Tecnologia ISSN 2176-7270V. 8, No. 1, APLICACAO E ANALISE DE ALGORITMO DE AUTO-
SINTONIA EMBARCADO EM CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL NO CONTROLE ANGULAR DE POSICAO

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PAZOS, F., Automagcdo De Sistemas & Robdtica, Axcel Books Do Brasil Editora 2002.

MORAES, C. C.; CASTRUCCI, P. - Engenharia de Automagcé&o Industrial - Rio de Janeiro - LTC — 2001.
NOLL, V.; BONACORSO, N.G., Automacdo Eletropneumatica, Editora Erica LTDA.

Projeto Pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e Automacao/IFSP agosto 2011
CARVALHO, J. L. MARTINS D.E., Sistemas De Controle Automatico, Editora LTC - 2000.

DORF, RICHARD C. ; BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle Modernos, Editora LTC. 2013.

Periddico: Investigaces em Ensino de Ciéncias. Porto Alegre: Universidade Federal do Rio Grande
do Sul (UFRS). 1996- . Quadrimestral. ISSN: 1518-879.

| INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO

CAMPUS

1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Manufatura Auxiliada por Computador

Semestre: 7° Cddigo: MACS7
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N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Eletronica

2 - EMENTA:

Proporciona ao aluno a elaboracdo de programas de usinagem para torno e fresadora CNC
utilizando softwares de simulagéo e softwares de CAM, a partir de desenhos de pecas feitos em
softwares de CAD e atividades de usinagem utilizando méaquinas CNC

3 - OBJETIVOS:

Capacitar para a aplicagdo de fungdes de programacéo de equipamentos CNC para a usinagem de
pecas cilindricas e prismaticas
Desenvolver a programacao de usinagem utilizando softwares de CAD/CAM

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Historico do uso do comando numérico computadorizado (CNC). Sistemas de Coordenadas
(absolutas, incrementais e polares). Fung¢des de deslocamento, de preparacéo e fungdes especiais
Preparacdo da maéaquina: definicho de referéncia e corre¢des. Programacdo e Simulacéo.
Introducdo ao CAM: caracteristicas e operagdo, Operacdo com perfis e solidos, Operacdes de
torneamento e fresagem, Simulacdo e Controle de Colisdo. Biblioteca de Ferramentas de corte,
Pos-processadores e geragdo de codigos CNC. Comunicacdo e usinagem (torno CNC e fresadora
CNC).

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GROOVER, M. P. Automacéo industrial e sistemas de manufatura.3. ed. Sdo Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2010.

SILVA, S.D.. Cnc-programacéo de comandos numéricos computadorizados — torneamento. 8ed. S&o
Paulo: Ed. Erica, 2008.

SOUZA, AF.; ULBRICH, Cristiane Brasil Lima. Engenharia Integrada por Computador e Curso de
Tecnologia em Mecatronica Industrial - Campus Suzano IFSP- 2018 143 Sistemas CAD/CAM/CNC.
Principios e Aplicacdes 2. Ed. Ver. E ampl. S&o Paulo: Editora Artliber, 2013.

Periddico: Journal of the Brazilian Society of Mechanical Science and Engineering, ISSN 1678-5878,
disponivel desde 2005.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

DINIZ, A.E.; MARCONDES, F.C.; COPPINI, N.L.. Tecnologia da usinagem dos materiais.7. ed. S&o
Paulo: Artliber, 2010.

FERRARESI, D.. Fundamentos da usinagem dos metais. S&o Paulo: Edgard Blicher, c1970.

FIALHO, A. Bustamente. SolidWorks Premium 2012:teoria e pratica no desenvolvimento de
produtos industriais: plataforma para projetos CAD/CAE/CAM. S&o Paulo: Erica, 2012

FITZPATRICK, M.. Introducdo a usinagem com CNC: comando numérico computadorizado. Porto
Alegre: AMGH, 2013.

MACHADO, AR. et al. Teoria da usinagem dos materiais. 3. ed. S&o Paulo: Blucher, 2015. REBEYKA,
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C.J. Principios dos processos de fabricacdo por usinagem. Curitiba: InterSaberes, 2016.

1 CAMPUS

P e S Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Sistemas de Controle 3

Semestre: 8° Cddigo: SICS8

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ( )Tk ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

A disciplina propdem ao aluno os conceitos da teoria de controle moderno, Conceito de Espago de
Estado para projetar um controlador de realimentagéo de estado utilizando alocagéo de polos; e a
introducéo de sistemas de controle digital.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno para projetar controlador de realimentacdo de estado utilizando alocagéo de
polos para sistemas que ndo estdo representados na forma de varidveis de fase para atender
especificacbes de resposta transitoria. Introducédo a sistemas de controle digita, projetar sistemas
digitais para atender especificagdo de erro em regime permanente.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Projeto de controlador, Espago de Estado, matriz de controlabilidade, Projeto de observador.
Introdugdo a modelagem do computador digital, transformada Z, Fungdo de Transferéncia,
Estabilidade.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DORF, R.C.; BISHOP, R. H. Sistemas de controle modernos. 12. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xx, 814
p. ISBN 9788521619956.

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42. Edi¢do, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32 Edicao, 2002.

161




Curso de Engenharia de Controle e Automacao — IFSP / Campus Suzano

Periddicos: 1) Automatica (Elsevier) IEEE Transations on Instrumentation and Measurement Control
Engineering II) IEEE Control Systems Magazine / Computer Communications

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

KUO, BENJAMIN C., Automatic Control System, John Wiley & Sons.

CASTRUCCI, PLINIO, Controle Digital, Editora Edgard Blucher Ltda.

BOLTON, William. Engenharia de controle. Sdo Paulo: Makron Books, 1995. 497 p. ISBN
978853460343X.

OGATA, KATSUHIKO, Matlab For Control Engineers, Pearson.

CAMPOS, Mario Massa de; SAITO, Kaku. Sistemas inteligentes em controle e automacdo de
processos. Rio de Janeiro: Ciéncia Moderna, 2004. xii, 235 p. ISBN 9788573933086

1 CAMPUS

b i S Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Roboética

Semestre: 8° Cddigo: ROBS8

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de Mecénica/Automacéo

2 - EMENTA:

A disciplina proporciona ao aluno uma introdugdo a ciéncia e engenharia da manipulagdo
mecanica, com bases em varios campos classicos como a mecanica, teoria de controle e ciéncia da
computacdo. Conhecimentos importantes para o desenvolvimento de projetos em sistemas de
automagcdo industrial.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno para uma base importante da cinematica dos manipuladores, geracdo de
trajetdrias, programacéo do robd, conhecimentos necessarios para incorporar 0s bragos rob6ticos
nos sistema de automacao industrial.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:
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Introducdo, Descri¢des espaciais e transformag@es; cinematica dos manipuladores; Cinemética
inversa dos manipuladores; Jacobianos: velocidades e forcas estaticas; Dinamica dos
manipuladores; Geracdo de trajetorias; Projeto do mecanismo dos manipuladores; Controle linear
dos manipuladores; Controles ndo lineares de manipuladores; Controles de forgas dos
manipuladores. Linguagens e sistemas de programagéo de robds; Sistemas de programacéo off-
line;

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CRAIG, J. J. Robética. 3. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2012.

NIKU, S. B. Introducdo a robdtica: andlise, controle, aplica¢des. 2. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013.
GROOVER, M. P. Automacdo industrial e sistemas de manufatura. 3. ed. S&o Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2011.

Periddico: Robotics and Autonomous Systems, Elsevier, Amsterdam, 1988 -, ISSN: 0921-8890.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ROSARIO, J. M. Principios de mecatrdnica. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2005.

ROSARIO, J. M. Robética industrial | - modelagem, utilizagio e programag&o. Sao Paulo: Baratna,
2010.

SANTOS, W.E.; GORGULHO JUNIOR, CHAVES, J.H.:. Robética industrial - fundamentos, tecnologias,
programacao e simulagéo. 1. ed. Sao Paulo: Erica, 2015

MATARIC, M. J. Introducao a robdética. Sao Paulo: Ed. Unesp, Blucher, 2014

CARRARA, V. Introducao a Robética Industrial. Sdo José dos Campos, SP: INPE, 2015 Disponivel em:
<http://urlib.net/8IMKD3MGP3W34P/3K5JPL8>. Acesso em: 07 novembro 2018.

3 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Sistemas Microcontrolados

Semestre: 8° Cbdigo: SMCS8

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Eletronica
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2 - EMENTA:

A disciplina apresenta as arquiteturas de sistemas microcontrolados e as diferentes técnicas de
programacéo e compilagéo. Trata conceitos necessarios para o engenheiro implementar na pratica
um sistema microcontrolado.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a dentificar situagdes nas quais podem ser aplicados circuitos microcontrolados,
otimizar sistemas e garantir a funcionalidade de aplicagdes do campo industrial e elaborar
projetos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Compiladores C; Introducdo a linguagem C para o microcontrolador; Variaveis, tipos de dados,
operadores e declaracdes de variaveis; Entrada e saida de dados; Interrupcées e times; Varredura
de displays; Operacao com display de cristal liquido; Médulo PWM; Conversor analgico-digital
interno; Comunicacéo serial; Implementacgdo de sistemas microcontrolados.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PEREIRA, F.Microcontroladores PIC:programacio em C. 7 ed. S&o Paulo: Erica, 2010.

MIZRAHI, Victorine Viviane.Treinamento em linguagem C.2. ed. S&o Paulo: Pearson 2008.
MIYADAIRA, A. N.Microcontroladores PIC18:aprenda a programar em linguagem C. S&o Paulo:
Erica, 2010.

Periddico: http://www.periodicos.ufc.br/eu/article/view/37162  ANALISE DE MICROCONTRO
LADORES PARA FOGUETES DE PEQUENO E MEDIO PORTE, Alysson de Lima Ponciano, Davi Mendes
Gomes, Claus Franz Wehmann; / Open Journal Systems

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

NICOLOSI, D. E. C.Microcontrolador 8051: detalhado. 8. ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

ASCENCIO, AF.G.; CAMPOQS, E.A.V.;.Fundamentos da programacé@o de computadores: ALgoritmos,
Pascal, C/C++ (Padr@o ANSI) e Java. 3. ed. S&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2012.

ZANCO, W. S.Microcontroladores PIC16F628A/648A: uma abordagem prética e objetiva. S&o Paulo:
Erica, 2010.

DEITEL, Paul; DEITEL, Harvey. C: como programar. 6. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011
PIC18F2331/2431/4331/4431 Data Sheet; Disponivel em:
http://ww1.microchip.com/downloads/en/ DeviceDoc/39616d.pdf.
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1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Redes Industriais e Sistemas Supervisorios

Semestre: 8° Cddigo: RISS8

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Eletronica

2 - EMENTA:
A disciplina proporciona ao aluno conhecer os principais conceitos de Redes e protocolos

industriais utilizados na integragéo de sistemas automatizados e supervisorios.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a conhecer e aplicar os conceitos de redes, meios de transmissao e protocolos de
comunicagéo industriais

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducéo as redes de computadores; Sistemas LAN e WAN; Evolugéo histérica.

Modelo RM-0SI/ISO; Formato de dados; Suite de Protocolos TCP/IP; Meios de transmissdo e
interfaces de comunicacdo de dados industriais; Tecnologias, Redes industria ModBus, FieldBus,
Protocolos de comunicagdo, barramentos e padrdes especiais para aplicagdes industriais;
Interconexd@o de diferentes redes de comunica¢do de dados; Sistemas supervisorios e integragédo
de sistemas de manufatura.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

LUGLI, A. B.; SANTOS, M.M.D.. Sistemas Fieldbus para automacéo industrial: DeviceNet, CANopen,
SDS e Ethernet. 1. ed. S&o Paulo: Erica, 20009.

LUGLI, A. B.; SANTOS, M. M. D. Redes Industriais para Automacéo Industrial:AS-I, Profibus e
Profinet. S&0 Paulo: Editora Erica. 12. ed. 2010.

ALBUQUERQUE, P. U. B.; ALBUQUERQUE, A. R.Redes Industriais:Aplicagcdo em Sistemas Digitais de
Controle. Editora Ensino Profissional. 12 ed. 2009. 256p.

Periodico: https://www.automacaoindustrial.info/redes-definidas-por-software-sdn-na-
automacao- industrial/Redes Definidas por Software (SDN) na Automacao Industrial Marcio
Venturelli, 2018

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

TANENBAUM, A. S.; WETHERALL, D. Redes de computadores. 5. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice
Hall, 2011.
SOUSA, L. B.; Projetos e implementacdo de redes: fundamentos, arquiteturas, solugbes e
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planejamento. 2. ed. Sdo Paulo: Erica, 2009.

MORAES, C.C. de; CASTRUCCI, P. Engenheira de Automac&o Industrial. 2. ed. LTC, 2007.

KUROSE, J. F.; ROSS, K. W. Redes de computadores e internet: uma abordagem top-down. 3. ed.
Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2006.

ROSARIO, J.M.. Principios de mecatrdnica. Sdo Paulo: Pearson Education, 2005.

| CAMPUS
'INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Sistemas Flexiveis de Manufatura
Semestre: 8° Cddigo: SFMS8
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laborat6rio de Mecénica/Automacéo

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno os conceitos de sistemas flexiveis de manufatura, configuracdes de células,
de lay out, dos sistemas de transportes, manipuladores, controle do sistema no nivel de supervisao
edificando a automagéo integrada aos sistemas de manufatura.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno aos Sistemas de controle e sistemas computacionais aplicados na manufatura e a
integracdo entre os sistemas de transporte, maquinas, armazenamento, robotica e os diversos
layouts.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conceitos dos sistemas computacionais aplicados na manufatura. Sistemas de Gestdo da
manufatura. Caracteriza¢do e dimensionamento de um FMS. Sistemas de integracdo e transporte.
Células e sistemas flexiveis de manufatura. Configuracbes (layout, sist. de transporte,
manipuladores, comunica¢do). Controle de FMSs: o nivel de supervisdo/monitoracdo. A
automatizagdo integrada dos sistemas de manufatura

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:
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GROOVER M. P. et al. Automacéo industrial e sistemas de manufatura. 3. ed. Pearson, 2011.
ROSARIO, J.M.. Principios de mecatrdnica. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2005. x, 356 p.
SLACK, N.; CHAMBERS, S.; JOHNSTON, R. Administra¢do da Producéo. 3a. ed. Atlas, 2009.

Periodico: Journal of Industrial Engineering International, ISSN 1735-5702, Disponivel desde 2005.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

GRAING, J.J.. Roboética. 3. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2012

GAITHER, NORMAN; FRAZIER, GREG. Administracéo da produgao e operagdes. 8. ed. S&o Paulo:
Cengage, 2002. 598 p

GOLDRATT, ELIYAHU M. A Meta. 2 e. Sdo Paulo. Editora Nobel, 1986.

NIKU, S. BENJAMIN. Introducéo a robotica: andlise, controle, aplicacdes. Rio de Janeiro: LTC, 2013.
RITZMAN, L. P.; LEE J. KRAJEWSKI. Administracdo da Producéo e Operagdes. Ed.Pearson, 2008

1 CAMPUS

Pty gy S Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Empreendedorismo e Engenharia Econdmica

Semestre: 8° Cddigo: EMGS8

N© aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ()SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Conhecer e aplicar os conceitos de empreendedorismo e inovagdo. Desenvolver um modelo e
plano de negdcios. Analisar a viabilidade econdmica de projetos e investimentos. Edificando
conhecimentos para coordenar e supervisionar equipes de trabalho a realizar estudos de
viabilidade técnico-econémica

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a conhecer as caracteristicas do perfil empreendedor. Desenvolver um modelo e
um plano de negdcios, considerando a anélise de ambiente (riscos e oportunidades), estrutura de
valores de um empreendimento, importancia, riscos e oportunidades que o mercado oferece,
sendo necessaria atualizagdo constante. Aplicar e gerenciar inovagbes. Analisar a viabilidade
econdmica de projetos e empreendimento.
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4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Defini¢bes de empreendedorismo e comportamento empreendedor. Estratégia competitiva e
estrutura de valores. Matematica financeira: juros, fluxo de caixa. Engenharia econdmica: anlise
de viabilidade econémica, escolha entre alternativa de investimentos. Modelo de negdcio —
CANVAS. Plano de Negdcios - estrutura e elaboragéo. Ciéncia, Tecnologia e Inovagdo. Inovagéo:
tipos e gestédo da cadeia de inovacdo. Inovagao no Brasil

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DORNELAS, J. Empreendedorismo- Transformando idéias em negdcios. 62 ed, Atlas, 2016.
VANNUCCI, Luiz Roberto. Matemética financeira e engenharia econémica principios e
aplicacdes. Editora Blucher, 2017 ISBN 9788521209867

KOTLER P. e KELLER K. L. .Administragdo de marketing, 152 ed.Pearson, 2019 ISBN
9788543024950

Periddico: Technovation - 2000 - ISSN 0166-4972

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ALMEIDA, P.S.;. Industria 4.0: pincipios bésicos, aplicabilidade e implantagdo na rea industrial. S&o
Paulo: Erica, 2019. 133p. ISBN 9788536530444

BESSANT, J. TIDD, J.,.Inovacéo e Empreendedorismo. Porto Alegre, Bookman, 2009.

HAZZAN, S; POMPEO, J.N.. Matematica financeira. 6. ed. Sdo Paulo: Saraiva, 2007. xi, 314 p. ISBN
9788502055315.

MAXIMIANO, A.C.A.;. Administracdo para Empreendedores: fundamentos da criagdo e gestdo de
novos negocios - 22 edigdo. Pearson, 2011 ISBN 9788576058762

RYBA, A.; Lenzi, Ervin Kaminski; Lenzi, Marcelo Kaminski. Elementos de engenharia
econOmica. Editora Intersaberes 192 ISBN 9788559721270.

1 CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Projeto de Controle e Automacéo 1

Semestre: 9° Cddigo: PCAS9

N©° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h
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Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Mecanica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno os Conceitos de propriedade intelectual, concepcbes de projetos,
caracteristicas e elementos basicos, habilitando o aluno a planejar, desenvolver as fases de um
projeto na &rea de Engenharia de Controle e Automagao.

3 - OBJETIVOS:

Definir e planejar a concepg¢do de um projeto na area de Engenharia de Controle e Automacéo,
aplicando os conhecimentos adquiridos nos diversos componentes curriculares do curso.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Desenvolvimento de Projetos, Ciclo de vida do produto, Propriedade Intelectual; Conceitos de
protecdo a propriedade intelectual e industrial; ConcepcBes e caracteristicas dos elementos
bésicos para a elaboragéo de projetos: justificativa, objetivos, problema de pesquisa, levantamento
de revisdo bibliogréfica e estado da arte inicial, definico de materiais e métodos da pesquisa
cientifica e tecnoldgica, cronograma de execugao, possivel inicio do desenvolvimento de prototipo.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PROJECT MANAGEMENT INSTITUTE. Um guia do conhecimento em gerenciamento de projetos:
guia PMBOK. 4. ed, S&o Paulo: Saraiva, 2008.

GIL, A.C. Como elaborar projetos de pesquisa, 5. ed, Sdo Paulo: Atlas, 2010.

MAXIMIANO, A.C.A., Administracao de projetos: como transformar ideias em resultados. 4. ed.,
Sdo Paulo: Atlas, 2010.

Periddico: Revista SBA: CONTROLE & AUTOMAGCAO, Periddico cientifico da Sociedade Brasileira de
Automética (SBA), https://www.sba.org.br/revista/

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CLEMENTS, J. P. e GIDO, J., Gestéo de Projetos.5.ed. S&o Paulo: Cengange, .2014.

MENEZES, LC.M.;. Gestao de Projetos. 3.ed. Sdo Paulo: Atlas, 2009

DORNELAS, J. Empreendedorismo: transformando ideias em negdcios. 3. ed. Atlas, 2008.

LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. A. Metodologia cientifica. 6. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2011.
ROZENFELD, H. el al. Gestéo de desenvolvimento de produtos: uma referéncia para a melhoria do
processo. S&o Paulo: Saraiva, 2006.
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® CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA £ TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Instalagdes Elétricas Industriais

Semestre: 9° Cddigo: IELS9

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratdrio ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno os conceitos de instalacbes elétricas industriais e técnicas de
dimensionamento, aterramento, Inspe¢do e dimensionamento eletroeletrdnico. Edificando
conhecimentos para supervisionar, acompanhar, fazer vistorias nas instalacdes dos sistemas de
automagao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno sobre os principais dispositivos, bem como os materiais utilizados, normas e
técnicas de projetos de instalacdes elétricas prediais e industriais.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Dimensionamento de condutores elétricos; Fator de Poténcia; Materiais Elétricos; Protecdo e
Coordenacdo. Aterramentos elétricos; Protecdo contra descargas atmosféricas; Influéncia de
Harmonicos nas redes elétricas.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

COTRIM, A. A. M. B. Instala¢es Elétricas, 4. ed. Sdo Paulo: Editora Pearson no Brasil, 2001.
CREDER, H., Instala¢des Elétricas.15a. ed. Sdo Paulo: LTC, 2013.
MAMEDE FILHO, J. Instala¢Bes Elétricas Industriais. 6. ed. Rio de Janeiro: LTC Editora, 2001

Periddico: REVISTA POTENCIA ON LINE. HMNews Editora https://revistapotencia.com.br/revista-
potencia-2020/

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ALBUQUERQUE, R. O. Andlise de Circuitos em Corrente Alternada. Editora Erica, 2007.
NISHIER, J., MACINTYRE, A. J. Instalac®es Elétricas. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2000.
SAMED, M. M. A. Fundamentos de instala¢®es elétricas. Curitiba: InterSaberes, 2017
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NASHELSKY, L., BOYLESTAD, R. L. Dispositivos Eletronicos e Teoria de Circuitos. S&o Paulo:

Editora Pearson no Brasil,., 2004

TIPLER, P. Fisica: Eletricidade e Magnetismo. Vol. 2. 52 ed. Rio de Janeiro: LTC,. 2006.NERY, N.
Instalac@es Elétricas - Principios e AplicagBes. 2. ed. Sdo Paulo: Erica, 2012.

1 CAMPUS

Foip i e S Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Gestéo de Operagdes Industriais

Semestre: 9° Cddigo: GOIS9

N° aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

Conhecer, identificar e aplicar técnicas de gestdo de operacdes industriais, desde o projeto de
produto até o processo de producdo e entrega. Conhecimentos que edificam nas tomadas de
decisdes, referentes a seguranca, legislagcéo, e na melhoria dos projetos de controle de processos.

3- OBJETIVOS:

Reconhecer a administragdo da producdo como parte de um ciclo de operagfes integrado as
demais fungdes organizacionais e ao ambiente competitivo, sob o enfoque da administragéo
estratégica e Teoria dos Sistemas Abertos. Conhecer os aspectos que envolvem a organizagdo dos
sistemas produtivos, em termos de fluxo produtivo e logistica operacional. Conhecer os modelos e
importancia do planejamento estratégico para organizacdo, operacionalizacdo estratégica da
funcéo producdo e seus desafios. Identificar as formas e caracteristicas do planejamento tatico da
producdo. Conhecer e operar a programacgdo da produgdo em diferentes sistemas produtivos.
Conhecer a gestdo da qualidade, identificando seu contexto estratégico e as diversas técnicas que
integram seu estudo.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Administracdo da Producédo. Projeto de Produtos, Servicos e Processos. Planejamento de demanda,
estoques e controle da capacidade produtiva. Localizagdo e arranjo fisico das instala¢des. Métodos
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de organizagdo e melhoramento do trabalho / produgdo. Instalacdo e manutencdo de
equipamentos. Sistema Lean Manufacturing. Técnicas de planejamento e controle da qualidade.
Gestéo da Qualidade: normas, auditorias e certificagdo. Sistemas de gestdo integrada .

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CARVALHO, M. M. ; PALADINI, E. P. Gestdo da Qualidade - Teoria e Casos, Rio de Janeiro, Elsevier,
2012.

SLACK, N.; CHAMBERS, S.; JOHNSTON, R.Administracdo da Producdo. 4a. ed.Atlas, 2015.

CORREA, Henrique L.; CORREA, Carlos A. Administracdo de produgio e operagbes: manufatura e
servicos: uma abordagem estratégica. 3. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2012. xx, 680 p. ISBN
9788522469185.

Periddico: Gestao e Producdo, UFSCar, Sao Carlos, 1994-, ISSN-1806-9649.

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CORREA, H. L.; CORREA, Carlos A. Administragio de producéo e operagdes: manufatura e servigos:
uma abordagem estratégica. 3. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2012.

OHNO, T.Sistema Toyota de Produgdo- além da produgdo em larga escala. Porto Alegre: Bookman,
1997.

ROZENFELD, H. et al. Gestéo de desenvolvimento de produtos: uma referéncia para a melhoria do
processo. S&o Paulo: Saraiva, 2006. xxvii, 542 p. ISBN 978502054462.

TUBINO, D. F.;.Planejamento e controle da producdo:teoria e pratica. 2a. ed, Atlas, 2009.

VIDAL, A.; STOK, L. e MACEDO, V. Agile Think Canvas. Editora Brasport, 2017 - ISBN
9788574528328.

‘ CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SA0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Seminario de Projeto de Extenséo

Semestre: 9° Cddigo: SEXS9

N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,67 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() ()T/P ( )SIM (X)NAO Qual(is):
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2 - EMENTA:

A disciplina proporciona ao aluno a desenvolver e aplicar projetos de extensdo universitaria, de
forma a reforgar o tripé ensino, pesquisa e extensdo na formacgdo do engenheiro de controle e
automagao.

3 - OBJETIVOS:

Capacitar o aluno a compreender o conceito de extensdo universitaria e sua articulagdo com os
pilares de ensino e pesquisa. Desenvolver projetos de extensdo no contexto da engenharia de
controle e automagdo. Apresentar seminérios de forma a demonstrar a insercdo do curso de
engenharia de controle e automacao e respectivos alunos na comunidade regional.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Extensao universitaria no Brasil: conceitos fundamentais e perspectivas. O tripé ensino, pesquisa e
extensdo no IFSP. Projetos de extenséo: casos e discussoes. Desenvolvimento de projetos de
extensdo. Seminarios e discussoes

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

MAXIMIANO, A.C.A.. Administragdo de projetos: como transformar ideias em resultados. 5. ed. Sdo
Paulo: Atlas, 2014. 396 p. ISBN 9788522487592.

VIDAL, A.; STOK, L. e MACEDO, V. Agile Think Canvas. Editora Brasport, 2017 - ISBN
9788574528328.

ARAUJO, M.A.M.; ALMEIDA, L.L.; DEL-MASSO, M.C.S.; KOGISO, O.K.; LOURO, D. W.ExtenS&o
universitaria: um laboratorio social. S80 Paulo: Cultura Académica, 2011. 82 p. ISBN
9788579831799. Disponivel em: <http://www.culturaacademica.com.br/catalogo-
detalhe.asp?ctl_id=208>

Periddico: Ciéncia e Educagéo - UNESP - ISSN 1980-850X

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BRASIL. Ministério da Educacéo e do Desporto. Plano Nacional de Extensdo Universitaria. Brasilia:
MEC/CRUB, 1999. Documento do Forum Nacional de Pro-Reitores de Extensdo das Universidades
Publicas Brasileiras

CARBONARI, M. E. E.; PEREIRA, A. C. A extensdo universitaria no Brasil, do assistencialismo a
sustentabilidade. Revista de Educacao, Itatiba, v. 10, n. 10, p. 23-28, 2007.

CASADEI, E. B. A extens&o universitaria em comunicacdo para a formagéo da cidadania. UNESP,
2017 - ISBN 9788579837463

ESTEVO, M.R.T.. Educagéo profissional no Brasil e a interiorizagdo do instituto federal de séo
paulo: trajetorias e logicas da expansdo. 2016. 113 p. Dissertacdo (Mestrado) - Universidade
Federal de Sao Carlos, campus Sao Carlos, 2016 Disponivel em:
<https://drive.ifsp.edu.br/s/IS6ZMYp7cjtNjul>. Acesso em: 20 set. 2018.

HUNGER, D. et al. O dilema extensdo universitaria. Educacdo em Revista, vol.30, n.3, 335-354,
2014. ISBN
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: | CAMPUS
‘, INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
SAO0 PAULO
1- IDENTIFICACAO
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
Componente Curricular: Introdugéo a Inteligéncia Artificial
Semestre: 9° Codigo: 11AS9
N©° aulas semanais: 02 Total de aulas: 38 CH Presencial: 31,66 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T(X) P() () TP ( )SIM (X)NAO Qual(is):

2 - EMENTA:

A disciplina proporciona ao aluno conhecer a histéria e os fundamentos da Inteligéncia Artificial
(IA). Métodos para resolucdo de problemas por meio de busca, representacdes logicas. Conceitos
de aprendizado de maquina supervisionado, ndo supervisionado e semi-supervisionado.
Conhecimentos que permitem edificar os projetos inovadores de sistemas de controle.

3- OBJETIVOS:

Capacitar o aluno para obter uma visdo teodrica e pratica dos principios da Inteligéncia Artificial (1A)
compreendendo as aplicacbes, vantagens e limitagdes da IA. Capacitar o aluno na aplicacdo e
desenvolvimento de modelos tedrico-praticos que se utilizem de técnica de IA permitindo que
encontre solugdes inovadoras para os sistemas de controle de processos.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introducdo a teoria da Inteligéncia Artificial — Conceitos, evolugdo histérica e Hardware para
méquina de aprendizado; Resolugdo de problemas por meio de busca: busca cega, busca
heuristica, algoritmos genéticos; Representacdes Idgicas: l6gica proposicional, légica de primeira
ordem; Aprendizado de Maquina: Aprendizado semi-supervisionado, supervisionado, ndo
supervisionado e deep learning (aprendizado profundo). Analise de Dados; Modelos preditivos e
Modelos descritivos.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FACELI, K.; LORENA, A.C.; GAMA, J.; CARVALHO, A.C.P.L.F. Inteligéncia Artificial: uma abordagem
de aprendizado de maquina. LTC, 2011.
RUSSEL, S.; NORVIG, P. Artificial Intelligence: A Modern Approach, 4.ed. Sdo Paulo: Person, 2003,
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932 p. ISBN 8178085542, 9788178085548.
GERON, AURELIEN. M&os a obra: Aprendizado de Maquina com Scikit-Learn and Tensorflow —
Conceitos, Ferramentas e Técnicas para a Construcdo de Sistemas Inteligentes. Alta books, 2019.

Periddico: IEEE Transaction on Pattern Analysis and Machine Intelligence, 2020 -, ISSN:1939-3539
(web), 0182-8828 (print).

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

Mueller, J.P; Massaron, L. Aprendizado de Maquina para Leigos. Alta Books, 2019.

Silva, I. N.; Redes Neurais Artificiais para Engenharia e Ciéncias Aplicadas: Fundamentos Tedricos e
Aspectos Praticos. 2. ed., Artliber, 2016.

Carvalho, A et ali. Inteligéncia Artificial: Uma abordagem de Aprendizado de Maquina., LTC, 2011.
Artero, A. O. Inteligéncia Artificial. Ed. da Fisica, 20009.

NASCIMENTO JUNIO, CAIRO LUCIO, YONEYAMA, TAKASHI, Inteligéncia artificial: em controle e
automacdo, 1. ed. Sdo Paulo: Editora Edgard Blucher, 2002, 218 p., ISBN8521203101,
9788521203100.

Periddico: Internet of Things, Elsevier, Amsterdam, 2018 - ISSN: 2542-6605.

‘ CAMPUS

EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA Suzano
$A0 PAULO

1- IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia de Controle e Automagao

Componente Curricular: Projeto de Controle e Automacéo 2

Semestre: 10° Cddigo: PCA10

N© aulas semanais: 04 Total de aulas: 76 CH Presencial: 63,33 h

Abordagem Metodoldgica: | Uso de laboratoério ou outros ambientes além da sala de aula?

T() P() (X)T/P (X)SIM ( )NAO Qual(is): Laboratério de Eletronica

2 - EMENTA:

Proporcionar ao aluno suporte tedrico e metodoldgico para o desenvolvimento de projeto na &rea
de controle e automacgdo, planejado na disciplina de Projeto de controle e automagdo 1,
habilitando o aluno a planejar, desenvolver as fases de um projeto na area de Engenharia de
Controle e Automacao.
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3 - OBJETIVOS:

Executar projeto industrial reunindo e integrando conhecimentos adquiridos nos diversos
componentes curriculares ao longo do curso.

4 - CONTEUDO PROGRAMATICO:

Suporte tedrico e metodoldgico para o desenvolvimento do projeto. Desenvolvimento das etapas
do projeto: Conclusdo da pesquisa bibliografica do projeto. Apresentacdo dos materiais e métodos
cientificos e/ou tecnoldgicos utilizados no projeto, possivel desenvolvimento de prototipo.
Avaliacdo dos aspectos e impactos ambientais do projeto, em especial, durante a sua execugao.
Adotar medidas para mitigar os impactos ambientais negativos do projeto. Analise e discussdo dos
resultados. Concluséo do trabalho realizado.

5 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PROJECT MANAGEMENT INSTITUTE. Um guia do conhecimento em gerenciamento de projetos:
guia PMBOK. 4. ed, S&o Paulo: Saraiva, 2008.

ROZENFELD, H. el al. Gestéo de desenvolvimento de produtos: uma referéncia para a melhoria do
processo. S&o Paulo: Saraiva, 2006.

MAXIMIANO, Antonio Cesar Amaru. Administracdo de projetos: como transformar ideias em
resultados. 4. ed., Sdo Paulo: Atlas, 2010

Periodico: Revista SBA: CONTROLE & AUTOMA(;AO, Periddico cientifico da Sociedade Brasileira de
Automética (SBA), https://www.sba.org.br/revista/

6 - BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BARBOSA FILHO, A. N. Seguranga do Trabalho & Gestdo Ambiental. 4d. Sdo Paulo: Atlas, 2011.
LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. A. Metodologia cientifica. 7. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2010

GIL, A.C., Como elaborar projetos de pesquisa, 5. ed, Sdo Paulo: Atlas, 2010.

MENEZES, L.C.M. Gestéao de Projetos. 3.ed. Sdo Paulo: Atlas, 2009

DORNELAS, J. Empreendedorismo: transformando idéias em negdcios.. Sdo Paulo: Atlas, 2008.
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20. LEGISLACAO DE REFERENCIA

Nesta secdo é apresentada a fundamentacéo legal do curso. Faz-se necessario,

além de utilizar fundamentacgdo indicada abaixo, verificar no MEC a existéncia de

legislagOes mais recentes ou condizentes com cursos que ndo constem abaixo.

Fundamentacéo Legal: comum a todos 0s cursos superiores

Lei n.° 9.394, de 20 de dezembro de 1996: Estabelece as diretrizes e bases da

educacéo nacional.

Decreto n°. 5.296 de 2 de dezembro de 2004: Regulamenta as Leis n® 10.048, de 8 de

novembro de 2000, que d& prioridade de atendimento as pessoas que especifica, e
10.098, de 19 de dezembro de 2000, que estabelece normas gerais e critérios basicos
para a promogdo da acessibilidade das pessoas portadoras de deficiéncia ou com
mobilidade reduzida, e da outras providéncias.

Constituicdo Federal do Brasil/88, art. 205, 206 e 208, NBR 9050/2004, ABNT, Lei N°

10.098/2000, Lei N° 6.949/2009, Lei N° 7.611/2011 e Portaria N° 3.284/2003:

Condic6es de ACESSIBILIDADE para pessoas com deficiéncia ou mobilidade reduzida
Lei N° 12.764, de 27 de dezembro de 2012: Institui a Politica Nacional de Protecdo

dos Direitos da Pessoa com Transtorno do Espectro Autista; e altera o 8 32do art. 98
daLei n28.112, de 11 de dezembro de 1990.
Lei n°. 11.788, de 25 de setembro de 2008: Dispde sobre o estdgio de estudantes;

altera a redacdo do art. 428 da Consolidacdo das Leis do Trabalho — CLT, aprovada
pelo Decreto-Lei no 5.452, de 1o de maio de 1943, e a Lei no 9.394, de 20 de
dezembro de 1996; revoga as Leis nos 6.494, de 7 de dezembro de 1977, e 8.859, de
23 de marco de 1994, o parégrafo Unico do art. 82 da Lei no 9.394, de 20 de
dezembro de 1996, e o art. 60 da Medida Proviséria no 2.164-41, de 24 de agosto de
2001, e d& outras providéncias que dispde sobre o estagio de estudantes.

Resolucdo CNE/CP n° 1, de 30 de maio de 2012: Estabelece Diretrizes Nacionais para
a Educacdo em Direitos Humanos e Parecer CNE/CP N° 8, de 06/03/2012.
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Leis N° 10.639/2003 e Lei N° 11.645/2008: Educacéo das Relagdes ETNICO-RACIAIS e

Historia e Cultura AFRO-BRASILEIRA E INDIGENA.
Resolucdo CNE/CP n.° 1, de 17 de junho de 2004 e Parecer CNE/CP N° 3/2004: Institui

Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educacéo das Relag6es Etnico Raciais e para o
Ensino de Histdria e Cultura Afro-Brasileira e Africana.

Decreto n®4.281, de 25 de junho de 2002: Regulamenta a Lei n® 9.795, de 27 de abril

de 1999, que institui a Politica Nacional de Educacdo Ambiental e d& outras
providéncias.

Decreto n® 5.626 de 22 de dezembro de 2005 - Regulamenta a Lei n°® 10.436, de 24 de

abril de 2002, que dispde sobre a Lingua Brasileira de Sinais - Libras, e o art. 18 da Lei
n°10.098, de 19 de dezembro de 2000: Lingua Brasileira de Sinais (LIBRAS).
Lei n°. 10.861, de 14 de abril de 2004: institui o Sistema Nacional de Avaliacdo da

Educacéo Superior — SINAES e d& outras providéncias.

Decreto n° 9235 de 15 de dezembro de 2017: DispBe sobre o exercicio das funcbes

de regulagéo, supervisdo e avaliacdo das instituicdes de educagdo superior e dos
cursos superiores de graduacéo e de pds-graduacdo no sistema federal de ensino.

PORTARIA N° 23, DE 21 DE DEZEMBRO DE 2017: Dispde sobre o fluxo dos processos

de credenciamento e recredenciamento de instituicdes de educagdo superior e de
autorizacdo, reconhecimento e renovagdo de reconhecimento de cursos superiores,
bem como seus aditamentos

Resolucdo CNE/CES n.°3, de 2 de julho de 2007: Dispde sobre procedimentos a serem

adotados quanto ao conceito de hora aula, e d& outras providéncias.

Resolucdo CNE/CES 02/2019 e Resolucdo Confea 427/1999. Referenciais nacionais

dos cursos de engenharia e de Engenharia de controle e automacao

Legislagéo Institucional

Resolucdo n® 871, de 04 de junho de 2013: Regimento Geral.

Resolucdo n® 872, de 04 de junho de 2013: Estatuto do IFSP.

Resolucdo n® 866, de 04 de junho de 2013: Projeto Pedagdgico Institucional.

Instrucdo Normativa n® 1/2013: Extraordinario aproveitamento de estudos.
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Resolucdo IFSP n°79, de 06 setembro de 2016: Institui o regulamento do

Nucleo Docente Estruturante (NDE) para os cursos superiores do IFSP;

Resolucdo IFSP n°10/2020,

Resolucéo IFSP n°147, de 06 dezembro de 2016: Organizacao Didatica

Instrucdo Normativa n®02/2010, de 26 de marco de 2010: Dispde sobre o Colegiado

de Curso.
Portaria n° 2.968 de 24 de agosto de 2015: Regulamenta as Agdes de Extensdo do
IFSP.

Portaria n°. 1204/IFSP, de 11 de maio de 2011: Aprova o Regulamento de Estagio do
IFSP.

Portaria n® 2.095, de 2 de agosto de 2011: Regulamenta o processo de implantagéo,

oferta e supervisdo de visitas técnicas no IFSP.

Resolucdo n® 568, de 05 de abril de 2012: Cria o Programa de Bolsas destinadas aos

Discentes.

Portaria n°® 3639, de 25 julho de 2013: Aprova o regulamento de Bolsas de Extensdo

para discentes.
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IFSP. Projeto Contensdo da Evaséo. IFSP — Pro-Reitoria de Ensino, 2010.

MATIAS, Carlos Roberto. Reforma da Educagdo Profissional: implicagbes da unidade —

Sertaozinho do CEFET-SP. Dissertacdo (Mestrado em Educacao). Centro Universitario Moura
Lacerda, Ribeirdo Preto, Sdo Paulo, 2004.

PINTO, G. T. Oitenta e Dois Anos Depois: relendo o Relatoério Ludiretz no CEFET S&o Paulo.

Relatorio (Qualificagdo em Administracao e Lideranca) para obtencdo do titulo de mestre.
UNISA, Séo Paulo, 2008.
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