INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SAO PAULO

RESOLUCAO N.” 33/2016, DE 07 DE JUNHO DE 2016

Aprova implanta¢do do Curso
de Engenharia de Controle ¢
Automagdao do Campus
Guarulhos

O PRESIDENTE DO CONSELHO SUPERIOR DO INSTITUTO
FEDERAL DE EDUCACAO. CIENCIA E TECNOLOGIA DE SAO PAULO. no uso
de suas atribui¢des regulamentares e. considerando a decisao do Conselho Superior na
reunido do dia 07 de junho de 2016.

RESOLVE:
Art. 1.° - Aprovar implanta¢do do Curso de Engenharia de Controle e

Automagio do Campus Guarulhos.

Art. 2.° - Esta Resoluc@o entra em vigor a partir desta data.

ARIO BATISTA DOS SANTOS




-

INSTITUTO
FEDERAL
SAD PAULOD

Resolugao de autorizagdo do curso no IFSP:

W8

INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E.TECNOLOGIA DE SAQ PAULO
(Criagdo: Lei n® 11.892, de 29/12/2008)

Campus Guarulhos

Estrutura Curricular de Engenharia em
Controle e Automacgao

Base Legal: Lei 9394/96 e Resolugdo CNE n° 11/2002

Carga Horaria
Minima do Curso:

3870,0

Inicio do Curso: 01

sem./2017
Componente Curricular . Ciios Te(‘)r_'ra,f Ne aulas/ Total Total
Pratica Prof. sem. Aulas Horas
Calculo Diferencial e Integral | CIEO1 T 1 4 76 63.3
Programagdo de Computadores PCED1 P 2 4 76 63,3
. Fisica | FSEO01 T 1 4 76 63,3
§ Fisica experimental | FEEO1 P 2 2 38 Mng
= Desenho Técnico | DTEO1 P 2 4 76 63,3
v |Geometria Analitica e Vet GAE01 T 1 4 76 63,3
Tecnologia Mecanica TMEO1 P 2 2 38 31,7
Ind & engenharia de Controle e Automacgio IEE01 & 1 2 38 3.7
Calculo Diferencial e Integral Il CIE02 T. k| 4 76 63,3
Desenho Técnico Il DTEO2 P 2 2 a8 31T
Fisica Il FSEO2 T 1 4 76 63,3
g Fisica experimental I| FEE02 P 2 2 38 3.7
v |Eletricidade | ETE02 T 1 4 76 63,3
~ Lab. Eletricidade | LEEO2 P 2 2 38 317
Leitura, Interpretagdo e Produgdo de Texto LIED2 T 1 2 38 317
Calculo Numérico CNEO2 P 2 2 38 31,7
Algebra linear ; : ALE02 T 1 4 76 63,3
Calculo Diferencial e Integral lll CIED3 T 1 4 76 63,3
Quimica Geral QGED3 i 1 2 38 31,7
Quimica Experimental QEE03 P 2 2 38 37
£ Desenho Assistido por Computador i CDEO03 P - 2 38 31.7
bt Probabilidade e Estatistica PEEO03 T 1 4 76 63.3
oL Fend de Transporte | FTE03 45 1 4 76 63,3
|Mecanica Geral MGE03 T 1 4 76 63.3
Eletricidade |l ETEO3 T 1 2 38 31,7
Lab. Eletricidade Il LEEO3 I 2 2 38 31,7
Calculo Diferencial e Integral IV CIE04 T 1 4 76 63,3
Circuitos Elétricos CEE04 3 1 4 76 63,3
: Circuitos Digitais | CDED4 T 1 4 76 63,3
§ Lab. Circuitos Digitais | LDE04 P 2 4 76 63.3
- |Resisténcia dos Materiais REE04 & 1 4 76 63,3
= * [Elementos de Maqui EME04 T 1 2 as 31,7
|Projeto Integrador | PIE04 TIP 1 2 3g 317
|Fenémenos de Transporte Ii FTEO4 T 1 2 38 317
|Etetronica ENEO05S T 1 2 38 37
|Lab. Eletrénica | LNEOS P 2 2 38 317
Computagdo para automagio CAEODS P 2 2 38 317
: Circuitos Digitais Il CDEO05 T 1 4 76 633
E |Lab. Circuitos Digitais Il LDEO5S P 2 2 38 317
= |Hidraulica e P atica HPE0S P 2 4 76 63,3
ty |ciéncia dos Materiais CMEO05 T 1 2 38 31,7
|Insta|aqées Elétricas IEEOS T 1 2 38 31,7
|Lab. Instalagdes Elétricas LTE0S P 2 2 38 31,7
|Etetromagnetismo e Conversao de Energia ECEO05 T 1 4 76 63,3
|Eleh‘6nica ] ENEOE T 1 4 78 63,3
[Lab. Eletrénica Il LNE0B P 2 2 38 31.7
|[Mecanismos MEEO06 P 2 2 38 N7
. Microprocessadores MPEO6 T 1 4 76 63.3
E Lab. Micropre lores LPEO6 P 2 2 38 31,7
& Etica e sociedade ESE06 T 1 2 38 317
e [Maquinas e Comandos Elétricos | MCEO06 T 1 2 38 317
|Modelagem de si dinamicos MOE06 T 1 2 38 317
IProjetu Integrador Il PIEOG TiP 1 2 38 n7
ll.ab‘ Maquinas e Comandos Elétricos | LMEOE P 2 2 38 M7
|Micmcontraiadores e FPGA MIEOT T 1 4 76 63,3
|Lab. Microcontroladores e FPGA LPEO7 P 2 2 38 317
- |Manufatura Mecanica (CNC e CAM) MMEO? |. TP 1 4 .76 8413
<N

/Z/é




A |Teoria de Controle | TCEO7 T 1 4 76 63,3

et lMéquinas e Comandos Elétricos Il MCEO07 T 1 2 38 3.7

Lab. Maquinas e Comandos Elétricos Il - LMEO7 P 2 2 38 37

Gestdo Ambiental GAEO7 T 1 2 38 g

Teoria de Controle Il TCEO8 T 1 4 76 63,3

Controladores Logicos Programaveis CLEOB T 1 4 76 63,3

E Lab. Cont. Log. Programaveis LLEOB P 2 2 38 ang

B Organizagéo Industrial OGE08 T 1 4 76 63,3

& Instrumentagao ITEOS P 2 2 38 31,7

Projeto Integrador il PIEOB TIP 1 2 a8 3Nz

_|Metodologia Cientifica e Inovagao Tecnoldgica MTEO08 T, 1 2 38 iy

|Contmle de Processos CPEO09 P 2 4 76 63,3

|Robética Industrial ROEO09 T 1 2 a8 31,7

: |Lab. Robética Industrial LOE09 P 2 2 kL] 37

i |Projeto de Maquinas para Automacao PME0S TIP 1 4 76 63,3

S |Redes Industriais RIEOS T 1 2 38 31,7

o) ILab. Redes Industriais LREOS P 2 2 38 317

|Sistemas Integrados de manufatura SIE0S i 1 2 38 317

|Lab. Sistemas Integrados de manufatura LSE09 P 2 2 kl:] 17

i Gerenciamento de Projetos GPE10 T 1 2 38 17

g Controle da Producdo e da Qualidade CQE10 T 1 4 76 63,3

0 |Engenharia Econémica EEE10 T 1 2 38 317

= |inteligéncia Artificial IAE10 TP 1 2 38 317

|Tépicos avangados de teoria de controle TAE10 T 1 4 76 633
TOTAL ACUMULADO DE AULAS 4332,0] 36100
TOTAL ACUMULADO DE HORAS 3610,0
Trabalho de Conclusdo de Curso (obrigatério) 100,0
Estagio Curricular Supervisionado (obrigatdrio) 160,0
CARGA HORARIA TO : : . 38700

LIBRAS - Disciplina Optativa T T A T 31,7

Atividades Complementares (fag_ultativas]

A HORARIA TOTAL MAXII . : 3901,7

OBS: Aulas com duragdo de 50 minutos - 19 semanas de aula por semestre




