MINISTERIO DA EDUCAGCAO
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SAO PAU LO -

RESOLUCAO N.° 99/2016, DE 4 DE OUTUBRO DE 2016

Aprova implanta¢do do Curso
Técnico em Mecatronica, na
forma concomitante e/ou
subsequente ao*Ensino Médio; do
Campus Araraquara

O PRESIDENTE EM EXERCiCIQ DO CONSELHO SUPERIOR DO
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO. CIENCIA E TECNOLOGIA DE SAO
PAULO., no uso de suas atribui¢des regulamentares e. considerando a decisdo do

Conselho Superior na reuniao do dia 4 de outubro de 2016.
S

RESOLVE:

Art. 1.° - Aprovar implantagdo do Curso Técnico em Mecatronica, na
forma concomitante e/ou subsequente ao Ensino Mecllo do Campus Araraquara,
conforme estrutura curricular anexa.

Art. 2.° - Esta Resolugdo entra em vigor a partir desta data.

SILMARIO BATISTA DOS SANTOS
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